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FST200 Serisi Kullanim Kilavuzu

Onsoz

FST200 serisi yiiksek performansli, basit frekans degistiriciyi sectiginiz i¢in tesekkiir ederiz.

Bu kullamim kilavuzundaki ger¢ek resim agiklama kolayhgi igindir ve iiriinden biraz farkli olabilir. Uriin
yiikseltmeleri nedeniyle de bazi farklar olabilir. Liitfen gercek {iriine bakiniz.

Litfen bu kullanim kilavuzunu son kullaniciya teslim etmeye ve ileride kontrol ve bakim icin uygun sekilde
saklanmasina dikkat edin.

Herhangi bir sorunuz varsa, liitfen sirketimizle veya saticimizla iletisime gegin, size hizmet etmek i¢in haziriz.

isim plakasi A¢iklamasi

AC Siiriicii serileri @® | FTS200 Seri Adi
Voltaj ® Voltaj seviyesi 2S : Tek fazl1 220 V Aralik: - % 15 ~ %20
seviyesi AT: Ug fazli 380 V Aralik: - % 15 ~ %20
Uyarlanabilir gii¢ ® Uyarlanabilir motor giicii 0.4 KW~ 11 KW
(KW)
MODEL: FST200-25-0.75G “‘ T Model
INPUT:  AC 1PH 220V 50/60Hz 8,2A ———  Nominal Girig
OUTPUT-AC 3PH 220V(0~3200Hz)4,06. ~ ———  Nominal Cikig
Iy ———  Barked
SN BaOlBoO00M

MADE IN CHINA
Shenzhen FSTsystemn technology Co..Lid,

L . | Gu¢ Kapasitesi | Nominal Girig Nominal Cikis Uyarlanabilir
AC Siirticti Modeli (KVA) Akimi (A) Akimi (A) motor (KW)
220V Tek fazh girig ve Ug fazh gikis 0~3200Hz
FST200-25-0.4G 0.7 6.5 2.1 0.4
FST200-2S-0.75G 1.5 8.2 4.0 0.75
FST200-2S-1.5G 3.0 14.0 7.0 15
FST200-2S-2.2G 4.0 23.0 9.6 2.2
380V Ug fazh giris ve Ug fazh gikis 0~3200Hz
FST200-4T-0.75G 1.5 34 2.1 0.75
FST200-4T-1.5G 3.0 5.0 3.8 15
FST200-4T-2.2G 4.0 5.8 5.1 2.2
FST200-4T-4.0G 5.9 10.5 9.0 4.0
FST200-4T-5.5G 8.9 14.6 13.0 5.5
FST200-4T-7.5G 11 19 17 75
FST200-4T-11G 16 28 25 11




3. Uriiniin taslak ¢izimi
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FST200-2S-0.4G - FST200-2S-2.2G & FST200-4T-0.75G - FST200-4T-2.2G

W H D W1 H1 ad
85mm 142mm 116mm 73mm 130mm 5mm
FST200-4T-4G & FST200-4T-5.5G
W H D W1 H1 ad
95.5mm 180mm 120mm 83mm 168mm 5mm
FST200-4T-7.5G - FST200-4T-11G
W H D W1 H1 ad
106.5mm 240.5mm 150mm 96mm 230mm 5mm
4., Tus Takiminin Aciklamasi
Ekran alani:
Ayarlanan frekansi, ¢alisma frekansini, akimi, her
parametre ayar degerini ve anormal igerigi
goriuntileyebilir
RUN.LOC.F/R:
Durum géruntileme f
gostergesi:
Slra.swla inverterin . RUND OHz
¢esitli durumlarini
goruntileyebilir 4.. Loco E % oA
—'. FRrRO - ¥ L] ® [m] 'lul'
Shift tusu

Program tusu

Sayisal degistirme tusu El

|
Tus takimi potansiyometresi ,_,-F'J-

Frekans klavye potansiyometre
kontroli olarak ayarlandiginda,
farkli frekanslar elde etmek igin
potansiyometreyi gevirin
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Onaylama tusu

Cok fonksiyonlu segim tuslari:
1: Tus takimi komutlari ve
uzaktan komutlar arasinda gegis

yapar

2:ileri ve geri gegis

3ileri

Run tugu: Calistirmak igin basin

Stop tusu:
Durdurmak igin bir kere
basin



5.

Genel teknik ozellikler

Asiri yiik kapasitesi

Tek/ug fazll 200—240V. g fazl 380—440V
Giris gerilimi
Dalgalanma+10%. dengesizlik<3%
Giris frekansi 50/60Hz + 5%
Cikis gerilimi OV~ giris gerilimi
Cikis frekansi 07500Hz

Nominal akimin %150'si i¢in 60s, nominal akimin %180'i i¢in 10s

Frekans Kontroli

Sensorsiiz vektor kontroli (SVC). V/F kontrolu

Komut kontrol modu

Operasyon paneli kontrolii. Terminal kontroli, iletisim kontroli

Hiz kontrol modu

Dijital ayar. Analog ayar. iletisim ayari

Hiz kontrol ¢ozinirlikleri

Dijital ayar: 0,01 Hz : Analog ayar: maksimum frekans x %0,1

Hiz kararliligi dogrulugu

SVC: +0.5%
Hiz ayar araligi SVC: 1:100
Tork tepki siresi SVC:<200ms

Baslangi¢ torku

SVC: 0.5Hz:180%

Tork kontrol hassasiyeti

+5%

Motor parametresi 6grenme
yetenegi

Sahada yliksek tork gerektiginde, 6nce P1 grubundaki motor gilicii ve akimi gibi
parametreleri girin. Dinamik veya statik motor parametreleri p1-37'de ayarlanabilir.
Kendi kendine 6grenmeden sonra, motor ¢ikis torku ve tepki yetenegi daha giicll
olacaktir.

Hiz izleme yeniden baslatma

Programlanabilir I/O terminali

Bu makine, basit yazilim algilama modunun motor hizi izleme 6zelligine sahiptir,
kullanildiginda, dnce motor nominal glicli ve nominal akim parametrelerinin
girilmesi 6nerilir.

giris ve ¢ikis terminal fonksiyonu diizenlenebilir

Proses PID dlizenleme fonksiyonu

Dahili proses PID modiilu

Basit PLC fonksiyonu

Zamanlama ve ¢ok asamali frekans gikisini gergeklestirebilen basit PLC moduliinde
yerlesik

Tekstil salinim frekansi fonksiyonu

Yerlesik tekstil salinim frekansi fonksiyonu

Sabit uzunluk kontrol fonksiyonu

Yerlesik sabit uzunluklu kontrol modulli

iletisim protokolii

MODBUS

w |



Asiri gerilim kayip hiz kontrolu

Bara gerilimi, buyik atalet yiikiiniin yavaslama giicu Gretiminden kaynaklanan asiri
gerilim hatasini dnlemek igin otomatik olarak kontrol edilir

Otomatik akim sinirlama korumasi

Cikis akimi, fazla yiik asirt akim hatasini 6nlemek igin otomatik olarak sinirlandirilir
ve fazla ylk, ekskavatoriin asiri akim hiz siniri performansina sahiptir

Giris ve ¢ikis faz kaybi korumasi

Cikis faz kaybinin otomatik algilanmasi ve alarm fonksiyonu

Proses PID ayari ve geri besleme
kaybi tespiti

Proses PID, verilen ve geri beslemenin kaybolup kaybolmadigini ve kayip alarm
fonksiyonunu otomatik olarak belirler

Cikis kisa devre korumasi

Cikis kisa devresinin topraga karsi etkin koruma fonksiyonu

Cikis fazdan faza kisa devre
korumasi

Cikis fazdan faza kisa devre igin etkin koruma fonksiyonu

Moddl asiri isinma korumasi

Yk cok fazla oldugunda, fan hasar gordigiinde veya sogutma hava kanal
tikandiginda, sicak nokta korumasi igcin modiil sicakligini gercek zamanli olarak
izleyin

Fan baslatma sicaklik kontroli

Fan yalnizca frekans degistirici calisirken déner.

I/0 Ozellikleri

Harici analog gli¢ kaynagi

+ 10V. Kisa devre korumali harici analog gli¢ kaynagi igin kullanilan 100mA yik
kapasitesi

Harici dijital gli¢c kaynagi

+ 24V, Yik kapasitesi 200mA

Analog giris AM :Vo|gerilim 0-10V ve Akim 0-20mA ayarlanabilir ve yazilim mens ile giris yolu
secilebilir

Analog cikis AOV:0-10V, AO|:0-20mA, 4~20mA parametre ayari ile ¢ikis verilebilir

Dijital girig DI1 -DI5. DI5 yuksek hizli pals olabilir, 0~50KHZ

Dijital ¢ikis FM dijital cikis, yliksek hizl pals ¢ikisi. 0-50KHZ

Réle gikisi TA/TB/TC: kontak kapasitesi 250VAC/3A veya 30VDC/1A (A¢ma-kapama zamanlama

rélesi ayar fonksiyonu)

MODBUS-RTU iletisimleri

/A+B- terminali uluslararasi standartlara uygundur
MODBUS-RTU protokol formati

Genisletilmis tus takimi (istege
bagli)

Rj45 terminali harici bir klavyeye baglanabilir ve hizi ayarlayabilir veya harici klavye
ile parametreleri izleyebilir veya kontrol edebilir

Calisma ve Ekran

5 haneli LED

LED ek Ayar frekansi/cikis frekansi/cikis gerilimi/gikis akimi/motor hizi/gikis

ekran
torku/anahtarlama degeri terminali/durum parametresi/ programlama menisi
parametresi ve hata kodu, vb.
. 3 birim gostergesi. 3 durum gostergesi

Gosterge

Ortam
0°C~+40°C. Maksimum sicaklik 50°C. Hava sicakligi degisimi 0,5 °C / dk'dan azdir

Ortam sicakhigi

40-50 °C'de kullanim igin azaltilmistir: ¢ikis akimi 1°C yi astiginda %2 oraninda
azaltilir

Saklama sicakligi

-20°C~ +55°C




Kurulum ortami ic mekan, dogrudan giines 15181, toz, asindirici gaz, yanici gaz, yag buhari, su buhari,
damlayan su veya tuz vb.

Ykseklik 1000 m'nin altinda (her 100 m yiikseklik i¢in %1 azaltilir), Maksimum 3000 m

Nem Maksimum bagil nem %95, yogusmasiz

Titresim 2Hz~9Hz'de 3,5 m/s2, 9Hz~200Hz'de 10 m/s2 (|EC60721-3-3)

IP seviyesi 1p20

Kirlilik seviyesi Sinif 2 (kuru. iletken olmayan toz kirliligi)

6. Harici tus takim boyutlar:
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7. Inverterin ana devre terminallerinin aciklamasi
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Terminal isareti Adi Aciklama
R,S, T Gug giris terminali S. T : Tek fazh 220V AC giris glic kaynagi .
R, S, T : lg¢ fazl 380V AC giris gli¢ kaynagi
P+ PB Fren/kesme direnci baglanti Frenleme direncine baglanti
' terminali
UV, W VFD gikis termini Ug fazli bir motora baglanti
(] Toprak terminali Toprak terminali




8. Inverter kontrol devresinin kablo baglantisi

Frenleme direnci

XN OR vO
—x—0O8 vO

SO—

Giig girisi "~y

Y R—
© =
Cok fonksiyonlu dijital giris terminali 1 |"I
|
'| o bn AOV O Voltaj tipi 0~10V
Cok fonksiyonlu dijital giri§ terminali 2 | o DI2
| GNDO
Cok fonksiyonlu dijital giri§ terminali 3 o D3 AOI O Akim tipi 0 ~20mA
Cok fonksiyonlu dijital giri§ terminali 4 FM
O DM
. n Yuiksek hiz pals ¢ikisi
Yuksek hiz pals girigi HDI AT | i o DIS GND
.J'\’ 0 GND
+0 +10V
¢ —0 Al
I ol
WL g~10vig~ \iE
D o~ 1ovi0~20ma 5 GND
./
=
=0 A+ L Réle cikigi 1
RS485 iletisim
© B- IC,.

Not: Tiim FST200 serisi inverterler kontrol devresi i¢in ayni kablolama yontemine sahiptir. Yukaridaki sekil ii¢ fazli
380V inverterin baglant1 semasin1 gostermektedir. Terminal* ana devre terminalini ve o kontrol devresi terminalini
temsil eder.

9. Kontrol terminalinin fonksiyon aciklamasi

Kategori Terminal Terminal Adi Fonksiyon Agiklamasi
sembolii

Disariya +10V gui¢ kaynagi saglayin, maksimum ¢ikis akimi:

+10V-GND Harici* 10V 100mA (kisa devre korumali). genellikle harici bir
Gug kaynagi potansiyometre galisma gui¢ kaynagi olarak kullanilir,
potansiyometre direng araligi. 1kQ - 5kQ
Gli¢ kaynagi
Harici+24V Disariya +24V gii¢ kaynagi saglar, genellikle dijital giris ve cgikis
+24V-GND Giic kavnad terminallerinin ve harici sensor gl kaynaginin ¢calisma gl
¢ kaynag kaynagi olarak kullanilir Maksimum ¢ikis glicti: 200mA
1. Girig araligi: DC 0V-10V/0mA™~™20mA, P4-39 tarafindan
Analog . . belirlenir
i Al1-GND Analog girig terminali 11, " it s mpedansi: Gerilim girisi icin 22kQ, akim girisi icin
girg S ginstic ginst ic

5000




Analog AOV-GND Girig voltaj arallgl: ov 110V _
ikis Analog ¢ikis Cikis akim araligi: OmA~20mA.4720mA
¢ AOI-GND (P5-23 opsiyonel)
DI1-GND dijital giris 1
] - 1. Giris empedansi: 1kQ
DI2-GND dijital giris 2 2, Seviye girisi icin voltaj araligi: 5V~30V DI1 ila DI4'Un
Dijital giris DI3-GND dijital giris 3 Ozelliklerine ek olarak. DI5 ayrica ylksek hizli pals giris kanali
o olarak da kullanilabilir.
Di4-GND dijital girig 4 En yuksek frekans: 20kHz
DI5-GND Yuksek hiz pals giris
terminali
P5-00 "FM terminal ¢ikis modu secimi" fonksiyon kodu ile kisith
Diiital ciki FM-GND Yiiksek hiz pals ciki olarak, yiiksek hizli pals ¢ikigi olarak kullanildiginda,
jatcras pals gikis maksimum frekans 20 kHz'dir: agik kolektor gikisi olarak
kullanildiginda, D01 spesifikasyonu ile aynidir.
Kontak surtcl kapasitesi:
Réle AC250V. 3A
Kis| TA/TB-TC Role kontak ¢ikisi DC 30V, 1A
i3 TA, TB: normal dozda
TA, TC: normalde agik
B . ) ] S A+ diferansiyel pozitif giristir,
lletisim sinyali |A+ B RS-485 iletisim B- diferansiyel negatif giristir

10. Sinyal giris terminali kablo baglantis1 talimatlar:

Zayif analog voltaj sinyalleri harici parazitlere karsi 6zellikle hassas oldugundan, genellikle korumali kablolar
gereklidir ve kablolama mesafesi 20 m'yi gegmeyecek sekilde miimkiin oldugunca kisa olmalidir, Analog sinyalin
ciddi sekilde parazitlendigi bazi durumlarda, analog sinyal kaynagi tarafina bir filtre kondansatorii veya ferrit
miknatis eklenmelidir

11. Parametre ozet tablosu

Fabrika DEC
on degeri adresi

Fonksiyon

kodu Adi Ayar Araligi

PO Grubu Temel Parametreler

P0-01 Motor kontrol modu O,H'Z sensorsuz vektdr kontrold 2 61441
2 :V / F kontrolu

0: Panel komut kanali (LED kapalr)
1 terminal komut kanali (LED agik)
2 iletisim komut kanali

(LED yanip sontiyor)

P0-02 Komut kaynagi segimi 0 61442

0: Digita| ayar (6nceden ayarlanmis frekans
P0-08, YUKARI/ASAGI degistirilebilir, giic
kapatildiginda bellek yok)

1: Dijital ayar (6nceden ayarlanmis frekans
P0-08,YUKARI/ASAGI degistirilebilir, glic
Ana frekans kapaliyken bellek yok)

P0-03 kaynakX segimi 2: Al )

3: Al2 lokal potansiyometre 3 61443
4: AI3 harici tus takimi potansiyometresi
5: HDI pals ayari ( DI5 )

6: Cok adimli talimat

7: Basit PLC

8: PID

9: Verilen iletisim




PO-04 'Yardimci frekans kaynagi Sarno asP0-03 (ana frekans kaynagiX 0 61444
Y secimi secimi)
PO-05 Ust iste bindirilmis aralik 0 maksimum frekansa gore 0 61445
seciminde frekans kaynagi Y 1: Frekans kaynagiX'e gére
- [
P0-06 Frekans kaynagi Y araligi 0%~150% 100% 61446
Birimler Bit frekans kaynak segimi
0: ana frekans kaynagi x
1: X ve Y islemi
(¢alisma modu on rakam tarafindan belirlenir 00 61447
)
2:X ve Y arasinda gegcis
3 X ve 'XveY iglemi" arasinda gegis
£0.07 Frekans kaynag siiperpozisyon 4:Y ve *X ve Y igslemi" arasinda gecis
yéntemi segimi
10 Bit: Frekans kaynaginin X ve Y galisma
iliskisi
0: X*Y
1: X-Y
2: Maksimum
3 Minimum
P0-08 Onceden ayarlanmis frekans ~ |0.00Hz-Maksimum frekans (P0-10) 50.00Hz 61448
P0-09 Operasyon yonu 0: ayni yonde 1: tersi yonde 0 61449
. . 50.00Hz-320.00Hz (P0-22=2) 50.00Hz 61450
P0-10 Maksimum frekans 50.0Hz -3200.CHz (P0-22=1) 50.0Hz
0: P0-12 tarafindan ayarlanir
1:A1
. N 2:A|2 lokal potansiyometre 0 61451
PO-11 Ustlimit frekans kaynag 3:A|3 harici klavye potansiyometresi
4:HDI pdse ayari
5:iletisim ayar
PO-12 Ust limit frekans alt Iimit frekansi P0-14~ 50.00Hz 61452
maksimum frekans P0-10
. 0.00Hz-Maksimum frekans P0-10
P0-13 Ust limit frekans ofseti 0.00Hz 61453
P0-14 Diisiik frekans 0.00Hz-Ust |limit frekansi PO-12 0.00Hz 61454
P15  [Tastyici frekansi 0.5kHz™16kHz Model 61455
belirlendi
Tastyici frekansi sicaklik ile ] ) 1 61456
P0-16 ayarlanir 0: Hayir 1: Evet
PO-17 Hizlanma siiresi 1 gsdggggggngézggg)g - Model 61457
P0-18 Yavaglama suresi 1 0.00s-650.00s(P0-19=2) belirlendi 61458
Hizlanma ve yavaslama suresi 0:1 saniye
P0-19 birimi 1:0.1 saniye 1 61459
2:0.01 saniye




Ust Uiste bindirildiginde
yardimci frekans kaynagi

P0-21 0.00Hz - Maksimum frekans P0-10 0,00Hz 61461
ofset frekansi
P0-22 Frekans komutu ¢oziinarlugu -0.01 Hz P 61462
Dijital ayar frekansi 0:bellek yok
P0-23 durdurma bellegi 1:bellek 1 61463
Hizlanma ve yavaslama 0:Maksimum frekans (P0-10)
P0-25 zamani referans frekansi 1: ayar frekansi 0 61465
2: 100 HZ
Calisma sirasinda frekans
Y 0: Calisma frekansi
P0-26 komutu YUKARI/ASAGI referansi 1 gya?frekan& 0 61466
Birim: tus takimi
Onlar: terminaller
Yiizler: iletisim Protokolii
0: baglanti yok
1: Dijital ayar ile
Komut kaynak baglantili 2: Al
P0-27 frekans kaynagi 3: Al2 dahili potansiyometre 0000 61467
4: Al3 harici tus takimi potansiyometresi
5: HDI Pals ayar (Dib5)
6: Multi-command
7: Basit PLC
8: P|D
9: iletisim ayari
Grup P1 Motor parametreleri
P1-00 Motor tipi segimi 0 Nog’nal asenkron motor 0 61696
1: Degisken frekansl asenkron motor
P1-01 Motor nominal glicl 0,1~1000KW M'odel . 61697
belirlendi
Motor nominal gerilimi ~ Model
P1-02 172000V belirlendi 61698
Motor nominal akimi Model
P1-03 0.01~100A belirlendi 61699
Motor nominal frekansi . Model
P1-04 0.01Hz -Maksimum frekans belirlendi 61700
P1-05 Motor nominal hizi 1~65535rpni M'odel . 61701
belirlendi
P1-10 Asenkron motor ylksiiz akimi 0.01A-P1-03 Ayar . 61706
parametreleri
0:calisma yok
1: Asenkron motor kismi durma ayari
P1-37 Ayar secimi 2: Asenkron motor tam dinamik otomatik 61733
ayarlama
3. Asenkron motor tam statik otomatik 0
ayarlama
Grup P2 vektor parametreleri
p2.00 12 dondtist oransal 1~100 30 61952
azang 1
P2-01 Hiz donglisi integral stiresi 1 [0.01~10.00s 0.50s 61953
P2-02 Gegis frekansi 1 0.00~P2-05 5.00Hz 61954
P2-03 Hiz déngusil oransal 1100 20 61955

kazang 2




P2-04 Hiz déngisu integral suresi 2 |0.01s~10.00s 1.00s 61956
P2-05 Gegis frekansi 2 P2-02~Maksimum frekans 10.00Hz 61957
P2-06 Vektdr kontroli kayma kazanci  |50..200% 100% 61958
Hiz dongist filt
P207 [ o e 2AMAT g 000s-1.000s 0.050s 61959
0: Fonksiyon kodu P2-10 ayar
1: A
2: Al2 0
Hiz kontrol modunda tork ust 3 Tus takimi potansiyometresi
P2-09 K N 4: HDI pals ayar 61961
Sinirkaynagi 5: iletisim ayari
6: MIN(AI1 ,Al2)
7: MAKS (Al1, Al2)
Tam Olcekli
1-7 segenekleri P2-10'a karsilik gelir
Hiz kontrol modu altinda tork
P2-10 Ust sininnin dijital ayari 0. 0%-200.0% 150% 61962
P2-13 Uyarma ayari oransal kazang 0-60000 2000 61965
P2-14 Uyarma ayari integral kazanci 0-60000 1300 61966
P2-15 Tork ayari oransal kazang 0-60000 2000 61967
P2-16 Tork ayari integral kazanci 0-60000 1300 61968
o Bit: integral ayirma
P2-17 Hiz Dpnggsu Integral 0: Devre disi 0 61969
Ozellikleri g
1: Etkin
Grup P3 V/F kontrol parametreleri
0: Lineer V/IF
1: Gok noktal V / F
2: Kare V/IF
P3-00 \V/F egri ayar 3: 1.2 gu¢ VIF 0 62208
4: 1.4 gig VIF
6: 1.6 guic V/F
8: 1.8 gui¢ V/F
0.0%: (Otomatik tork artisi) Model
P3-01 Tork artis! 0.1~30.0% belirlendi 62209
P3-02 Tork artisi kesme frekansi 0,00Hz - Maksimum frekans 50.00Hz 62210
pa03  [FoKnoktahVIFfrekans g gopi p3.05 0.00Hz 62211
noktasi 1
p3.04  [cOkNoktahlV/E Gerilim g 5o, 100, 09 0.0% 62212
Noktasi 1
p3.o5  [FoknokahiV/Ffrekans 53 o3 p3 g7 0.00Hz 62213
noktasi 2
p3.op (7oK Noktall VIE Gerilim 5 50, 100. 0% 0.0% 62214
Noktasi 2
p3.g7 | 7ok noktali V/F frekans P3-05 - motor nominal frekansi (P1-04) 0.00Hz 62215

noktasi 3

10




P3-08

Cok Noktal V/F Gerilimi
Nokta 3

0.0%-100. 0%

0.0%

62216

P3-09

V/F kayma telafisi kazanci

0.0%-200. 0%

0.0%

62217

P3-10

V/F asir uyarma kazanci

0~200

64

62218

P3-11

V/F asin uyarma kazanci

0~

100

Model
belirlendi

62219

Grup P4 giris terminalleri

P4-00

DM terminal fonksiyonu segimi

P4-01

DI2 terminal fonksiyonu segimi

: fonksiyon yok

: ileri dénis (FWD)

: Ters calisma (REV)

: Ug kablolu galisma kontrolii
: lleri jog (FJOG)

: Geri jog (RJOG)

: Terminal YUKARI

Terminal ASAGI

: Serbest park
: Hata sifirlama (RESET)

10: duraklatmayi ¢alistir

11: Harici ariza normal agik giris

12: Cok referansli termianal 1

13: Cok referansli termianal 2

14: Cok referansli termianal 3

15: Gok referansli termianal 4

16: Hizlanma ve yavaslama zamani segimi
icin Termina| 1

17: Hizlanma ve yavaslama zamani segimi
icin Terminal 2

18: Frekans kaynagi degistirme

19: YUKARI/ASAGI ayari temizleme
(terminal/tus takimi)

20: Terminal 1'yi degistirme komutunu
calistirma

21 Hizlanma ve yavaslama yasagi

22: PID duraklatma

23: PI C durum sifirlamasi

24: Salinim frekansi duraklamasi

25: Sayag girisi

P4-02

DI3 terminal fonksiyonu segimi

26: Sayag sifirlama

27: Uzunluk sayim girisi

28: Uzunluk sifilama

29: Tork kontrolii yasaklandi

30: Pals frekansi girisi (sadece DI5)

: Ayriimig

32: Ani DC frenleme

33: Harici ariza normal doz girisi

34: Frekans modifikasyonu etkinlestirme
35: PID eylem yoniinin ters gevrilmesi
36: Harici park terminali 1

37: Terminal 2'yi degistirme komutunu

P4-03

DI4 terminal fonksiyonu segimi

calistirma

38: PID integral duraklamasi

39: X frekans kaynagi ile 6nceden ayarlanmig
frekans arasinda gegis yap

40: Y frekans kaynagi ile 6nceden ayarlanmig
frekans arasinda gegis yap

43: PID parametre degistirme

62464

62465

62466

62467
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Fonksiyon - Fabrika DEC
kodu Fel PR AT 6n degeri adresi
44: Kullanici tanimh ariza 1
45: Kullanici tanimli ariza 2
46: Hiz kontroli/tork kontrolli gegisi
P4-04 DI5 terminali fonksiyon segimi| 47: Acil durdurma 12 62468
48: Harici park terminali 2
49 Yavaslama DC frenleme
50: Gegerli galisma suresini temizle
P4-10 Dl filtre suresi 0.000s™ 1.000s 0.010s 62474
0: iki kablo tipi 1
. . . 1: Iki kablo tipi 2
P4-11 Terminal komut yontemi 5 Ug: kablo tipi 1 0 62475
3: Ug kablo tipi 2
Terminal YUKARI/ASAGI
P4-12 degisim déniisiim orani 0.001 Hz/s™65. 535Hz/s 1.00Hz/s 62476
p4-13  (Alegrisi T minimum girig 0.00V-P4-15 0,00V 62477
Al egrisi 1 minimum girise
P4-14 kar§|||k ge|en ayar -100. 0%~+100.0% 0.0% 62478
P4-15  (Alegrisi 1 maksimum girig P4-13~+10.00V 10.00V 62479
Al egrisi 1 maksimum girise 62480
P4-16 karsilik gelen ayar -100. 0%~+100.0% 100.0% 62481
p4-17  [AMfiltre siiresi 0,00s~10,00s 0,10s
P4-18 Al egrisi 2 minimum giris 0.00V-P4-20 0.00V 62482
Al egrisi 2 minimum girise
P4-19 kar$|||k gelen ayar -100. 0%~+100.0% 0.0% 62483
4.0 [N edrisi 2 maksimum girig P4-18~+10.00V 10.00V 62484
Al egrisi 2 maksimum girise
P4-21 karsilik gelen ayar -100. 0%~+100.0% 100.0% 62485
P4-22  (AlZfiltre siresi 0.00s-10.00s 0.10s 62486
pap3 (A egrisi3 minimum giris 0.00V~P4-25 0.00v 62487
Al egrisi 3 minimum girise
P4-24 karsilik gelen ayar -100. 0%~+100.0% 0.0% 62488
P4-25 (Al edrisi 3 maksimum girig P4-23~+10.00V 10.00v 62489
Al egrisi 3 maksimum girise
P4-26 kar$|||k gelen ayar -100. 0%~+100.0% 100.0% 62490
P4-27  (AlSfiltre stiresi 0.00s~10.00s 0.10s 62491
P4-28  [HDI pals minimum girisi 0.00kHz~P4-30 0.00kHz 62492
HDI pals minimum girise
P4-29 karsilik gelen ayar -100. 0%~+100.0% 0.0% 62493
P4-30  [HDI pals maksimum girisi P4-28~ 100.00kHz 50.00kHz | 62494
HDI pals maksimum girise
P4-31 kar§|||k gelen ayari -100. 0%~+100.0% 100.0% 62495
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PA-32 HDI pals filtre siresi 0.00s~10.00s 0.10s 62496
Al egri segimi . . L
Birim rakami: Al1 egri segimi
1: Egri1 (2 nokta, P4-13 ~ P4-16)
2: Egri2 (2 nokta, P4-18 ~ P4-21)
3: Egri3 (2 nokta. P4-23 ~ P4-26)
P4-33 4: Egri4 (4 nokta. A6-00 ~ A6-07) 321 62497
5: Egri5 (4 nokta, A6-08 ~ A6-15)
On haneli Al2 egri se¢imi, yukardaki ile ayni
Yiiz basamakli; AI3 egri segimi, yukaridaki ile
ayni
Al m|n|mum girls ayarinin Birim basamagi: Al1 minimum giris ayari
altinda secim seciminden daha diisiiktiir
0: minimum deger
1:0.0%
P4-34 On basamakli: Al2, yukanidaki gibi minimum 000 62498
giris ayari segiminden daha dusuktur
Yiiz basamakli: Al3, yukaridaki gibi minimum
giris ayari segiminden daha dusuktur
pa3s  |P1gecikme siresi 0.05-3600.0s 0.0s 62499
P4-36 (P12 gecikme siresi 0.0s-3600.0s 0.0s 62500
p4-37  [P3gecikme siresi 0.0s~3600.0s 0.0s 62501
E;;ﬁ;ﬂ”a' gegerli mod 0: Aktif yiksek
1: Aktif dustk
Birimin rakami: DI1
P4-38 Onlu rakam: DI2 000 62502
Yuzler basamagi: DI3
Binler basamag:: DI4
On bin basamakli: DI5
Al girig gerilimi/akimi secimi | .
P4-39 0: Gerilim girisi 0 62503
1: Akim girisi
Grup PS ¢ikis terminalleri
FM terminal ¢ikis modu segimi| (. pgs cikisi (FMP)
P5-00 1: Sivic cikisi (FMR) 0 62720
FMR cikis islevi segimi
0: islev yok
1: AC siriicl ¢alisiyor (FWD)
2: Aniza gikisi (STOP)
3: Frekans seviyesi algilama FDT1 cikisi
4: ileri erigim
P5-01 5: Sifir hizda ¢alisma 0 62721
6: Motor asiri yik uyarisi
7: AC siiriici asin yuk alarmi
8: Ayarlanan degere ulasildi
9: Belirtilen degere ulasildi
10: Uzunluga ulasildi
11: PLC déngusii tamamlandi
Kontrol karti réle fonksiyonu 12: Birikmis galisma siiresine ulasildi
secimi (TA-TB-TC) 13: Frekans sinirli
14: Tork sinirh
15: Calismaya hazir
16: Al1 > AI2
P5.02 17: Frekans Ust sinirina ulasildi 2 62722

18: Frekans alt sinirina ulasildi (galisma ile
ilgili)

19: DusUk gerilim durum cikis

20: lletisim ayarlar
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Fonksiyon
kodu

Adi

Ayar Arahgi

Fabrika
6n
dederi

DEC
adresi

P5-04

Rezerve

23: Sifir hizda galisma 2 (durdugunda cikisa
sahip)

24: Ulagilan kimilatif agiima suresi

25: Frekans seviyesi algilama FDT2 ¢ikigi
26: Frekans 1 ulasilan cikis

27: Frekans 2 ulasilan cikis

28: Akim 1 ulasilan ¢ikis

29: Akim 2 ulasilan ¢ikis

30: Zamanlanmig ulasilan ¢ikis

31: AH giris limiti asildi

32: Yik duslsu

33: Tersine calisma

34: Sifir akim durum

35: IGBT sicakhigina ulasildi

36: Akim siniri asildi

37: Frekans alt sinirina ulasildi (durma
noktasinda cikisa sahip)

38: Alarm cikisi (calismaya devam ediyor)
39: Motor asiri iIsinma uyarisi

40: Mevcut galisma suresine ulasildi

41: Anza ¢ikisi (durma arizasi ve dusik gerilim
olusursa ¢ikis yoktur)

62724

P5-06

FMP cikis fonksiyonu segimi

0: Calisma frekansi

1: Ayar frekansi

2: Cikis akimi

3: Cikis torku

4: Cikis guict

5: Cikis gerilimi

6: HDI pals girisi (100,% 100.0khz'e karsilik
gelir)

7: Ail

8: Al2

62726

P5-07

AO1 cikis fonksiyonu segimi

11: Sayim degeri

12; iletigim ayarlar

13: Motor hizi

14: Cikis akimi (% 100.0 1000.0A'e karsilik gelir)
15: Cikis gerilimi (% 100,0 1000,0A'e karsilik
gelir)

16: Ayrilmis

62727

P5-09

FMP ¢ikis maksimum frekansi

0.01kHz™50. 00kHz

50.00kHz

62729

P5-10

AO1 Sifir sapma Katsayisi

-100. 0%~+100.0*

0.0%

62730

P5-11

AO1 Kazanim

-10.007+10.00

1.00

62731

P5-17

FMR ¢ikis uzanti
suresi

0.0s73600.0s

0.0s

62737

P5-18

ROLE1 gecikme kapanma
suresi

0.0s~'3600.0s

0.0s

62738

P5-19

ROLE1 gecikme baglanti
kesilme suresi

0.0s73600.0s

0,0s

62739

P5-23

AO1 akim ¢ikis segimi

0:0~20mA
1:4~20mA

62743
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Grup P6 caligma-durma kontrolii

Baslangi¢ yontemi

0 dogrudan baslatma

P6—00 1: Hiz izleme yeniden baslatma 0 62976
2: On uyarmali baslatma (AC asenkron motor)
Hiz izleme modu 0: durma frekansindan baslatma
P6-01 1: Gig frekansmdan baslatma 0 62977
2: maksimum frekanstan baslatma
P6-02 Hiz izleme hizi 1~100 20 62978
Baslangic frekansi
P6-03 0.00Hz~10.00Hz 0.00Hz 62979
Frekans tutma suresini baslat
P6—04 0.0s™ 100,0s 0,0s 62980
P6-05 D"C frenleme akimini baglat 0%~100% 0% 62981
/6n uyarma akimi
P6-06 | frenleme siresini g oo~ 100,05 00s | 62982
baslat/6n uyarma siresi
Hizlanma ve yavaglama 0: Dogrusal hizlanma ve yavaslama
pe-07  |yontemi 1: S egrisi hizlanma ve yavaslama A 62983
2: S egrisi hizlanma ve yavaslama B 0
S-egrisinin baslangicindaki
P6-08 Zaman orani 0.0% (100.0%-P6-09) 30,0% 62984
S-egrisinin sonundaki zaman
P6-09 orani 0.0% (100.0%-P6-08) 30.0% 62985
Durdurma modu
P6-10 0: Durmak igin yavaslama 0 62986
1: Serbest durus
Durusta DC frenleme
P6-11 ba§|ang|g frekansi 0.00Hz-Maksimum frekans 0.00Hz 62987
Durusta DC frenleme bekleme
P6-12 siiresi 0. 0s-100.0s 0.0s 62988
Durusta DC frenleme akimi
P6-13 durdurun 0%~100% 0% 62989
pe.14  |Purusta DCirenleme siresi |, o~ o 0.0s 62990
pe-15 | ren kullanimi 0%~100% 100% | 62991
Grup P7 tus takimi ve ekran
0: MFK devre disi
1: Galisma paneli kontrolu ile uzaktan komut
kontrolli (terminal veya iletisim) arasinda gegis
yapin
) . |2: lleri ve geri degistirme/anahtarlama
P7-01 MF K tus fonksiyonu se¢imi |3 jjari yonde jog 2 63233
4: Geri yonde jog
STOP/RESET 0: STOP /RESET tusu Sadece klavye galisma
P7-02 (durma/sifirlama) tus modunda ETKIN 1 63234
. 1: STOP/ RESET tusu herhangi bir galisma
fonksiyonu

modunda etkin
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P7-03

LED galigma ekran
parametresi 1

0000 - FFFF

Bit00: Calisma frekansi 1 (Hz)
Bit01: Ayar Frekansi (Hz)
Bit02: Bara gerilimi (V)

Bit03: Cikis gerilimi (V)

Bit04: Cikis akimi (A)

Bit05: Cikis guicl (kW)

Bit06: Cikis torku (%)

Bit07: DI giris durumu

Bit08: DO c¢ikis durumu

Bit09: Al1 gerilimi (V)

Bit10: Al2 gerilimi (V)

Bit11. AlI3 panel potansiyometre gerilimi (V)
Bit12: Sayim degeri

Bit13: Uzunluk degeri

Bit14: YUk hizi ekrani

Bit15: PID ayan

001F

63235

P7-04

LED calisma ekran
parametresi 2

0000 “FFFF

Bit00: P|D geri besleme

Bit01: PLC durumu

Bit02: HDI giris pals frekansi (kHz)

0000

63236

Fonksiyon
kodu

Adi

Ayar Araligi

Fabrika
oén degeri

DEC
adresi

P7-04

LED caligma ekran
parametresi 2

Bit03: Calisma frekansi 2 (Hz)

Bit04: Kalan ¢alisma siresi

Bit05: Duizeltme 6ncesi Al1 gerilim (V)
Bit06: Diizeltme 6ncesi Al2 gerilimi (V)
Bit07: Panel potansiyometresi diizeltmesinden
Onceki voltaj (V)

Bit08: Dogrusal hiz

Bit09: Gegerli agilis zamani (Saat)

Bif10: Gegerli galisma suresi (Dak)

Bit11: HDI giris pals frekansi (Hz)

Bit12: iletisim ayar degeri

Bit13: Enkoder geri besleme hizi (Hz)
Bit14: Ana frekans X gostergesi (Hz)
Bit15: Yardimci frekans Y gostergesi (Hz)

0000

63236

P7-05

LED durma ekran
parametreleri

0000 ~ FFFF

Bit00: Ayar frekansi(Hz)

Bit01: Bara gerilimi (V)

Bit02: DI giris durumu

Bit03: DO ¢ikis durumu

Bit04: Al1 gerilim

Bit05: Al2 gerilim (V)

Bit06: Panel potansiyometre gerilimi (V)
Bit07: sayim degeri

Bit08: uzunluk degeri

Bit09: PLC asamasi

Bit10; YUk hizi

Bit11: PID ayan

Bit12: HDI giris pals frekansi (kHz)

0033

63237

P7-06

Yiik hizi goriintiileme faktori

0.0001~6.5000

1.0000

63238

P7-07

invertér modiilii sogutucu
sicakligi

0.0°C~120.0°C

63239

P7-09

Kumulatif galisma siiresi

0h-65535h

63241

P7-12

Yiik hizi gdstergesi ondalik
basamaklari

Birim hanesi: U0-14  [On basamakli: UO-
ondalik say! 19/U0-29 ondalik say!
0 0 ondalik nokta 0:0 ondalik nokta

1:1 ondalik nokta 1:1 ondalik nokta

2:2 ondalik basamak
3:3 ondallk basamak

63244
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P7-13 Kimulatif agilima siresi 0765535h - 63245
P7-14 Kumulatif glic tuketimi 0-65535 kwh - 63246
Grup P8 yardimci fonksiyon
P8-00 Jog calisma frekansi 0.00Hz-Maksimum frekans 6.00Hz 63488
P8-01 Jog hizlanma siiresi 0. Os-6500.0s 20.0s 63489
P8-02 Jog yavaslama stresi 0. 0s-6500.0s 20.0s 63490
P8-
803 lHizianma siresi 0.0-6500.05 odel | 63491
P804 yavaglama siiresi 2 0. 0s-6500.0s bg/lliﬁgildi 63492
P05 Hizlanma siiresi 3 0.0s-6500.0s odel | 63493
P8-06 [Yavaslama siresi 3 0.0s~6500.0s bg/lli?liildi 63494
P807  |Hizlanma siresi 4 0.05-6500.05 odel | 63495
P8.08  |Yavaslama siiresi 4 0.05-6500.05 _odel | 63496
P8-09 Atlama Frekansi 1 0.00Hz- Maksimum frekans 00.00Hz | 63497
P8-10 Atlama Frekansi 2 0.00Hz- Maksimum frekans 00.00Hz 63498
Ayar Frekansi, operasyon 0: dusuk frekans limitinde durma

P8-14 modu alt limit Frekansindan  |1: dur 0 63502
daha dusuk 2: Sifir hizda galisma

ps.15  |>arkma kontroli 0.00 Hz—10. 00Hz 00.00Hz | 63503
Kumulatif gelis agilig stresini

P8-16 ayarlayin 0h—65000h Oh 63504
Gerceklesen Kiimulatif

P8-17 operasyon siresini ayarlayin 0h—65000h Oh 63505

P8-18 Onyiikleme korumasi segimi |0: korunmuyor 0 63506

1 korunuyor

Frekans algilama degeri .

P8-19 (FDT1) 0.00Hz- Maksimum frekans 50.00Hz 63507
Frekans algilama gecikme

P8-20 degeri 0.0%-100.0% (FDT1 seviyesi) 5.0% 63508
Frekans roaches toplama - )

P8-21 genisligi 0.0%7100.0% (Maksimum frekans) 0.0% 63509
Hizlanma siresi 1 ve

pg-25  |hizlanma siiresi 2 sivig 0.00Hz- Maksimum frekans 0.00Hz | 63513
frekans noktalari
Yavaslama siresi 1 ve

P8-26 yavaglama siresi 2 sivig 0.00Hz- Maksimum frekans 0.00Hz 63514
frekans noktalari

P8-27 Terminal jog 6nceligi 0: Devre disi 1: Etkin 0 63515

P8-2 geri

828 |Frekans alglama degeri o o011, Maksimum frekans 50.00Hz | 63516

(FDT2)

P8-29 s;egﬁlns alglama gecikme g 1o, ~100 0%(FDT2 seviyesi) 5.0% 63517

pg3p  [lostgele frekans gelis 0.00Hz- Maksimum frekans 50.00Hz | 63518
algilama degeri 1

pg-31  |Rastgele frekans gelis 0.0%™100.0% (Maksimum frekans) 0.0% 63519
algilama genisligi 1

pg32  [lostgele frekans gelis 0.00Hz- Maksimum frekans 50.00Hz | 63520

algilama degeri 2
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Fonksiyon - Fabrika DEC
kodu Fel (I AT 6n degeri adresi
pg-33  |Rastgele gelis frekansi 0.0%~100.0% (maksimum frekans) 0.0% 63521

algilama genisligi 1
P8-34 Sifir akim algilama seviyesi  0.0%7300.0% 5.0% 63522
Sifir akim algilama gecikme 5 o15_500.00s 0.10s 63523
P8-35 siresi
i 0.0%(tespit edilmedi)
P8-36 Cikis akimi siniri asar 0.1% -300% (nominal motor akimi) 200.0% 63524
pg37  |wkisakmiasmaalglama 5 g55~g0 0ps 0.00s 63525
gecikme suresi
P8-38 Rastgele varig akimi 1 0.0%-300.0%(nominal motor akimi) 100.0% 63526
P8-39 Rastgele varis akimi 1 genislik [0.0%~300.0%(nominal motor akimi) 0.0% 63527
P8-40 Rastgele vanis akimi 2 0.0%-300.0%(nominal motor akimi) 100.0% 63528
P8—41 S:rflggf vans akimi 2 0.0%300.0%(nominal motor akimi) 0.0% 63529
. . _.|0: gegersiz
P8-42 Zamanlama fonksiyonu segimi 1: geceri 0 63530
0: P8-44 ayan
Zamanlama calisma suresi 1Al
P8-43 L 2: Ai2 lokal potansiyometre 0 63531
secim 3: Ai3 harici tus takimi potansiyometresi
Note: P8-44 e karsilik gelen analog giris araligi
P8-44 Zamanlama calisma siiresi  [0.0Min~6500.0Min 0.0Min 63532
pg4s [N gis gerilimikoruma 5 54\ pg 46 3.10V 63533
degeri kule limiti
Pa-4p [, 9ie gerlimikoruma P8-45-10.00V 6.80V 63534
egeri Ust limit
P8-47 Modiil sicakligina ulasildi 0°C~100°C 75C 63535
] Fan kontroll (anakart FAN 0: Fan, operasyon sirasinda galigir
P8-48 soketi)) 1: Fan ¢alismaya devam eder 0 63536
) Uyku frekansi (P8-51 ) “"maksimum
P8-49 Uyanma frekansi trekans (P0-10) 0.00Hz 63537
P8-50 Uyanma gecikme slresi 0,0s76500,0s 0.0s 63538
P8-51 Uyku frekansi 0.00Hz-Uyanma frekansi (P8-49) 0.00Hz 63539
P8-52 Uyku gecikme siresi 0,0s76500.0s 0.0s 63540
P8-53 S;aif;'em igin gelig zamani 5 411in-6500.0Min 0.0Min 63541
Grup P9 Ariza ve Koruma
Motor asin yiik korumasi .
P9-00 secimi (1) gtek\i/rrme disi 1 63744
Motor agin yuk koruma
P9-01 kazanci 0.20-10.00 1.00 63745
Motor asin yiik uyari faktora -
P9-02 50%~100% 80% 63746
P9-03 Asir Gerilim Durma Kazanci  |9-100 0 63747
Asiri gerilim durma eylem Model
_ gerilimi 200.0-2000.0V belirlendi
P9-04 520V-380V 63748
380V.760V
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P9-05

Asin Akim Durma Kazanci

0-100

20

63749

P9-06

Asin Akim Durma Koruma
AKimi

100%~200%

150%

63750

P9-07

Acilistan topraga kisa devre
koruma secimi

0: gegersiz
1: gecerli

1

63751

P9-08

Dinamik frenleme eylem
gerilimi

200.0-2000.0v

220V:380V
380V:690V

63752

P9-09

/Ariza otomatik sifirlama
sareleri

0-20

0

63753

P9-10

/Ariza otomatik sifirlama
sirasinda Ariza DO eylem
secimi secimi

0: Eylem
1: Eyem yok

63754

P9-11

Ariza otomatik sifirlama aralik
sUresi

0.1s-100.0s

1.0s

63755

P9-12

Giris faz kaybi koruma segimi

0: Devre disi
1: Etkin

63756

P9-13

Cikis faz kaybi koruma segimi

0: Devre disi
1: Etkin

63757

P9-14

ik ariza tipi

P9-15

ikinci ariza tipi

P9-16

Ugiincii (en son gergeklesen )
ariza tipi

0: hata yok

1: Rezerve

2 Hizlanma asir akimi

3 Yavaslama asiri akimi

4: Sabit hiz agir akimi

5. Hizlanma asin gerilimi
6: Yavaslama asin gerilimi
7: Sabit hiz asirn gerilimi

8: Tampon direnci asiri yiiklenmis
9: Duslik voltaj

10: inverter asin yiiklenmesi
11: Motor asirn yuki

12: Giris faz kaybi

13: Cikis faz kaybi

14: Modil asin 1siniyor

15: Harici ariza

16: iletisim anormalligi

17: Kontaktér anormal

18: Anormal akim algilama
19: Anormal motor ayari
20: Rezerve

21: EEPROM okuma ve yazma hatasi

22: AC siiriici donanim hatasi
23: Motor sasiye kisa devre
24: Rezerve

25: Rezerve

26: Calisma zamanina ulasildi
27: Kullanici tanimli ariza 1
28: Kullanici tanimli ariza 2
29: Ulasilan agiima siiresi

30: disls yluki

31: Galisma sirasinda PID geri bildiriminin

kaybolmasi

40: Hizli akim sinin zaman asimi

41: Calisirken motorun degistirilmesi
42: Hiz sapmasi ¢ok blyuik

43: Motor asiri hizi

45: Rezerve

51: Rezerve

63758

63759

63760
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Uciincii (en son) arizadaki

P9-17 frekans 63761
Ugiincii (en son) arizadaki

P9-18 akim 63762
Ugiincii (en son) arizada bara

P9-19 gerilimi 63763
Ugiincii (en son) arizada giris

P9-20 terminali durumu 63764
Ugiincii (en son) hatada gikis

P9-21 terminali durumu 63765
Uciincii (en son) hatada

P9-22 inverter durumu 63766
Uciincii (en son) hatada

P9-23 aciima siresi 63767
Uciincii (en son) arizada

P9-24  lcaligma sirresi 63768

P9-27 ikinci arizada frekans 63771

P9-28 Ikinci arizada akim 63772
ikinci arizada bara gerilimi

P9-29 63773
ikinci arizada giris terminali

P9-30 durumu 63774
ikinci arizada cikis terminali

P9-31 durumu 63775
ikinci arizada inverter durumu

P9-32 63776
ikinci arizada agilma siiresi

P9-33 63777
ikinci arizada calisma siresi

P9-34 63778

P9-37 ik arizada frekans 63781

P9-38 ”k arizadaki akim 63782

P9-39 ik arizada bara gerilimi 63783
ik arizada girig terminali

P9-40 durumu 63784

P9-41 Ilk anzada ¢ikis terminali 63785

durumu
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Fonksiyon - Fabrika DEC
kodu Fel (I AT 6n degeri adresi
P9-42 ilk arizada inverter durumu ) . 63786
P9-43 ilk arizada agilma siresi ) . 63787
P9-44 ilk arizada galisma siiresi ) . 63788

Birim basamak: motor asin yiku (11)
0: serbest durus
1: Kapatma moduna goére dur
8 Ariza koruma eylem segimi 1 [2: Calismaya devam et
Po-47 On hane- giris faz kaybi (12) 00000 63791
YUz hane- ¢ikis faz kaybi (13)
Bin hane: ¢ikis faz kaybi (15)
On bin hane: ¢ikis fazi kaybi (16)
Ariza durumunda frekans 0: Mevcut galisma frekansinda ¢alisma
imini calist d 1: Ayarlanan frekansta calistirma
P9-54 Se?'mm' calistirmaya devam o, (jst sinir frekansinda calisma 0 63/98
edin 3: Alt frekans sinirinda galisma
4: Anormal bekleme frekansinda ¢alisiyor
A | vedekl frek 0.0%-100.0%
P9-55 normal yedekleme frekans (%100.0 maksimum frekansina karsilik gelir 100.0% 63799
P0-10)
Anlik gli¢ kesintisi eylem 0: gegersiz
P9-59 secimi 1: yavagla 0 63803
2: Durmak igin yavasla
Anlik glic kesintisi eylemi
P9-60 askiya alma karar gerilimi 80%~ 100.0% 100.0% 63804
Anlik gui¢ kesintisi gerilim
P9-61 kurtarma karar suresi 0.00s-100.00s 0.50s 63805
Anlik glic kesintisi eylem
P9-62 karar gerilimi 80.0%~100.0% 80.0% 63806
P9-63 Yuk dusj"nem koruma (1) %egers.iz 0 63807
secenegi - Gegerli
P9-64 Yiik diisme algilama seviyesi |0.0-100.0% 10.0% 63808
pg-65  |Yuk disme algilama siiresi  |0.0-60.0s 1.0s 63809
Grup PA PID fonksiyonu
: PA-01 ayan
TA
: Al2 lokal potansiyometre
PA-00 PID ayar kaynagi : AI3 harici tus takimi potansiyometresi 0 64000

: HDI girig pals ayar (DI5)
: lletisim ayan
: Coklu referans

OO WN=0O
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PA-01 \Verilen PID degeri %0.0-100.0 50.0% 64001
0: Al
1: Al2 lokal potansiyometre
2: Al3 harici tus takimi potansiyometresi
3: Al1-Al2
PA-02 PID geri besleme kaynagi 4: HDI giris pals ayar (DI5) 0 64002
5: lletisim ayan
6: Al1+AI2
7: MAKS(|A[1],|A[2[)
8: MIN(JAI],|AI2])
PID eylem yonii 0: Pozitif eylem
PA-03 1: Geriye eylem 0 64003
PA-04 PID verilen geri bildirim aralig 0-65535 1000 64004
PA-05 Oransal kazang KP1 0.0-100.0 20.0 64005
PA-06 Entegrasyon siiresi T il 0.01-10.00s 2.00s 64006
PA-07 Diferansiyel suresi Td1 0.000-10.000s 0.000s 64007
paog | 'Dterskesme frekansi 0.00-Maksimum frekans 200Hz | 64008
PA-09 PID sapma limiti 0.0-100.0% 0.0% 64009
PA-10  [PID diferansiyel sinirlayici 0.00-100.00% 0.10% 64010
PA-11 PID verilen degisim siiresi 0.00-650.00s 0.00s 64011
PA-12 PID geri besleme filtre siresi 0.00-60.00s 0.00s 64012
PA-13 PID ¢ikis filtre suresi 0.00-60.00s 0.00s 64013
PA-15 Oransal kazang KP2 0,0-100.0 20.0 64015
PA-16 Entegrasyon suresi T i2 0.01-10.00s 2.00s 64016
PA-17  |Diferansiyel stiresi Td2 0.000-10.000s 0.000s 64017
PID parametre anahtarlama _
kosullari 0: gecis yok
PA-18 1 DI terminal ile gegis 0 64018
2: Sapmaya gore otomatik gegis
3: Calisma frekansi ile otomatik gegis
PA-19 PID parametre anahtarlama 0.0%-PA-20 20.0% 64019
sapmasi 1
pa20  |/\Dparametreanahtarlama | o 49 40009 80.0% | 64020
sapmasi 2
PA-21 PID baslangi¢ degeri 0.0-100.0% 0.0% 64021
PA-22 PID baslangi¢ degeri tutma suresi 0.00-650.00s 0.00s 64022
Cikis sapmasinin iki kati
PA-23 - . . 0.00-100.00% 1.00% 64023
pozitif maksimum deger
Cikis sapmasinin iki kati ters
PA-24 . . 0.00-100.00% 1.00% 64024
maksimum deger
PID integral 6zellikleri Birim basamag:: integral ayirma
0: gegersiz
1: gecerli
PA-25 On basamak, ¢ikis sinir degere ciktiktan 00 64025
sonra integralin durdurulup
durdurulmayacagi
0: integrale devam et
1: Integrali durdur
PA-26 PID geri besleme kaybi 0.0:Degerlendiriimemis geri bildirim kaybi 0.0% 64026

algilama degeri

%0.1-100.0
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Fonksiyon - Fabrika DEC
kodu Fel (I AT 6n degeri adresi
PA-27 PID geri besleme kaybitespit |5 (i~oq g 0,0s 64027
slresi
PA-28 PID kapanma islemi 0: Durusta PID islemi yok 1 64028
1: Durusta PID iglemi
Grup PB Salinim, sabit uzunluk ve sayma
| frek ontemi
PB.00 Salinim frekansi ayar yontemi 0: Merkez frekansa gére 0 64256
1 Maksimum frekansa goére
PB-01 Salinim genligi 0.0-100.0% 0.0% 64257
PB-02 Atlama frekansi genligi 0. 0-50. 0% 0.0% 64258
Salinim periyodu
PB-03 0.1-3000.0s 10.0s 64259
Salinim frekansinin Giggen o o
PB-04 dalga yikselme siiresi 0.1-100.0% 50.0% 64260
PB-05 Ayar Uzunlugu 0-65535m 1000m 64261
k luk
PB-06 (Gergek uzunlu 0-65535m om 64262
PB-07 Metre bagina pals 0.1-6553.5 100.0 64263
PB-08 Ayar Sayim degeri 1-65535 1000 64264
Sayim degerini belirt
PB-09 1-65535 1000 64265
Grup PC Gok adimli komut ve basit PLC
PC-00 (Fok segmentii komut 0 1100.0%-100.0% 0.0% 64512
PC-01 (Gok segmentli komut 1 100.0%100.0% 0.0% 64513
Cok segmentli komut 2 -
PC-02 -100.0%~100.0% 0.0% 64514
PC-03 ok segmentli komut 3 1100.0%-100.0% 0.0% 64515
k tli k t4
PC-04 ok segmentli komu 1100.0%~100.0% 0.0% 64516
PC-05 Gok segmentli komut 5 -100.0%-100.0% 0.0% 64517
PC-06 (Gok segmentli komut 6 1100.0%~100.0% 0.0% 64518
PC-07 (Gok segmentli komut 7 -100.0%~100.0% 0.0% 64519
Basit PLC caligma modu 0: tek islemin sonunda kapatma
PC-16 1: Tek bir islemin sonunda nihai degeri koruma 0 64528
2: Dongliye devam edin
Basit PLC kapatma bellegi Birim basamak gu¢ kapatma belledi se¢imi
secimi 1: Glg kesintisinden sonra bellek yok
2: Belleg@i kapatin
PC-17 10 basamak: hafiza segimini durdur 00 64529
1: Bellek olmadan kapatma
2: Belle@i kapatma
Basit PLC 0 segment ¢alisma
PC-18 siiresi 0.0s(h)~6553.5s(h) 0.0s(h) 64530
Basit PLC 0 segment
PC-19 hizlanma ve yavaglama stresi|g-3 0 64531
secimi
Basit PLC 1 segment galisma
PC-20 siiresi 0.0s(h)~6553.5s(h) 0.0s(h) 64532
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Basit PLC 1-segment

PC-21 hizlanma ve yavaglama 0~3 0 64533
siresi segimi
Basit PLC 2 segment
PC-22 calisma siresi 9 0.0s(saat)~6553.5s(saat) 0.0s(saat)| 64534
Basit PLC 2 segmenti
PC-23 h!;laqma ve yava§lama 0-3 0 64535
siiresi segimi
Basit PLC 3 segmenti -
PC-24 calisma stiresi 0.0s(saat)~6553.5s(saat) 0.0s(saat)| 64536
Basit PLC 3 segmenti
PC-25 hizlanma ve yavaglama 0-3 0 64537
suresi segimi
Basit PLC 4 segmenti -
PC-26 calisma siiresi 0.0s(saat)~6553.5s(saat) 0.0s(saat)| 64538
Basit PLC 4 segmenti
PC-27 hizlanma ve yavaglama 0-3 0 64539
siiresi segimi
Basit PLC 5 segmenti -
PC-28 calisma siiresi 0.0s(saat)~6553.5s(saat) 0.0s(saat)| 64540
Basit PLC 5 segmenti
PC-29 hizlanma ve yavaslama 0-3 0 64541
suresi segimi
Basit PLC 6 segmenti -
PC-30 calisma siiresi 0.0s(saat)~6553.5s(saat) 0.0s(saat)| 64542
Basit PLC 6 segmenti
PC-31 hizlanma ve yavaslama 0-3 0 64543
suresi segimi
Basit PLC 7 segmenti -
PC-32 calisma siiresi 0.0s(saat)~6553.5s(saat) 0.0s(saat)| 64544
Basit PLC7 segmenti
PC-33 hizlanma ve yavaslama 0-3 0 64545
suresi segimi
PC-50 Basit PLC calisma siiresi 0: s (saniye) 0 64562
birimi 1: h (saat)
0: Verilen PC-00 fonksiyon kodu
1: A1
2: AI2 yerel potansiyometre
: Cok segmentli komut 3: Al harici tug takimi potansiyometresi
PC-51 0 verilen mod 4: HDI giris palsi 0 64563
5: PID
6: Verilen 6ndeger frekansi (P0-08),
UP/DOWN (Yukari/asagi) ayarlanabilir
Grup PD iletigsim parametreleri
Baud hizi
0: 300BPS 5: 9600BPS
1: 600BPS 6: 19200BPS
PD-00 2: 1200BPS 7: 3840CBPS 5 64768
3:24008PS 8: 57600BPS
4: 4800BPS 9: 115200BPS
Veri Formati 0: Eslik yok (8-N-2)
PD-01 1: Cift pari.te (8-E-1) 3 64769
2: Tek parite (8-0-1)
3: Saglama toplami yok (8-N-1)
PD-02 Yerel adres 1-247 64770
PD-03 Yanit gecikmesi 0-20ms 2 64771
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Fonksiyon . Fabrika DEC
kodu = PR AT 6n degeri adresi
PD-04 iletisim zaman asimi 0.0 (gecersiz ). 0.15~60.0s 0.0 64772

Veri aktarim formati se¢imi [Birim basamak MODBUS
PD-05 0: standart olmayan Modbus Protokoli 1 64773
1: Standart Modbus Protokolii
PD-06 Okunan iletisim akim 0:0.01A 0 64774
¢6zUmuU 1:0.1A
PD-07 Rezerv - 0 64775
Grup PP fonksiyon kod y&netimi
PP-00 Kullanic sifresi 0-65535 00000 7936
Parametre baslatma 0: islem yok
01: Motor parametreleri harig fabrika
PP-01 parametrelerini geri yukle 000 7937
02: Kayit bilgilerini temizle
03: Motor parametreleri dahil olmak lizere
Fonksiyon parametre grubu |Bit: U grubu ekran segimi
ekran segimi 0: Ekran yok
1: Ekran/goérintu
PP-02 . . 11 7938
On basamakli: grup a ekran segimi
0: Ekran yok
1: Ekran
PP-04 Fonksiyon kodu degisiklik  |0: Degistirilebilir 0 7940
Ozniteligi 1: Degistirilemez
Grup A5 Kontrol optimizasyon parametreleri
Asop  [PPWNanahtarlamalst g o o o oksimum frekans 8.00Hz 42240
limit frekansi
A5-01 PWN modiilasyon yontemi |0: Asenkron moc}ulasyon 0 42241
1: Senkron moddlasyon
ro02 Ola zamar.1 d.engeleme 0: Kompanzasyon yok . t22d2
modu segimi 1: Kompanzasyon modu 1
Rastgele PWN derinligi : i
A5-03 g rinligi 0: Rastgele PWN gegersiz - 0 42243
1-10:PWN tasima frekansi rastgele derinlik
Hizli akim limiti 0: Devre d|§|
AS-04 etkinlestirme 1: Etkin 1 42244
Ak Igil
A5-05 1m algriama 0~100 5 42245
kompanzasyonu
A5-06 Diislik gerilim noktasi ayari 100~2000 380/350V 42246
220/200V
SV(; o_ptlmlzasyon modu 0: optimize edilmemis
A5-07 segimi 1: Optimizasyon modu 1 1 42247
2: Optimizasyon Modu 2
As-0g  [Ollizamanayar 100-200% 150% 42248
A5-09 Asiri gerilim noktasi ayari  {200.0—2200.0V 380/810v | 42249
220/200V
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Grup UOQ izleme parametre tablosu

Uo0-00 Calisma frekansi (Hz) - 0.01Hz 28672
Uo0-01 Ayar Frekansi (Hz) - 0.01Hz 28673
U0-02 Bara gerilimi (V) - 0.1v 28674
U0-03 Cikis gerilimi (V) - Vv 28675
U0-04  |Gikis akimi (A) - 0.01A 28676
U0-05  [Cikis glicti (KW) - 0.1 KW 28677
uo-06  |Gikis torku (%) - 0.1% 28678
Uo-07 DI giris durumu - 1 28679
u0-08 DO ¢ikis durumu - 1 28680
U0-09 All gerilim (V) - 0.01v 28681
uo-10 AI2 gerilimi (V) - 0.01Vv 28682
U0-11 Al3 p.anel potansiyometresi - 0,01V 28683
voltaji
uo-12 Sayim degeri - 1 28684
Uo-13 Uzunluk degeri - 1 28685
uo-14 Yiik hiz gostergesi - 1 28686
uo-15 PID ayari - 1 28687
Uo-16 PID geribildirimi - 1 28688
Uo0-17 PLC agamasi - 1 28689
U0-18 HDI giris darbe frekansi (Hz) - 0.01kHz 28690
U0-19 Geri bildirim hizi (birim: - 0.1Hz 28691
0,1Hz)
U0-20 Kalan ¢alisma siiresi - 0.1 Min 28692
U0-21 All diizeltme &ncesi gerilim - 0.001V 28693
U0-22 AI2.c.iuzeItme5|nden onceki - 0.001V 28694
gerilim
Dizeltme 6ncesi panel -
uo-23 . L 0.001V 28695
potansiyometre gerilimi
U0-24 Hat hizi - 1m/Min 28696
Uo-25 Gegerli agilig slresi - 1Min 28697
Uo-26 Gegerli calisma siiresi - 0.1 Min 28698
uo-27 HDI giris pals/darbe frekansi - 1Hz 28699
U0-28 iletisim ayarlari - 0.01% 28700
U0-30 Ana Frekans X goruntisi - 0.01Hz 28702
U0-31 Y?I’(jlm.(lil frekans Y - 0.01Hz 28703
goruntusu
U0-32 Rastgele bellek adresi - 1 28704
degerini gériintiileme
U0-35 Hedef tork (%) - 0.1% 28707
Uo-37 Gug faktori agisi - 0.1° 28709
U0-39 Rezerv _ ny, 28711
U0-40 Rezerv - v 28712
DI fonksiyon durumunun -
Uo-41 ] N o 1 28713
sezgisel gosterimi
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U042 Df) gir?§ éurumunun sezgisel i 28714
gOsterimi 1
DI fonksiyon durumu gorsel
U0-43 ekrani 1 (01-40) i ! 28715
U0-44 DI fonksiyon durumu gérsel - 1 28716
ekrani 2 (41-80)
U0-45 Kaza detaylari B 1 28717
U0-59 Ayar frekansi (%) ) 0.01% 28731
Uo0-60 Calisma frekansi (%) ) 0,01% 28732
uo-61 inverter durumu ) 1 28733
U0-62  |Mevcut hata kodu | 1 28734
U0-65 Tork Ust limit B 0.1% 28737

12. Ariza alarmu ve karsi 6nlemler
FST200 inverter toplam 32 uyar1 mesaji ve koruma fonksiyonuna sahiptir. Bir ariza oldugunda, koruma fonksiyonu
devreye girecektir. Inverter cikisi durduracak, inverter hata rolesi kontag1 devreye girecek ve ariza kodu inverter
ekran panelinde goriintiilenecektir. Servisi aramadan once, kullanicilar bu boliimdeki talimatlara gére kendi kendine
inceleme yapabilir, arizanin nedenini analiz edebilir ve ¢6ziimii bulabilir. Eger bu, noktali kutuda agiklanan nedenlere
aitse, liitfen servisi arayin ve satin aldigmiz inverterin satig temsilcisiyle veya dogrudan sirketimizle iletigime gegin.

Uyar1 mesajlar1 arasinda Err22 bir donanim asir1 akimi veya agir1 gerilimi sinyalidir. Cogu durumda, bir donanim
agir1 gerilimi hatasi Err22'nin uyar1 vermesine neden olur.

Ariza adi '::;3 Ariza giderme Aniza giderme Karsi Onlemleri
r . 1: Cevresel hatalari elimine edin
1: Inverter (;!kl§ de"vreS| kisa qevre 2: Reaktor veya cikis filtresi takin
2: Motor ve invertor kablo baglantisi ¢ok |’ N
uzun 3: Hava kanalinin tikali olup olmadigini, fanin
inverter birimi 3: Modiil asirt isiniyor n_orm_al calisip calismadigini kontrol edin ve sorunu
Err01 i . - . giderin
koruma 4: Inverterin dahili kablo tesisati gevsek [ .
: 4: Tim kablolar takin
5: Ana kontrol karti anormal ) .
AT 5: Teknik destek alin
6: Sirtci karti anormal : .
7: inverter moddilii anormal 6: Teknik destek alin
' 7: Teknik destek alin
1: Inverterin ¢ikis devresinde topraklama 1: Gevresel hatalan ortadan kaldinn
veya kisa devre var ) .
. — 2: Motor parametre tanimlamasini gergeklestirin
2: Kontrol modu vektordir ve parametre |, L
tammlamasi vapimaz 3: Hizlanma siresini artirin
. yapiim 4: Manuel artirma torkunu veya V/F egrisini
Hizlanma asir 3: Hizlanma siiresi ¢ok kisa avarlavin
s Err02  |4: Manuel tork artisi veya V/F egrisi y - .
akim uvaun dedil 5: Voltaji normal araliga ayarlayin
}'g ear 6: Baslamak igin hiz izlemeyi segin veya
5: Voltaj dusuik .. .
DA baslamadan 6nce motorun durmasini bekleyin
6: Donen motoru caligtir R,
: - 7: Ani yuku iptal et
/- Hizlanma sirasinda ani ylk 8: Daha buiylk gii¢ seviyesine sahip inverteri segin
8: Invertor segimi gok kiiglk ' yuk gue y P s
1: inverterin ¢ikig devresinde topraklama
veya kisa devre var
2: Kontrol modu vektdrdiir ve parametre |1: Cevresel hatalari ortadan kaldirin
tanimlamasi yapilmaz 2: Motor parametre tanimlamasini gergeklestirin
'Yavaslama asiri Err03 3: Yavaglama suresi ¢ok kisa 3: Yavaslama suresini artirin
akim 4: Voltaj dusik 4: Voltaji normal aralija ayarlayin
5: Yavaslama sirasinda uygulanan ani  [5: Ani ylklemeyi iptal edin
yik 6: Frenleme Unitesini ve direnci takin
6: Frenleme Unitesi ve destek direnci
takili degil
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Ariza adi

Arnza

Ariza giderme

Anza giderme Karsi Onlemleri

kodu
1: Inverterin ¢ikis devresinde topraklama
veya kisa devre var 1: Cevresel hatalar ortadan kaldirin
2: Kontrol modu vektordiir ve parametre 2: Motor parametre tanimlamasini gergeklestirin
. tanimlamasi yapiimaz 3: Voltaji normal araliga ayarlayin
Sabit hizaginakim Err04 3.y diisiik 4: Ani yiklemeyi iptal edin
4: Operasyon sirasinda ani bir yik var  |5: Daha buyik gui¢ seviyesine sahip bir frekans
mi? degistirici kullanin
5: Inverter segimi ¢ok kiiglk
1. Girig gerilimi gok yuiksek
2 Hizlanma i§.lt'em'i sirasinda motoru 1: Voltaji normal araliga ayarlaymn
Galigtiran harici bir kuvvet vardir 2: Harici glicti iptal edin veya frenleme direnci
Hizlanma Er05 3: Kisa hizlanma stresi takin
asir gerilim 4 Frenleme Unitesi ve destek direnci 3: Hizlanma siiresini artirin
takili degil 4: Frenleme Unitesini ve direncini takin
1: Girig voltaji cok yuksek
2: IleIanmi '$Iim'.s."§S'Eda‘ n;oto:ju 1: Voltaji normal araliga ayarlayin
9? Ismaya Iten haricl bir kuvvetvarair - . e glcu iptal edin veya frenleme direnci
Yavaglama agiri Err06 3: Kisa hizlanma stresi takin
gerilim :1 Erleglevr.r:e Unitesi ve frenleme direnci 3: Hizlanma siiresini artirn
akill degl 4: Frenleme Unitesini ve direnci takin
Sabit hiz asin 1: Giris voltaji gok ylksek 1: Voltaji normal araliga ayarlayin
il $ Err07 2: Calisma sirasinda motoru calistiran  |>- Harici giicii iptal edin veya frenleme direnci
geriiim harici bir kuvvet vardir takin
Err08 1: Girig voltaji belirtilen aralikta degil 1: Voltaji spesifikasyonun gerektirdigi araliga
Kontrol gii¢ arzasi ayarlayin
1: Anlik elektrik kesintisi
2: Inverterin girig voltaji spesifikasyonun
gerektirdigi aralikta degil 1: Arizayi sifirla
3: Bara gerilimi anormal 2: Voltaji normal araliga ayarlayin
Dustuk gerilim 4: Dogrultucu koprisi ve tampon direnci(3: Teknik destek alin
Err09 : .
arizasi anormal 4: Teknik destek alin
5: Surici karti anormal 5: Teknik destek alin
6: Kontrol karti anormal 6: Teknik destek alin
) 1: Yiikiin cok biiyiik olup olmadigi veya 1: YUk az_altln ve motoru ve mekanik durumu
)IAnverteirkI . |Err10 motorun bloke olup olmadigi kontrol e‘?'_'”__ o L
sin yiklenmesi 2: inverter secimi cok kiiciik gel?:?nha biyik bir gi¢ kaydina sahip bir inverter
1: Motor koruma parametresi P9-01'in 1 By p_arametreyl dogru ayarlayin .
2: Yiku azaltin ve motoru ve mekanik durumu
Motor Asiri Err11 ayari uygun mu? kontrol edin
yuklenmesi 2: Yiik ¢cok bliyiik veya motor tikali . o - s
r _ - 3: Daha buiylk gli¢ seviyesine sahip bir inverter
3: Inverter segimi ¢ok kiiglk
kullanin
Y s o 1: Cevresel devreleri kontrol edin ve sorunlari
1: Ug fazh giris gu¢ kaynagi anormal giderin
Girig fazkaybi  [Err12 |2 Surtcl kart anormal 2: Teknik destek alin
3: Yildinmdan korunma panosu anormal |’ .
4: Ana kontrol karti anormal 3: Teknik destek alin
' 4: Teknik destek alin
) 1: Cevresel hatalar ortadan kaldirin
1: Inverterden motora giden hatali kablo [2: Motorun Ug fazh sargilarinin normal olup
Cikis faz kaybi Err13 2; Ug fazh cikis olmadigini kontrol edin ve sorunu giderin

3: Suriicl karti anormal

4: Modill istisnasi

3: Teknik destek alin

4: Teknik destek alin
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1: Ortam sicakligi gok yiiksek 1. Ortam sicakhigini diigtriin
Modiil 2: Hava kanali tikali 2 Hava kanalini temizleyin
asin isinma Err14 (3: Fan hasar gérmis 3: Fani degistirin
$ 4: Modiil termistorli hasar gérmiis 4: Termistord degistirin
5: Inverter moduli hasar gérmus 5: Invertdr modilini degistirin
1: Cok islevli terminal DI girisi harici
L ariza sinyali 1: sifirlama islemi
Harici cihaz anzasi)  Err15 2: Sanal |0 fonksiyon girisi harici hata  [2. sifirlama iglemi
sinyali
1: Ana bilgisayar dizgun calismiyor 1: Ana bilgisayarin kablolarini kontrol edin
i 2: lletisim hatti anormal 2: lletisim kablosunu kontrol edin
lletisim hatas1 Err16 |3: rezerve 3: lletisim genisletme kartinin tipini dogru sekilde
4: lletisim parametresi PD grup ayari ayz_arlayln
yanlis 4: lletisim parametrelerini dogru sekilde ayarlayin
.. 1: Suriicu karti ve glic kaynagi anormal [1: Siirlict kartini veya gug kartini degistirin
Kontaktor anzasi Err17 2: Kontaktér anormal 2. Kontaktorl degistirin
/Akim algilama Errl8 1: Hal cihazi anormalligini kontrol edin  |1: Hal cihazini degistirin
arizasi 2: Sirticu karti anormal 2: Surlicu kartini degistirin
1: Motor parametreleri isim plakasina . L .
. 1: Motor parametrelerini isim plakasina gére
Motor ayarlama g6re ayarlanmamis o .
Err19 ) . . dogru sekilde ayarlayin
arizasi 2: Parametre tanimlama islemi zaman 3 . .
~ 2: Inverterden motora giden kabloyu kontrol edin
asimina ugradi
EEPROM Er21  |1: EEPROM gipi hasar gérmiis 1: Ana kontrol kartini degistirin
inverter donanim Err22 1: Asiri gerilim var 1: asin gerilim hatasini giderin
arizasi 2: Asiri akim var 2: Asirl akim hatasina gére igslem yapin
Topragda kisa . o . oL
devre hatasi Err23 [1: Motor topraga kisa devre yapmis 1: Kabloyu veya motoru degistirin
K.l."rmuift'f ?:“ﬁg:a Err26 1: Birikmis ¢aligma siiresi ayarlanan 1: Kaytt bilgilerini temizlemek igin parametre
puresine Las degere ulasir baglatma fonksiyonunu kullanin
hatasi
KuIIanllu tanimh 1: Kullanicinin sinyalini girin 1: sifirlama iglemi
ariza H = .
Err27 |2 Sanal 10 fonksiyonu _arac!llgly_le_l 2. sifirlama iglemi
kullanici tanimli ariza sinyalini girin
Kullanicr tanimhi 1 kullanicinin sinyalini girin 1- sifirlama islemi
ariza 2 Err28 |2: Kullanici tanimli ariza 2 sinyalini sanal 2j zlflrlamg islgmi
10 islevi aracilidiyla girin ' s
Kim@latif agiis 1: Toplam agili stiresi ayarlanan 1: Kayit bilgilerini temizlemek icin parametre
sdresine ulasild Er29  |degere ulasir b;’j Iailma fgnksi onunu kuIIanlﬁ P
hatasi 3 Y
YUk disme hatasi 1: inverterin galisma akimi P9-64'ten az|1: ykiin baglantisinin kesilip kesilmedigini veya
En30 P9-64 ve P9-65'in parametre ayarlarinin gergek

calisma kosullarina uygun olup olmadigini

dogrulayin
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Calisma sirasinda

1: PID geri bildirimi PA-26'nin ayar

1: PID geri besleme sinyalini kontrol edin veya

PID geri besleme [Err31 L o h
kayb hatas| degerinden daha az PA-26'yi uygun bir degree ayarlayin
1: Yiikiin cok biiviik olup olmadidi veva 1: YUku azaltin ve motor ile mekanik durumu
Dalga dalga akim : M y pom giveya \ontrol edin
Errd0 motorun bloke olup olmadigi . . . . s .
sinirflama arizasi i L P 2: Daha yuksek gii¢ seviyesine sahip bir invertor
2: Inverter secimi gok kiigik
kullanin
Caligirken motor 1: Inverterin calismasi sirasinda mevcut )
sin Errd41 motor segimini terminal araciligiyla 1: Inverter durduktan sonra motoru degistirin
degistirme arizasi dedgistirin
1: Sicaklik sensori kablolarini tespit edin ve sorun
Motor Asir sicaklik Errd5 1: Sicaklik sensoériiniin kablolar gevsek (giderin
arizasi 2. Motor sicakligi gok yliksek 2: Taslyici frekansini azaltin veya motoru
sogutmak icin baska sogutma énlemleri alin
1: Nominal akimin ¢ok kiguk ayarlanip
Yanlis baslangi¢ Er51 1: Motor parametreleri ile gergek deger |ayarlanmadigina odaklanarak motor

konumu

arasindaki sapma ¢ok buyuk

parametrelerinin dogru olup olmadidini yeniden

dogrulayin.
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