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Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter Güvenlik uyar lar  
 

 

 
 

güvenlik  
 

            . 

 . 
 
 

 
 
 

 

UYARI 

Güç kapat ld ktan ve yükleme göstergesi kapand ktan sonra devre kart na ve di er bile enlere dokunmay n. 

Güç aktar m  s ras nda kablo ba lant s  yap lmaz. Çal ma s ras nda devre kart ndaki bile enleri ve sinyalleri 
kontrol etmeyin. 

nverterin dahili kablolar n , hatlar n  ve bile enlerini sökmeyin veya de i tirmeyin. 

Frekans de i tirici topraklama terminali do ru ekilde topraklanmal d r. 220V S n f : üçüncü topraklama, 440V 
S n f : özel topraklama. 

D KKAT 

Yüksek gerilim hasar na kar  hassas olan inverter içindeki bile enlere gerilim direnci uygulamay n. 

nverter k  terminalleri U, V ve W'yi asla AC güç kayna na ba lamay n. 

Frekans de i tirici devre kart ndaki CMOS IC statik etkiye ve hasara kar  hassast r. Ana devre kart na dokunmay n. 



— 4 — 

Bölüm-1 Kontroller Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter 
 

 

 
 

Bölüm-1 Kontroller 
 
 

 
 
 

 
kontrol edin. 

 
1.1 elerin kontrolü 

 
: 

 

Projeyi do rulay n Do rulama metodu 

Makine tipi ve modeli ile sipari  tutarl  m ?  
Lütfen yandaki isim levhas n  do rulay n 

 
Parçalar hasarl  m  de il mi veya herhangi bir k s mda hasar 
var m ? 

Genel görünümü kontrol edin ve nakliye s ras nda 
hasar olup olmad n  kontrol edin 

Vidalar ve di er sabitleme parçalar  gev ek mi? Gerekti inde bir tornavida ile kontrol edin 

Talimatlar, yeterlilik sertifikas  ve di er aksesuarlar  Kullan m k lavuzu ve ilgili aksesuarlar 

 
 

. 
 

1.2  
 

1.2.1 Frekans model  
 

 
 

 
:  

 
: 

S: Tek T:  

: 
 P: fan, pompa 

 

 

D KKAT 
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Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter Bölüm-2 Montaj 
 

 

 
 

Bölüm-2 Montaj 
 
 

2.1  
 

Frekans nin montaj 
frekans montaj . 

  (-10~45  / + 14~113 ); kilitli duvara monte (-10~40  / + 14~104 ) 

  veya . 

  

  

  

 Toz, pamuk  

 urun. 

  

  

  lütfen gerekli uma dikkat edin ve 
frekans  

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 gösterilen . 

 

kabini 
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Bölüm-2 Montaj Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter 
 

 Montaj lere 
  

 
 
 

 
30 mm 

 
30 mm 

 

 

150 mm 
 

 

Hava 

Hava 

Yandan 
 

Emme  
*  
-    
*NEMA 
-  + 45   
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Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter                                                                                                                                  Bölüm-3 Kablo Ba lant s  
 

 
 

Bölüm-3  
 
 

3.1 Terminal   
 
 

 
 

 
Harici DC  

 
Harici kesici direnci 

 

Analog  

puls  
 

Röle  

Röle  

güç 
 

 
Çok fonksiyonlu analog 
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Bölüm-3 Kablo ba lant s  Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter 
 

 

: 
 

Terminal ad  fonksiyon a klamas  

R S T        

P,(+),(+)1 N,(-)       Harici kesici  

P, + PB       Harici kesici  

+ 1 + 2       Harici DC reaktörü  

U V W        
 

       Topraklama ucu 
 
 

Kontrol panosu  
 

Terminal ad  Terminal kullan m  ve a klamas  

X1~X4 Bipolar fotokuplaj izolasyon giri i olu turmak için Siviç miktar giri  terminali; giri  voltaj  

X5 Yüksek h zl  puls veya Siviç miktar giri i; puls giri  frekans aral : 0~100kHz; giri  

+24 Bu makine için pozitif 24V güç kayna  (ak m: 150mA) 

COM + 24V'un a k ucu 

VCI Analog miktar giri i, voltaj aral : 0~10V giri  empedans : 22K 

CCI Analog Giri : Ak m (0~20mA) Giri  empedans : 500 

+10V Lokal makine için pozitif 10V güç kayna  

GND Pozitif 10V referans s f r potansiyeli (not: GND COM'dan izole edilmi tir) 

DO Ortak uca kar l k gelen yüksek h zl  puls veya kolektör a k devre k  terminali 

AOI Analog k  terminali, k  aral : gerilim (0-10 V) 

TA TB TC Röle k , TA ortak uç, TB normalde kapal , TC normalde a k kontak kapasitesi: AC250V 

RA  RC Röle k , RA ortak uç, RC sabit a k kontak kapasitesi: AC 250V / 3A, DC 

485+  
485 leti im arayüzü 

485- 
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Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter                                                                                                                                 Bölüm-3 Kablo Ba lant s  
 

 

3.2 n uygulanmas   

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

kaynak: 
 

 Frekans   

  sivici  
 
 

Devre kesici : 
 

 
sivici  

 sivici  

 

Devre kesici veya 
Kaçak sivici 

 

 

 
filtresi 

 

650 L inverter 

Toprak 

filtresi 

motor 
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Bölüm-3 Kablo Ba lant s  Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter 
 

 Kaçaktan kaçak devre kesicisini 
n. 

 
 

: 
 

 otomatik 

 

 . 
 
 

AC : 
 

  
. 

 
 

: 
 

   . 
 
 

: 
 

  
 

 
 

: 
 

   

 Bir  
 

 Frekans  

 Frekans  . 
 
 

: 
 

  

 
 ve U, V ve W terminallerinden herhangi ikisi ayarlanabilir. 

 inverterin   
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Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter                    Bölüm-4 Tu  Tak m  
 

 

 
 

Bölüm-4  
 
 

4.1  
 

4.1.1.  
 
 
 
 

                  Birim göstergesi 
 

Koordinasyon/Tork 
Kontrol  

 

 

 

  
 
 

 
 

 
 
 
 

 
 
 
 

 

Dijital   
 
 
 

 
 
 
 

Durdur 

 
 
 
 
 
 

4.1.2 

 
A  

 

Tu  sembolü ad  fonksiyon a klamas  

PRG Programlama tu u Seviye 1 menüsüne girilir veya menüden k l r 

ENTER Tu u belirleme Menü ekran na ad m ad m girin ve ayar parametrelerini onaylay n 

 YUKARI art rma tu u Veri veya fonksiyon kodunun art r lmas  

 A A I azaltma tu u Veri say s  veya fonksiyon kodlar n n azalt lmas  
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Bölüm-4 Tu  Tak m  Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter 
 

 

 

Tu  sembolü ad  fonksiyon a klamas  

 Sa a do ru  
yer de i tirme tu u 

Kapatma ekran  arayüzü ve çal an ekran arayüzü alt nda, ekran parametresi sa a 
kayd rma döngüsü ile seçilebilir; parametre de i tirilirken, parametrenin de i iklik 
biti seçilebilir 

RUN Çal t rma tu u 
Klavye çal ma modunda, i lemleri çal t rmak için kullan l r 

 
STOP 
RESE 

 
Durdur / reset tu u 

Çal ma durumundayken, çal may  durdurmak için bu tu a bas n; bu fonksiyon 
kodu F7.02 k s tlamas d r. Ar za alarm  durumunda, tüm kontrol modlar  reset tu u 
ile s f rlanabilir 

MF.K Çoklu fonksiyon tu u 
F7.01'e göre, komut kayna  veya h zl  seçim tu u olarak tan mlanabilir 

 
 

4.1.3.  

1)  
 

Gösterge 
n n ad  

Gösterge n n a klamas  

RUN 
Çal ma durumu göstergesi: k sönd nde, inverter kapanma durumundad r; k yand nda, frekans 
de i tirici çal ma durumundad r; 

FWD 
Pozitif sat r göstergesi: sönen k pozitif durumu gösterir; yanan k tersi durumu gösterir. 

L/R 
Kontrol modu göstergesi: sönen k klavye kontrol durumunu gösterir; yan p sönen k ileti im kontrol 
durumunu gösterir; yanan k terminal kontrol durumunu gösterir. 

ERR 
Ayar / tork kontrolü / ar za gösterge lambas  yand nda tork kontrol modunu gösterir, yava a yan p 
sönd nde ayar durumunu, yan p sönd nde ise ar za durumunu gösterir. 

 
 

2  
 

Gösterge lambas  ad  Gösterge  a klamas  

Hz Frekans birimi 

A Ak m birimi 

V                        Voltaj birimi 
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Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter                    Bölüm-4 Tu  Tak m  
 

 

 

 

4.2 Fonksiyonel Parametre Tablosu 
 

FC Parametre Ad  Ayar Aral  Kapsam Ön de er De i iklik 

F0 Grubu: Temel Fonksiyonel 

F0.00 Frekans de i tirici tipi 1: G; 2: P 1 2 Model ayar   

 
 

F0.01 

 
 

1. Motor kontrol modu 

0: H z sensörü yok ve vektör 
kontrolü yok 

1: H z sensörü vektör kontrolü 

2: V / F kontrol 

 
 

0 2 

 
 

2 

 
 

 

 
 
 

F0.02 

 
 
 

Komut kanal n  
çal t r 

0: Tu  tak m  komut kanal  
(LED kapal ) 

1: Terminal komut kanal  (LED 
yanar) 

2: leti im komut kanal  (LED 
yan p söner) 

 
 
 

0 2 

 
 
 

0 

 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

F0.03 

 
 
 
 
 
 
 
 

Birincil frekans kayna   
X seçimi 

0: Tu  tak m  ayar  (güç kayb  
haf zas ) 

1: Tu  tak m  ayar  (güç 
haf zas ) 

2: AI ve VCI ayar    

3: AI ve CCI ayar  

4: Panel potansiyometre ayar   

5: Yüksek h zl  puls ayar  (X5) 

6: Çok segmentli h z çal ma 

ayar  

7: Basit PLC program ayar   

8: PID kontrol ayar  

9: Uzaktan ileti im ayarlar  

 
 
 
 
 
 
 
 

0 9 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

4 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
F0.04 kincil frekans kayna   

Y seçimi 

F0.03'te oldu u gibi (birincil 
frekans kayna  X seçimi) 

0 9 
 

0 
 

 

 
 

F0.05 

 
Referans nesne 
seçimi için Y 
frekans komutu  

0: Ba l maksimum k  
frekans  

1: Ba l ana frekans 
komutu 

 
 

0~1 

 
 

0 

 
 

 

 
 

F0.06 

Y frekans komutu 
Referans nesne seçimi 
aral   

 

Yard mc  frekans kaynaklar n n 
düzenleme aral n  belirleme 

 

0%   150% 

 
 

100% 

 
 

 

 
 
 

F0.07 

 
 

Frekans kayna  
üstd m seçimi 

Ayr k bit: frekans kayna  
seçimi 

0: Ana frekans komutu 

1: Ana ve yard mc  i lemler 
sonucu (i lem ili kisi on 

 
Her pozisyon 

0 ~4 

10   0 ~3 

 
 
 

00 
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Bölüm-4 Tu  Tak m  
 

Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter 
 

 

 

FC Parametre Ad  Ayar Aral  Kapsam Ön de er De i iklik 

  basamakla belirlenir) 
2: Ana frekans komutu ile yard mc  
frekans komutu aras nda geçi  
3: Ana frekans komutu ile ana ve 
yard mc  çal ma sonuçlar  
aras nda geçi   
4: Yard mc  frekans talimat  ile ana 
ve yard mc  çal ma sonuçlar  
aras nda geçi   
On basamak: frekans kayna  ana 
ve yard mc  çal ma ili kisi 
0: Ana + yard mc   
1: Ana-yard mc  
2: Her iki durumun maksimum 

de eri  

3: Her iki durumun minimum 

de eri 

   

 
F0.08 

 
Önceden ayarlanm  
frekans 

0.00 Hz~F0.10 
(Maksimum frekans) 

 
0.00~F0.10 

 
50.00Hz 

 
 

 
 
 
 

F0.09 

 
 
 
 

Yön seçimini çal t r 

0: Varsay lan yönde çal t r n; 

FWD / REV gösterge  söner; 

1: Varsay lan yönün tersi yönde 
çal t r n; 

FWD / REV gösterge  her 
zaman yanar; 

 
 
 
 

0~1 

 
 
 
 

0 

 
 
 
 

 

F0.10 maksimum-frekans Maksimum ayar frekans  50.00~500.00Hz 50.00Hz  

 
 
 
 

F0.11 

 
 
 

st limit frekans 
komutu 

0: F0.12  1
VCI 

2 CCI 

3: Panel potansiyometresi 

4: X5 terminal puls ayar   

5: Verilen ileti im 

 
 
 
 

0~5 

 
 
 
 

0 

 
 
 
 

 

 
F0.12 

 
st limit frekans Alt limit frekans  F 0.14 den 

maksimum frekans F0.10 a 

 
F0.14~ F0.10 

 
50.00Hz 

 
 

 
F0.13 st limit frekans 

sapmas  

 
0.00Hz~ Maksimum frekans F0.10 

 
0.00Hz~F0.10 

 
0.00Hz 

 
 

 
F0.14 

 
Alt limit frekans 0.00Hz~ st limit frekans 

F0.12 

 
0.00Hz~F0.12 

 
0.00Hz 

 
 

 
F0.15 

 
ta y c  frekans 

 
0.5~ 16.0kHz 

 
0.5~16.0kHz 

Model    
belirleme 
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Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter                   Bölüm-4 Tu  Tak m  
 

 

 

 

FC Parametre Ad  Ayar Aral  Kapsam Ön de er De i iklik 

 

F0.16 
Ta ma frekans  yük 
büyükl  ile 
ayarlan r 

0: No 

1: Is 

 

0~1 

 

1 

 

 

 
 

F0.17 

 
 

H zlanma süresi 1 

0.00~650.00s(F0.19=2) 

0.0~6500.0s(F0.19=1) 

0~65000s(F0.19=0) 

 
 

0.00~65000 

 
Model 

belirleme 

 
 

 

 
 

F0.18 

 
 

Yava lama süresi 1 

0.00~650.00s(F0.19=2) 

0.0~6500.0s(F0.19=1) 

0~65000s(F0.19=0) 

 
 

0.00~65000 

 
Model    

belirleme 

 
 

 

 
 

F0.19 

 

H zlanma ve yava lama 
zaman birimi 

0 1s 
1 0.1s 
2 0.01s 

 
 

0~2 

 
 

1 

 
 

 

 
F0.21 Frekans süperpozisyonunda 

frekans Y ofseti 

 
0.00Hz ~ F0.10 

 
0.00Hz~F0.10 

 
0.00Hz 

 
 

 
F0.22 Frekans komutu 

çözünürl  

 
2:0.01Hz 

 
0.00Hz~F0.10 

 
2 

 
 

 

F0.23 
Dijital ayar frekans  
kapatma belle i seçimi 

0: hat rlamama 

1: haf za 

 

0~1 

 

0 

 

 

 
F0.24 Motor parametre grubu 

seçimi 
0: Motor parametre grubu 1;  

1: Motor parametre grubu 2 

 
0~1 

 
0 

 
 

 
 

F0.25 

 

H zlanma ve yava lama 
süre referans frekans  

0: Maksimum frekans (F0-10) 

1: Frekans  ayarla 

2 100Hz 

 
 

0~1 

 
 

0 

 
 
 

 

 
F0.26 

 
Çal mada UP / DOWN 
(Yukar /A a ) referans  

0: Frekans  seç 

1: Frekans  ayarla 

 
0~1 

 
0 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

F0.27 

 
 
 
 
 
 
 

Çal t rma talimat  
paketi ana frekans 
komutu seçimi 

Ayr k bit: Çal ma paneli 
komut ba lant  frekans  
kaynak seçimi 

0: Ba lant  yok 

1: Dijital ayar frekans   

2 VCI 

3 CCI 

4: Panel potansiyometresi  

5: puls ayar  (X5) 

6: Çok bölümlü h z 

7: Basit PLC  

8 PID 

 
 
 
 
 
 
 
 

0~1 

 
 
 
 
 
 
 
 

0000 
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Bölüm-4 Tu  Tak m  
 

Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter 
 

 

 

FC Parametre Ad  Ayar Aral  Kapsam Ön de er De i iklik 

  9: Verilen ileti im 
On basamakl : Terminal komutu 
ba lant  frekans kayna  seçimi 
100 bit: ileti im komutu ba lant  
frekans kayna  seçimi 

0: MODBUS-RTU protokolü 

   

 
 

F0.28 

 
leti im protokolü seçimi 

0: MODBUS-RTU protokolü 

1: Profibus-DP protokolü veya 
CANopen protokolü 

 
 

0~1 

 
 

0 

 

 

F1 Grubu Grup 1 Parametreleri 

 
F1.00  

Motor tipi seçimi 
0: Basit Asenkron motor            

1: Inverency Asenkron motor 

 
0~1 

Model    
belirleme 

 
 

 
F1.01 Motorun anma gücü 

 
0.1~1000.0kW 

 
0.1~1000.0 

Model    
belirleme 

 
 

 
F1.02 

 
 
Motorun anma gerilimi 

 
1~2000V 

 
1~2000 

Model    
belirleme 

 
 

 
 

F1.03 
 
 
Motorun anma ak m  

0.01~655.35A (frekans de i tiricinin 
gücü: 55kW)0.1~6553.5A (frekans 
de i tiricinin gücü:> 55kW) 

 
 

0.01~6553.5 

Model    
belirleme 

 
 

 

 
F1.04 Motorun anma frekans  

 
0.01Hz ~ Maksimum frekans 

 
0.00~F0.10 

Model    
belirleme 

 
 

 
F1.05  

Motor anma h z  

 
1~65535rpm 

 
1~65535 

Model    
belirleme 

 
 

 
 

F1.06 Asenkron motor stator 
direnci 

0.001~ 65.535  (frekans 
  55kW) 

0.0001~6.5535  (frekans 
 > 55kW) 

 
 

0.0001~65.535 

Ayar 
parametreleri 

 
 

 

 
 

F1.07 Asenkron motor rotor 
direnci 

0.001~ 65.535  (frekans 
  55kW) 

0.0001~ 6.5535  (frekans 
 > 55kW) 

 
 

0.0001~65.535 

Ayar 
parametreleri 

 
 

 

 
 

F1.08 Asenkron motorun kaçak 
direnci 

0.01~ 655.35mH (frekans 
 : 55kW) 

0.001~65.535mH (frekans 
  > 55kW) 

 
 

0.001~655.35 

Ayar 
parametreleri 

 
 

 

 
 

F1.09 

 

Asenkron motorun 
m terek direnci 

0.1~6553.5mH (frekans 
 : 55kW) 

0.01 ~ 655.35mH (frekans 
  > 55kW) 

 
 

0.01~6553.5 

Ayar 
parametreleri 
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Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter 
 

                   Bölüm-4 Tu  Tak m  
 

 

 

 

FC Parametre Ad  Ayar Aral  Kapsam Ön de er De i iklik 

 
 

F1.10 

 

Asenkron motorun 
yüksüz ak m  

0.01A~F1.03 (frekans 
 : 55kW) 

0.01~ F1.03 (frekans 
  > 55kW) 

 
 

0.01~F1.03 

 

Ayar 
parametreleri 

 
 

 

F1.27 Kodlay c  sat r say s  1~65535 1~65535 1024  

 
F1.28 

 
Kodlay c  tipi 0: ABZ art ml  kodlay c  2: 

Rotary transformer 
0 2 

 
0 

 
 

 
F1.30 ABZ Art ml  kodlay c  AB 

phase sequence 

 
0: leri; 1: geri 

 
0~1 

 
0 

 
 

F1.31 Kodlay c  kurulum a s  0.0°~359.9° 0.0~359.9 0.0°  

 
F1.32 UVW kodlay c  UVW faz 

s ralamas  

 
0: leri; 1: geri 

 
0~1 

 
0 

 
 

 
F1.33 UVW kodlay c  sapma 

a s  
0.0 ~359.9° 

 
0.0~359.9 0.0° 

 
 

 
F1.34 Döner alanl  transformatör 

kutup logaritmas  

 
1~65535 

 
1~65535 

 
1 

 
 

 

F1.36 
H z geri bildirimi PG 
ba lant  kesintisi 
alg lama süresi 

 

0.0s: 0.1~10.0s aksiyon yok 

 

0.0~10.0 

 

0.0s 
 

 

 
 
 
 

F1.37 

 
 
 
 
Ayar seçimi 

0: lem yok 

1: asenkron makinenin 
parametre ayar  

2: asenkron makinenin dinamik ve 
komple ayar  

3: Asenkron statik ve 
komple ayar 

 
 
 
 

0~3 

 
 
 
 

0 

 
 
 
 

 

F2 Grubu Vektör Kontrol Parametreleri 

 
F2.00 H z döngüsü oransal kazanc  

1 

 
1~100 

 
1~100 

 
30 

 
 

 
F2.01 H z döngüsü integral süresi 1 

 
0.01~10.00s 

 
0.01~10.00 

 
0.50s 

 
 

 
F2.02 H z döngüsü oransal kazanç 2 

 
0.00Hz~F2.05 

 
0.00~F2.05 

 
5.00Hz 

 
 

 
F2.03 H z döngüsü integral süresi 2 

 
1~100 

 
1~100 

 
20 

 
 

F2.04 Siviç frekans  2 0.01~10.00s 0.01~10.00 1.00s  

 
F2.05 Vektör kontrollü transfer 

kazan m  
F2.02 ~ Maksimum k  
frekans  

 
F2.02~F0.10 

 
1 0.00Hz 
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Bölüm-4 Tu  Tak m  
 

Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter 
 

 

 

 

FC Parametre Ad  Ayar Aral  Kapsam Ön de er De i iklik 

 
F2.06 SVC h z geri besleme 

filtreleme süresi 

 
50~200% 

 
50~200 

 
100% 

 
 

 
F2.07 H z döngüsü oransal kazanc  

1 

 
0.000~1.000s 

 
0.000~1.000 

 
0.015s 

 
 

 
 
 
 
 
 
 

F2.09 H z kontrol modunda tork 
üst s n r kayna  

0: Fonksiyon kodu F2.10 ayarl  1
VCI 

2 CCI 

3: Panel potansiyometresi   

4: puls ayar  (X5) 
5: Uzaktan ileti im ayarlar  6
MIN(VCI ,CCI ) 

7: F2.10 a kar l k gelen MAX 
(VCI, CCI) 1-7 opsiyonunun tam 
aral   

 
 
 
 
 
 
 

0~7 

 
 
 
 
 
 
 

0 

 
 
 
 
 
 
 

 

 

F2.10 
H z kontrol modu alt nda 
tork üst s n r rakam n  
ayarlay n 

Elektrikli durumdaki üst tork üst 
s n r , frekans de i tiricinin 
nominal/anma ak m na dayan r 

 

0.0%~ 200.0% 

 

150% 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

F2.11 
H z kontrol modu alt nda 
tork üst limit komutu seçimi 
(güç üretimi) 

0: Parametre F2-10, ayar (bölge 
yok) 

Elektrik enerjisi da t m  ve 
enerji üretim) 
1 VCI 
2 CCI 

3 Panel potansiyometresi  

4: puls ayar  (X5) 

5: Uzaktan ileti im ayarlar  6
MIN(VCI ,CCI ) 
7 MAX(VCI ,CCI ) 

8: Fonksiyon kodu F2.12, F2.10'a 
kar l k gelen F 1-7'nin tam aral n  
ayarlar 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

0~8 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

0 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
 

F2.12 
H z kontrol modu alt nda 
rakam s n r  ayar  (güç 
üretimi) 

retme durumundaki torkun üst 
s n r , frekans de i tiricinin nominal 
ak m na dayan r 

 
 

0.0%~ 200.0% 

 
 

150% 

 
 

 

 
F2.13 Uyarma regülasyonu oransal 

kazanç 

 
0~ 60000 

 
0~ 60000 

 
2000 

 
 

 
F2.14 Uyarma ayar  integral 

kazanc  

 
0~ 60000 

 
0~ 60000 

 
1300 

 
 

 
F2.15 Tork ayar  oransal kazanç 

 
0~ 60000 

 
0~ 60000 

 
2000 
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F2.16 Tork ayar  integral kazanc  

 
0~ 60000 

 
0~ 60000 

 
1300 

 
 

 
F2.16 H z döngüsü integral öz 

de eri 
0: geçersiz 

1: geçerli 

 
0~1 

 
0 

 
 

 
F2.20 Maksimum k  gerilimi 

katsay s  

 
100~ 110% 

 
100~ 110 

 
100% 

 
 

 

F2.21 Zay f manyetik bölgede 
maksimum tork katsay s  

 

50~ 200% 

 

50~ 200% 

 

100% 

 

 

 
F2.22 retim gücü limiti aktif  

0: geçersiz 

1: geçerli 

 
0~1 

 
0 

 
 

F2.23 Güç kapa  Model belirleme 0~ 200% 20%  

F3 Grubu V/F Kontrol Parametreleri 

 
 
 
 
 
 
 

F3.00 

 
 
 
 
 
 
 

V/F e ri ayar  

0: Sat r V / F 

1: Çok noktal  V / 

F 2: Kare V / F 

3:1.2 Güç Taraf  V / F 

4:1.4 Güç Taraf  V / F 

6:1.6 Güç Taraf  V / F 

8:1.8 Güç Taraf  V / F 9: 

Koru 

10: VF tamamen ayr lm  mod  

11: VF, yar  ayr lm  mod 

 
 
 
 
 
 
 

0~ 11 

 
 
 
 
 
 
 

0 

 
 
 
 
 
 
 

 

 
F3.01 Tekrarlayan art  

 
0.0%: (Otomatik tork art )  
0.1% ~ 30.0% 

 
0.0~30.0 

Model    
belirleme 

 
 

 
F3.02 Tork kald rma durdurma 

frekans  
0.00Hz~ Maksimum k  
frekans  

 
0.00~F.010 

 
50.00Hz 

 
 

 
F3.03 Çok noktal  VF frekans 

noktas  F1 

 
0.00Hz~F3.05 

 
0.00~F3.05 

 
0.00Hz 

 
 

 
F3.04 Çok noktal  VF gerilim 

noktas  V1 

 
0.0~100.0% 

 
0.0~100.0 

 
0.0% 

 
 

 
F3.05 Çok noktal  VF frekans 

noktas  F2 

 
F3.03~F3.07 

 
F3.03~F3.07 

 
0.00Hz 

 
 

 
F3.06 Çok noktal  VF gerilim 

noktas  V2 

 
0.0~100.0% 

 
0.0~100.0 

 
0.0% 

 
 

 
F3.07 Çok noktal  VF frekans 

noktas  F3 
F3.05~ Motor anma frekans  
(F1.04) 

 
F3.05~F1.04 

 
0.00Hz 
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F3.08 Çok noktal  VF gerilim 

noktas  V3 

 
0.0~100.0% 

 
0.0~100.0 

 
0.0% 

 
 

 
F3.09 VF geçi  dengeleme kazanc  

 
0~200.0% 

 
0~200.0 

 
0.0% 

 
 

F3.10 VF A r  Uyar m Kazanc  0~200 0~200 64  

 
F3.11 Kazanc  bast ran VF 

sal n mlar  

 
0~100 

 
0~100 

Model    
belirleme 

 
 

 
F3.12 ok bast rma modu seçimi 

 
ok bast rma modunu seçin 

 
0~4 

 
3 

 
 

 
 
 
 
 

F3.13 
VF ayr lm  gerilim kayna  

0: Rakam ayarlar  (F3.14)  

1: VCI 

2: CCI 3: panel potansiyometresi 

4: puls ayar  (X5)  
5: Çoklu komutlar 

6: Basit PLC 7: PID 

8: Verilen ileti im 

Not: 100.0%, motor anma 
gerilimine kar l k gelir 

 
 
 
 
 

0~ 8 

 
 
 
 
 

0 

 
 
 
 
 

 

 
F3.14  

VF ay rma 

 
0V ~ Motor anma gerilimi 

0V ~ Motor anma 
gerilimi 

 
0V 

 
 

 
 

F3.15 VF ay rma için gerilim 
art  süresi 

0.0~1000.0s 

Not: 0V motor anma gerilimine 
geldi inde 

 
 

0.0~1000.0 

 
 

0.0s 

 
 

 

 
 

F3.16 VF ay rma için gerilim 
d me süresi 

0.0~1000.0s 

Not: 0V motor anma gerilimine 
geldi inde 

 
 

0.0~1000.0 

 
 

0.0s 

 
 

 

 
 

F3.17 VF ay rma ve kapatma  
modu seçimi 

0: Frekans / gerilim 
ba ms z olarak 0`a d er 

1: Gerilim 0`a d rüldükten 
sonra frekans da d rülür 

 
 

0~ 1 

 
 

0 

 
 

 

 
F3.18   A r  drenaj h z  eylem ak m  

 
50~200% 

 
50~200% 

 
150% 

 

 
F3.19 A r  kay p h z n n 

bast r lmas  

 
0 Geçersiz, 1 geçerli 

 
0~1 

 
1 

 
 

 
F3.20 A r  drenaj h z  bast rma 

kazanc  

 
0~100 

 
0~100 

 
20 

 
 

 

F3.21 A r  kay p h z nda hareket 
ak m n n telafi katsay s  

 

50~200% 

 

50~200% 

 

50% 
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F3.22 A r  gerilim durma eylemi 
gerilimi 

Model belirleme 

 fazl  380-480V model: 
330.0V-800.0V 

 fazl  200-240V model: 
330.0V-800.0V 

 
 
 

330.0V-800.0V 

 
 

Model    
belirleme 

 
 
 

 

 
F3.23 A r  bas nç durmas  

etkinle tirme 

 
0 Geçersiz, 1 geçerli 

 
0~ 1 

 
1 

 
 

 

F3.24 A r  gerilim durma bast rma 
frekans kazanc  

 

0~ 100 

 

0~ 100 

 

30 

 

 

 
F3.25 A r  gerilim durma bast rma 

gerilim kazanc  

 
0~ 100 

 
0~ 100 

 
30 

 
 

 
F3.26 

A r  gerilim durmas n n 
maksimum frekans yükselme 
s n r  

 
0~ 50Hz 

 
0~ 50 

 
5Hz 

 
 

F4 Grubu Giri  Terminali 

 
 
 
 
 
 

F4.00 

 
 
 
 
 

X1 terminali 
fonksiyon seçimi 

 
0: lev yok 
1: Pozitif FWD çal t r n veya canl  
çal t r n 
2: REV Çal may  ters çevir veya ters 
yön 
3:  hatl  çal ma kontrolü  
4: leri yönde dön  (FJOG) 
5: Ters nokta hareketi (RJOG)  
6: Terminal YUKARI 
7: Terminal A A I 
8: cretsiz park 
9: Hata s f rlama (RESET)  
10: Çal ma duraklat ld  
11: Harici ar za genellikle a k giri i 

12: Çok paragrafl  komut 
Terminal 1 
13: Çok segmentli komut 
terminal 2 
14: Çok segmentli komut 
terminal 3 
15: Çok segmentli komut 
terminal 4 
16: Terminal 1'i seçmek için art  ve 
yava lama süresi 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

0~ 59 

 
 
 
 
 
 

1 

 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

F4.01 

 
 
 
 
 
 
 
 

X2 terminali fonksiyon 
seçimi 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

4 
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F4.02 

 
 
 
 
 

X3 terminali fonksiyon 
seçimi 

17: Terminal 2'yi seçmek için art  
ve yava lama süresi 
18: Frekans kayna  de i tirme 
19: YUKARI / A A I ayar s f rlama 
(terminal, tu  tak m ) 
20: Terminal 1'i de i tirmek için 
komutu kontrol edin 
21: Yasaklama, h zlanma ve 
yava lama 
22: PID duraklat ld  
23: PLC durumu s f rlan r 

24: Gönderilen frekans 

duraklamas   

25: Sayaç giri i 

26: Sayaç s f rlama 

27: Say m giri i uzunlu u  

28: Uzunluk s f rlama 

29: Tork kontrolü yasakt r 

30: PULSE (Darbe) frekans 

giri i (sadece X5 terminalleri 

için geçerlidir) 

31: Sakla (koru) 

32: DC fren ile hemen 

33: Harici hatalar için s k 

kapal  giri  

34: Frekans modifikasyonu 
etkinle tirme 

35: PID, hareket yönü tersine 
çevrilir 

36: Harici park terminali 1 

37: Terminal 2'yi de i tirmek 
için komutu kontrol edin 

38: PID noktalar  ask ya al nd  

39: Frekans kayna  X ve ön 
ayarl  frekans anahtar  

40: Y frekans kayna  ile 
önceden ayarlanm  frekans 
aras nda geçi  yap n 

41: Motor seçim terminali 1 
42: Sakla 

43: PID parameter switching 

44: User-defined custom fault 1 

45: User-custom fault 2 

46: Speed control / torque control 

  
 
 
 
 
 

9 

 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 

F4.03 

 
 
 
 
 

X4 terminali fonksiyon 
seçimi 

 
 
 
 
 
 

12 

 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

F4.04 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

X5 terminali fonksiyon 
seçimi 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

0~ 59 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

13 
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  47: Acil durdurma 
48: Harici park terminali 2  
49: DC kesiciyi yava lat n 
50: Çal ma süresi s f ra ayarlan r 
51: ki hatl  sistem / üç hatl  sistem 
anahtar  

52: Geri dön e izin yok 

53-59: Sakla 

   

F4.10 X filtreleme süresi 0.000~1.000s 0.000~1.000 0.010s  

 
 
 

F4.11 

 
 
 

Terminal komut modu 

0: ki hat 1 

1: ki hat 2 

2:  hat 1 

3:  hat 2 

 
 
 

0~3 

 
 
 

0 

 
 

 

 

F4.12 Terminalin de i im oran  
YUKARI / A A I frekans  

 

0.001~65.535Hz/s 

 

0.001~65.535 

 

1.00Hz/s 

 

 

 
F4.13 Simog e risi 1 minimum giri  

 
0.00V~F4.15 

 
0.00~F4.15 

 
0.00V 

 
 

 

F4.14 
Analog miktar e risi 1'in 
minimum giri i ayara kar l k 
gelir 

 

-100.0% ~ +100.0% 

 

-100.0%~ 100.0% 

 

0.0% 

 

 

 
F4.15 Simog e risi 1 maksimum 

giri  

 
F4.13~10.00V 

 
F4.13~10.00V 

 
10.00V 

 
 

 
F4.16 Maksimum giri  ayara 

kar l k gelir 

 
-100.00%~+100.0% 

 
-100.0%~+100.0% 

 
100.0% 

 
 

F4.17 VCI giri  filtreleme süresi 0.00~10.00s 0.00~10.00 0.10s  

F4.18 AI e risi 2 minimum giri  0.00V~F4.20 0.00~F4.20 0.00V  

 

F4.19 
Analog miktar e risi 2'nin 
minimum giri i ayara kar l k 
gelir 

 

-100.0% ~ +100.0% 

 

-100.0%~+100.0% 

 

0.0% 

 

 

 
F4.20 Simog e risi 2 maksimum 

giri  

 
F4.18~10.00V 

 
F4.18~10.00V 

 
10.00V 

 
 

 
F4.21 Maksimum giri  ayara 

kar l k gelir 

 
-100.00%~+100.0% 

 
-100.0%~+100.0% 

 
100.0% 

 
 

F4.22 CCI giri  filtreleme süresi 0.00~10.00s 0.00~10.00 0.10s  

 
F4.23 Simüle edilmi  miktar e risi 

3 minimum giri  

 
0.00V~F4.25 

 
0.00~F4.25 

 
2.35V 
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F4.24 Analog e ri 3'ün minimum 
giri i ayara kar l k gelir 

 

-100.0% ~ +100.0% 

 

-100.0%~+100.0% 

 

0 

 

 

 
F4.25 Simog e risi 3 maksimum 

giri  

 
F4.23~10.00V 

 
F4.23~10.00V 

 
10.00V 

 
 

 
 

F4.26 
Analog miktar e risi 3'ün 
maksimum giri i ayara 
kar l k gelir 

 
 

-100.00%~+100.0% 

 
 

-100.0%~+100.0% 

 
 

100.0% 

 
 

 

 
F4.27 Panel potansiyometresi giri  

filtre süresi 

 
0.00~10.00s 

 
0.00~10.00 

 
0.10s 

 
 

 
F4.28 X5 terminali minimum 

frekans  

 
0.00kHz~F4.30 

 
0.00~F4.30 

 
0.00kHz 

 
 

 

F4.29 X5 terminalinin minimum 
frekans  ayara kar l k gelir 

 

-100.0% ~ +100.0% 

 

-100.0%~+100.0% 

 

0.0% 

 

 

 
F4.30 X5 terminali 

maksimum frekans 

 
F4.28~50.00kHz 

 
F4.28~50.00kHz 

 
50.00kHz 

 
 

 

F4.31 
X5 terminalinin 
maksimum frekans  ayara 
kar l k gelir 

 

-100.00%~+100.0% 

 

-100.0%~100.0% 

 

100.0% 

 

 

 

F4.32 X5 terminali frekans 
giri  filtresi süresi 

 

0.00~10.00s 

 

0.00~10.00 

 

0.10s 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

F4.33 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

AI e ri seçimi 

Ayr k bit: VCI e ri seçimi  

1: E ri 1 (2 nokta, bak n z 

F4.13~F4 16) 

2: E ri 2 (2 nokta, 
bak n z F4.18~F4.21) 

3: E ri 3 (2 nokta, 
bak n z F4.23~F4.26) 

4: E ri 4 (4 nokta, 
bak n z A6.00~A6.07) 

5: E ri 5 (4 nokta, 
bak n z A6.08~A6.15) 

10 bit: CCI e ri seçimi, yukar daki ile 
ayn  

100 bit: panel potansiyometre 
e risi seçimi, yukar daki ile ayn  

 
 
 
 
 
 
 
 
 

0~5 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

321 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 

F4.34 

 
 

Simülasyon miktar  
minimum giri  ayar  
seçiminin alt nda 

Ayr k bit: VCI minimum giri  ayar  
seçiminin alt nda 

0: Minimum giri  ayar na kar l k 
gelir; 1:%0.0 

On basamakl : CCI minimum giri  ayar  

 
 
 

0~5 

 
 
 

000 
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  seçiminin alt ndad r 

Yüz bit: yukar daki gibi minimum 
giri  ayar  seçiminin alt ndaki panel 
potansiyometresi 

   

F4.35 X1 Gecikme süresi 0.0~3600.0s 0.0~3600.0 0.0s  

F4.36 X2 Gecikme süresi 0.0~3600.0s 0.0~3600.0 0.0s  

F4.37 X3 Gecikme süresi 0.0~3600.0s 0.0~3600.0 0.0s  

 
 
 

F4.38 

 
 

X-terminali geçerli 
mod seçimi 1 

0: Yüksek güç seviyesinde etkili 

1: D k seviyede etkili 

Bir: X1; on: X2; yüz: X3 Bin: X4; on 

bin: X5 

 
 
 

0~1 

 
 
 

00000 

 
 

 

 
 
 

F4.39 

 
 

X-terminali geçerli 
mod seçimi  2 

0: Yüksek güç seviyesinde etkili 

1: D k seviyede etkili 

Bir: X 6; on: X 7; yüz: X 8 

Bin: X 9; on bin: X10 

 
 
 

0~1 

 
 
 

00000 

 
 
 

 

F5 Grubu k  Terminalleri 

 
 
 

F5.00 

 
 

DO terminal k  modu 
seçimi 

0: A k kolektörün yüksek h zl  puls 
k : en yüksek puls frekans  

100.00kHz'dir. lgili fonksiyonlar 
için F5.06'ya bak n; 

1: A k devre kolektör k : ilgili 
fonksiyonlar için F5.01'e bak n 

 
 
 

0~1 

 
 
 

0 

 
 
 

 

 
 
 

F5.01 

 

DO fonksiyon seçimi 
(kolektör a k devre 

k  terminali) 

0: k  yok 

1: frekans de i tirici çal yor 

2: Ar za k  (serbest kapatma 
hatas  için hata) 

3: FDT1 k  frekans seviyesi 
taraf ndan alg lan r 

4: Gerçekle en Frekans 

5: S f r h zda çal ma (kapatma 
s ras nda k  yok) 

6: Motor a r  yük tahmin alarm  

7: frekans de i tirici a r  yük tahmin 
alarm  

8: Gerçekle en de eri ayarlay n 

9: Gerçekle en aretli de eri belirtin 

10: Ula lan uzunluk 

var  

 
 
 

0~ 41 

 
 
 

0 

 
 
 

 

 
 
 

F5.02 

 
 

Röle k  fonksiyonu 
seçimi (TA-TB-TC) 

 
 
 
 
 
 
 

0~ 41 

 
 
 

2 

 
 
 

 

 
 
 
 

F5.03 

 
 

Geni letilmi  Kart Röle 
Ç k  fonksiyonu seçimi 
(RA-RC) 

 
 
 
 

0 
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  11: PLC döngüsü tamamland  
12: Gerçekle me için birikmi  
çal ma süresi 
13: Frekans limiti ortada  
14: Tork limiti  
15: Çal maya haz r  
16 VCI >CCI 
17: st s n r frekans eri imleri 
18: Alt limit frekans na ula ld  
(çal ma ile ilgili) 
19: D k gerilim durumu k  
20: leti im ayarlar  
21: Konum tamamland  (ayr lm ) 
22: Konumland rma kapand  
(ayr lm ) 
23: S f r h zda çal ma 2 (kapatma 
s ras nda da k ) 
24: Birikmi  güç kayna  süresi  
25: Frekans seviyesi FDT2 k n  
alg lar 
26: Frekans 1 k a ula r 
27: Frekans 2 k a ula r 
28: Ak m 1 k a ula r 
29: Ak m 2 k a ula r  
30: k n düzenli olarak 
gerçekle mesi  
31: VCI giri i a ld  
32: Yük durumunda 
33: Ters çal ma devrede 
34: S f r ak m durumu 
35: Gerçekle en Modül s cakl   
36: k  ak m limiti 
37: Ula lan D k frekans 
(kapatma ayn  zamanda k ) 
38: Uyar  k  (tüm hatalar) 
39: Motor a r  s cakl k tahmin 
alarm  
40: gerçekle en çal ma süresi  
41: Ar za k  (serbest kapatma 
ar zas  ve d k k ) 
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F5.06 

 
 
 
 
 

DO a k devre kolektör 
elektrot yüksek h zl  puls 

k  seçimi 

0: Çal ma frekans  

1: Frekans  ayarlay n  

2: k  ak m  

3: Motor k  torku (mutlak de er, 0 
 142. ba l motor) 

4: k  gücü 

5: k  gerilimi 

6: X giri i (100.0kHz'e kar l k gelen % 
100.0) 

7 VCI 

8 CCI 

9: Panel potansiyometresi 

10: Uzunluk 

11: De eri hat rla  

12: leti im ayar   

13: Motor dön  h z  
14: k  ak m  (1000.0A'e 
kar l k gelen %100.0) 

15: k  gerilimi (1000.0V'a 
kar l k gelen %100.0) 

16: Motor k  torku 
(gerçek de er, motora göre 
yüzde) 

17: k  torku (gerçek de er, 
frekans de i tiriciye göre yüzde) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

0~ 17 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

0 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

F5.07 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

AO1 k  seçimi 

 
F5.09 DO k  maksimum 

frekans  

 
0.01~50.00kHz 

 
0.01~50.00 

 
50.00kHz 

 
 

 
F5.10 

 
AO1 s f r sapma katsay s  

 
-100.0% ~ +100.0% 

-100.0% ~ 
+100.0% 

 
0.0% 

 
 

F5.11 AO1 kazan m  -10.00 ~ +10.00 -10.00~+10.00 1.00  

 

F5.17 
Kolektör a k devresi 
için anahtar ses 
seviyesi k  gecikme 
süresi 

 

0.0~3600.0s 

 

0.0~3600.0 

 

0.0s 

 

 

 
F5.18 RÖLE1 k  gecikme 

süresi 

 
0.0~3600.0s 

 
0.0~3600.0 

 
0.0s 

 
 

 
F5.19 RÖLE2 k  gecikme 

süresi 

 
0.0~3600.0s 

 
0.0~3600.0 

 
0.0s 

 
 

 
 

F5.22 

 

DO k  terminali 
Geçerli Durum Seçimi 

0: Pozitif mant k 

1: Mant k  d  birim: DO 

 
 

0~1 

 
 

00000 
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  On basamak: RÖLE1  

Yüz bit: RÖLE2  

Bin basamak: DO1 

10000 basamak: DO2 

   

F6 Grubu Ba latma/Durdurma Kontrolü 

 
 
 

F6.00 

 
 
 

Ba latma Durdurma modu 

0: Direkt ba latma 

1: H z izleme ve yeniden ba latma 

2: Tahrik öncesi ba latma 
(AC asenkron makine) 

3: SVC ERR ba latma 

 
 
 

0~ 3 

 
 
 

0 

 
 
 

 

 
 
 

F6.01 

 
 
 

H z izleme metodu 

0: Kapatma frekans  ile 
ba lay n 

1: Güç frekans  ile ba lay n 
2: Maksimum frekans ile 
ba lay n 

 
 
 

0~ 2 

 
 
 

0 

 
 
 

 

 
F6.02 H z izleme h zl  ve 

yava  

 
1~100 

 
1~100 

 
20 

 
 

 
F6.03 Do rudan ba latma frekans  

 
0.00~10.00 Hz 

 
0.00~10.00 

 
0.00Hz 

 
 

 
F6.04 Ba latma frekans  tutma 

süresi 

 
0.0 ~100.0s 

 
0.0 ~100.0 

 
0.0s 

 
 

F6.05 Ba lang -ön kesme ak m  0~100% 0~100% 50%  

F6.06 Çal t rmadan önce 
kesme/fren süresi 0.0~100.0s 0.0~100.0 0.0s  

 
 

F6.07 

 
 

Art  ve azalma modu 
seçimi 

0: Düz hat h zlanma ve 
yava lama 

1: Statik S-e risi 

2: Dinamik S-e risi 

 
 

0~2 

 
 

0 

 
 

 

 
F6.08 

 
S e risi ba lang  zaman 
ölçe i 

 
0.0%   (70.0%-F6.09) 

0.0%   

(70.0%-F6.09) 

 
30% 

 
 

 
F6.09 S-e risi biti  dönemi 

zaman ölçe i 

 
0.0%   (70.0%-F6.09) 

0.0%   

(70.0%-F6.09) 

 
30% 

 
 

 
F6.10 Durdurma modu seçimi 0: Yava lama park  

1: Serbest park 

 
0~1 

 
0 

 
 

 
F6.11 Kesici ba latma frekans n  

durdurun 

 
0.00Hz ~F0.10 

 
0.00Hz~F0.10 

 
0.00Hz 

 
 

 
F6.12 Kesici bekleme süresini 

durdurun 

 
0.0~100.0s 

 
0.0~100.0 

 
0.0s 
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F6.13 DC kesme ak m n  durdurun 0.0~100.0% 0.0~100.0% 50%  

F6.14 DC kesme süresini durdurun 0.0~100.0s 0.0~100.0 0.0s  

F6.15 Kesici kullan m oran  0.0~100.0% 0.0~100.0% 100.0%  

 
F6.18 H z izleme ak m  

 
30~200% 

 
30~200% 

Model    
belirleme 

 
 

 
F6.21 Demanyetik zaman 

 
0.0~5.0s 

 
0.0~5.0 

Model    
belirleme 

 
 

F7 Grubu Operasyon Paneli ve Ekran 

 
F7.00 Dijital boru eksik çizim 

denetimi unlar  sa lar 

 
0~ 1 

 
0~ 1 

 
0 

 
 

 
 
 
 
 

F7.01 

 
 
 
 
 

MF.K, anahtar 
fonksiyon seçimi 

0: Geçersiz MULTI 

1: lem paneli komut kanal  uzak 
komut kanal na geçer (terminal 
komut kanal  veya ileti im komut 
kanal ) 

2: leri ve geri sivici  

3: Pozitif nokta hareketi 
4: Ters nokta hareketi 

 
 
 
 
 

0~ 4 

 
 
 
 
 

0 

 
 
 
 
 

 

 
 
 

F7.02 

 
 

STOP / RESET 
(Durdur/S f rla) 
anahtar kapatma 
fonksiyonu seçimi 

0: STOP / RST tu u kapatma 
i levi yaln zca klavye çal ma 
modunda geçerlidir 

1: STOP / RST tu u kapatma i levi 
herhangi bir çal ma modunda 
geçerlidir 

 
 
 

0~ 1 

 
 
 

1 

 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

F7.03 

 
 
 
 
 
 
 
 

Çal ma durumu 
taraf ndan görüntülenen 
parametre seçimi 1 

0000~FFFF 
Bit00: Çal ma frekans  1 (Hz)  

Bit01: Ayar Frekans  (Hz) 

Bit02: Bara hatt  gerilimi (V) 

Bit03: k  gerilimi (V)  

Bit04: k  ak m  (A)  

Bit05: k  gücü (kW)  

Bit06: k  torku: (%) 

Bit07: X terminali giri  durumu 

Bit08: DO k  durumu 

Bit09: VCI gerilimi (V)  

Bit10: CCI gerilimi (V) 

Bit11: Panel potansiyometre gerilimi 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

0000~FFFF 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

001F 
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  (V) 
Bit12: Say m de eri  
Bit13: Uzunluk de eri 
Bit14:, Yük h z göstergesi 
Bit15: PID ayar  

   

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

F7.04 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Çal ma durumu, 
parametre seçimi 2 yi 
gösterir 

0000~FFFF 
Bit00:PID geri beslemesi  
Bit01: PLC a amas  
Bit02: X5 terminal  giri  darbe 
frekans  (kHz) 
Bit03: Çal ma frekans  2 (Hz) 
Bit04: Kalan çal ma süresi  
Bit05: VCI ayar ön gerilimi (V) 
Bit06: CCI ayar ön gerilimi (V) 
Bit07: Panel potansiyometresi ön 
gerilim ayar  (V) 
Bit08: Hat h z  
Bit09: Geçerli Güç Süresi (Saat)  
Bit10: Geçerli çal ma süresi (Dakika) 
Bit11: X5 terminal giri  pals frekans  
(Hz) 
Bit12: leti im Ayar Noktas   
Bit13: Enkoder geri besleme h z  (Hz) 
Bit14: Ana frekans X göstergesi (Hz) 
Bit15: Yard mc  frekans Y göstergesi  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

0000~FFFF 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

0000 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

F7.05 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

Duru  süresi durumu 
göstergesi için 
parametre seçimi 

0000~FFFF 
Bit00: Frekans Ayar  (Hz)  

Bit01: Bara hatt  gerilimi (V) 

Bit02: X giri  durumu  

Bit03: DO k  durumu  

Bit04: VCI gerilimi (V)  

Bit05: CCI gerilimi (V) 

Bit06: Panel potansiyometre 

gerilimi (V) 

Bit07: Say m de eri 

Bit08: Uzunluk de eri 

Bit09: PLC kademesi 

Bit10: Yük h z   

Bit11: PID ayar  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

0000~FFFF 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

0033 
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  Bit12: X5 terminal giri  pals 
frekans  (kHz) 

   

F7.06 H z gösterge katsay s  0.0001~6.5000 0.0001~6.5000 1.0000  

 
F7.07 IGBT so utucu s cakl  -20 C~120.0 C 

 
- -20 C 

 
 

F7.08 rün numaras  - - -  

F7.09 Kümülatif çal ma süresi 0~65535h 0~65535 0h  

 
F7.10 Performans sürüm numaras  

 
- 

 
- 

 
- 

 
 

 
F7.11 levsel sürüm numaras  

 
- 

 
- 

 
- 

 
 

 
 
 
 
 
 
 

F7.12 Yükleme h z  ondal k 
basamaklar  gösterir 

Ayr k bit: U0-14'ün ondal k 
nokta say s  

0:0 ondal k basamak  

1:1 ondal k basamak 

2:2 ondal k basamakta  

3:3 ondal k basamakta 

On basamak: U0-19 / U0-29 
ondal k nokta 

1:1 ondal k basamak 
2:2 ondal k basamakta 

 
 
 
 
 
 
 

0~3 

 
 
 
 
 
 
 

21 

 
 
 
 
 
 
 

 

F7.13 Kümülatif güç süresi 0~65535h - -  

 
F7.14 Birikmi  güç tüketimi 

 
0~65535KWH 

 
- 

 
- 

 
 

 
F7.15 Performans Geçici Yaz l m 

Sürüm No 

 
- 

 
- 

 
- 

 
 

 
F7.16 levsel geçici yaz l m sürüm 

numaras  

 
- 

 
- 

 
- 

 
 

F8 Grubu Geli tirilmi  Fonksiyonel 

F8.00 inç çal ma frekans  0.00~F0.10 (Maksimum frekans) 0.00~F0.10 2.00Hz  

F8.01 inç H zlanma süresi 0.0~6500.0s 0.0~6500.0 20s  

F8.02 inç yava lama süresi 0.0~6500.0s 0.0~6500.0 20s  

 
F8.03  

H zlanma süresi 2 

 
0.0~6500.0s 

 
0.0~6500.0 

Model    
belirleme 

 
 

 
F8.04  

Yava lama süresi 2 

 
0.0~6500.0s 

 
0.0~6500.0 

Model    
belirleme 
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F8.05 

 
H zlanma süresi 3 

 
0.0~6500.0s 

 
0.0~6500.0 

Model    
belirleme 

 
 

 
F8.06 

 
Yava lama süresi 3 

 
0.0~6500.0s 

 
0.0~6500.0 

Model    
belirleme 

 
 

 
F8.07 

 
H zlanma süresi 4 

 
0.0~6500.0s 

 
0.0~6500.0 

Model    
belirleme 

 
 

 
F8.08 

 
Yava lama süresi 4 

 
0.0~6500.0s 

 
0.0~6500.0 

Model    
belirleme 

 
 

 
F8.09 

 
Atlama frekans  1 0.00Hz~F0.10 

(Maksimum frekans) 

 
0.00~F0.10 

 
0.00Hz 

 
 

 
F8.10 

 
Atlama frekans  2 0.00Hz~F0.10 

(Maksimum frekans) 

 
0.00~F0.10 

 
0.00Hz 

 
 

 
F8.11 Atlama frekans  genli i 0.00Hz~F0.10 

(Maksimum frekans) 

 
0.00~F0.10 

 
0.01Hz 

 
 

 
F8.12 Ölü bölge zaman n  tersine 

çevirin 

 
0.0~3000.0s 

 
0.0~3000.0 

 
0.0s 

 
 

 
F8.13 Ters frekans yasakland  

 
0: geçerli 1: geçersiz 

 
0~1 

 
0 

 
 

 
 

F8.14 
Frekans  alt limit frekans 
çal ma modunun alt na 
ayarla 

0: Alt limit frekansta çal ma 

1: Duru  süresi 

2: S f r h z operasyonu 

 
 

0~2 

 
 

0 

 
 

 

F8.15 Sarkma oran  0.00~10% 0.00~10.00 0.00%  

 
F8.16 Kümülatif güç gerçekle me 

süresini ayarla 

 
0~65000h 

 
0~65000 

 
0h 

 
 

 
F8.17 Kümülatif çal ma 

gerçekle me süresini 
ayarlar 

 
0~65000h 

 
0~65000 

 
0h 

 
 

F8.18 Koruma seçeneklerini 
ba lat n 0: Koruma yok 1: Koruma 0~1 0  

 
F8.19 Frekans alg lama de eri 1 0.00Hz ~F0.10 

(Maksimum frekans) 

 
0.00Hz ~F0.10 

 
050.00Hz 

 
 

 
F8.20 Frekans alg lama gecikme 

oran  1 

 
0.0~100.0% 

 
0.0~100.0% 

 
5.0% 

 
 

 
F8.21 Frekans, alg lama genli ine 

ula r 

 
0.0~100.0% (Maksimum frekans) 

 
0.0~100.0% 

 
0.0% 

 
 

 
 

F8.22 
H zlanma ve yava lama 
süreci s ras nda z plama 
s kl  Etkili olup olmad  

 
 

0: Geçersiz 1: geçerli 

 
 

0~1 

 
 

0 
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F8.25 

H zlanma süresi ile 
kar la t r ld nda 1'in 
h zlanma süresi 

2. Frekans noktalar n  
de i tirin 

 
 

0.00Hz ~F0.10 
(Maksimum frekans) 

 
 
 

0.00Hz ~F0.10 

 
 
 

0.00Hz 

 
 
 

 

 
 

F8.26 
Frekans noktalar n  
yava lama süresi 1 ve 
yava lama süresi 2 
aras nda de i tirin 

 

0.00Hz ~F0.10 
(Maksimum frekans) 

 
 

0.00Hz ~F0.10 

 
 

0.00Hz 

 
 

 

 
F8.27 Terminal noktas  hareketi 

tercih edilir 

 
0: Geçersiz 1: geçerli 

 
0~1 

 
0 

 
 

 
F8.28 Frekans alg lama de eri 2 0.00Hz ~F0.10 

(Maksimum frekans) 

 
0.00~F0.10 

 
50.00Hz 

 
 

 
F8.29 Frekans alg lama gecikme 

de eri 2 

 
0.0~100.0% 

 
0.0~100.0% 

 
5.0% 

 
 

 
F8.30 Alg lama de eri 1'e ula an 

herhangi bir frekans 
0.00Hz ~F0.10 
(Maksimum frekans) 

 
0.00~F0.10 

 
50.00Hz 

 
 

 
F8.31 Alg lama genli i 1'e ula an 

herhangi bir frekans 

 
0.0~100.0% 

 
0.0~100.0% 

 
0.0% 

 
 

 
F8.32 Alg lama de eri 2'ye ula an 

herhangi bir frekans 
0.00Hz ~F0.10 
(Maksimum frekans) 

 
0.00~F0.10 

 
50.00Hz 

 
 

 
F8.33 Alg lama genli i 2'ye ula an 

herhangi bir frekans 

 
0.0~100.0% 

 
0.0~100.0% 

 
0.0% 

 
 

 
 

F8.34 S f r ak m alg lama seviyesi 
0.0~300.0% 

%100.0 motor nominal ak m na 
kar l k gelir 

 
 

0.0~300.0% 

 
 

5.0% 

 
 

 

 
F8.35 S f r ak m alg lama gecikme 

süresi 

 
0.00~600.00s 

 
0.00~600.00 

 
0.10s 

 
 

 
F8.36 k  ak m  s n r de eri 0.0% (Tespit edilmeyen) 

0.1~300.0% (motor anma ak m ) 

 
0.0~300.0% 

 
200.0% 

 
 

 
F8.37 k  ak m  a r  i lem 

alg lama gecikme süresi 

 
0.00~600.00s 

 
0.00~600.00 

 
0.0s 

 
 

 
F8.38 Herhangi bir eri im ak m  1 0.0~300.0% (motor anma ak m )  

0.0~300.0% 
 

100.0% 
 

 

 
F8.39 Herhangi bir eri im ak m  1 

geni lik 
0.0~300.0% (motor anma ak m )  

0.0~300.0% 
 

0.0% 
 

 

 
F8.40 Herhangi bir eri im ak m  2 0.0~300.0% (motor anma ak m )  

0.0~300.0% 
 

100.0% 
 

 

 
F8.41 Herhangi bir eri im ak m  2 

geni lik 
0.0~300.0% (motor anma ak m )  

0.0~300.0% 
 

0.0% 
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F8.42 Zaman fonksiyonu seçimi 0: Geçersiz 1: geçerli 0~1 0  

 
 
 

F8.43 

 
 
 

Çal ma süresi seçimi 

0: F8.44  
1 VCI 

2: CCI  
3: Panel potansiyometresi 

F8.44 e kar l k gelen 
Simüle edilen giri  aral   

 
 
 

0~3 

 
 
 

0 

 
 
 

 

F8.44 Çal ma süresi 0.0~6500.0Min 0.0~6500.0 0.0Min  

 
F8.45 VCI giri  gerilimi koruma 

de erinin alt s n r  

 
0.0V~F8.46 

 
0.0V~F8.46 

 
3.10V 

 
 

 
F8.46 CCI giri  gerilimi koruma 

kapa  

 
F8.45~11.0V 

 
F8.45~11.0V 

 
6.80V 

 
 

 
F8.47 Gerçekle en Modül s cakl  0~100 C 0~100  75  

 
 

 
 

F8.48 Is  da tma fan kontrolü 
0: Fan, operasyon 
s ras nda çal r 

1: Fan sürekli çal r 

 
 

0~1 

 
 

0 

 
 

 

F8.49 Uyanma frekans  F8.51~ F0.10 F8.51~ F0.10 0.00Hz  

F8.50 Uyanma gecikme süresi 0.0~6500.0s 0.0~6500.0 0.0s  

F8.51 Uyku hali frekans  0.00Hz~F8.49 0.00Hz~F8.49 0.00Hz  

F8.52 Uyku gecikme süresi 0.0~6500.0s 0.0~6500.0 0.0s  

 
F8.53 Bu operasyonun 

gerçekle me süresi 

 
0.0~6500.0Min 

 
0.0~6500.0 

 
0.0Min 

 
 

 
F8.54 k  gücü ayar katsay s  

 
0.0~200.0% 

 
0.0~200.0% 

 
100.0% 

 
 

F9 Grubu Ar za ve Koruma 

 
F9.00 Motor a r  yük korumas  

seçimi 

 
0: zin verilmez 1: izin verilir 

 
0~1 

 
1 

 
 

 
F9.01 Motor a r  yük koruma 

kazanc  

 
0.20~10.00 

 
0.20~10.00 

 
1.00 

 
 

 
F9.02 Motor a r  yük erken uyar  

faktörü 

 
50.0~120.0% 

 
50.0~120.0% 

 
80.0% 

 
 

F9.03 A r  bas nç durma kazanc  0-100 0-100 30  

 
F9.04 A r  gerilim durma koruma 

gerilimi 

 
650V-800V 

 
650V-800V 

 
760V 
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F9.07 

 
 
 

K sa devre-toprak 
koruma seçene i 

Bireysel bit: üst güç k sa 
devresinden topra a koruma 
seçimi 

0: Geçersiz 1: geçerli 

On basamak: güçten topra a k sa 
devre koruma seçimi 

0: Geçersiz 1: geçerli 

   

 

F9.08 Kesme ünitesi eylem 
ba latma gerilimi 

 fazl  380-480V modeli: 
320.0V-800.0V  fazl  
200-240V modeli: 320.0V-800.0V 

 

320.0V-800.0V 

 

780V 

 

 

 
F9.09 Ar zalar n otomatik s f rlama 

sürelerinin say s  

 
0~20 

 
0~20 

 
0 

 
 

 

F9.10 
Otomatik ar za s f rlama 
s ras nda Ar za DO eylem 
seçimi 

 

0: Aksiyon yok 1: Aksiyon 

 

0~1 

 

1 

 

 

 
F9.11 Otomatik ar za s f rlama 

aral k süresi 

 
0.1~100.0s 

 
0.1~100.0 

 
6.0s 

 
 

 
 
 
 

F9.12 
Faz yetersizli i \ kontaktör 
emi  korumas  seçimini 
girin 

Ayr k bit: Eksik faz koruma 
seçimini girin 

On basamak: Kontaktör emi  
koruma seçimi 

0: Yasakla 
1: zin ver 

 
 
 
 

0~1 

 
 
 
 

11 

 
 
 
 

 

 
 
 
 

F9.13 Eksik faz koruma seçimi k  

Ayr k bit: Eksik faz koruma 
seçiminin k  

0: Yasak 1: izin verildi 

On basamak: çal ma öncesi k  
varsay lan faz koruma seçimi 

0: Yasak 1: izin verildi 

 
 
 
 

0~1 

 
 
 
 

1 

 
 
 
 

 

F9.14 lk kez ar za tipi 
0: Ar za yok 
1: Sakla 
2: H zland r lm  a r  ak m 
3: A r  ak m  yava lat n 
4: Sabit h zl  a r  ak m 
5: H zland r lm  a r  gerilim 
6: D rülm  a r  gerilim  
7: Sabit h z a r  gerilimi  
8: A r  yüke kar  tampon direnci  
9: D k bas nç 
10: Frekans de i tirici a r  yükü  
11: Motor a r  yükü 

-100.0~100.0 0.0%  

F9.15 kinci ar za türü 0.0~6553.5 0.0s  

 
 
 
 
 
 

F9.16 

 
 
 
 
 

ncü (en son 
gerçekle en) ar za tipi 

 
 
 
 
 
 

-100.0~100.0 

 
 
 
 
 
 

0.0% 
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FC   Kapsam   

  12: Eksik faz  girin  
13: k  faz  yok 
14: Modül a r  s nm   
15: Harici ar za 
16: Özel ileti im istisnas  
17: Kontaktör anormal  
18: Anormal ak m alg lama 
19: Anormal motor ayar  
20: Enkoder / PG kart  
istisnas  
21: parametre okuma ve 
yazma istisnas  
22: Frekans dön türücü 
donan m  anormal 
23: Motor topra a k sa devre 
24: Sakla 
25: Sakla 
26: Gerçekle en Çal ma zaman   
27: Kullan c -özel hata 1 
28: Kullan c -özel hata 2  
29: Gerçekle en A l  zaman  
30: Yükleniyor 
31: Çal ma zaman  PID geri bildirimi 
kayboldu  
40: H zl  ak  s n r  zaman a m  
41: Çal ma s ras nda motoru 
de i tirin 
42: H z sapmas  çok büyük  
43: Motor a r  h z  
45: Motor a r  s cakl   
51: lk konum yanl  
55: Yük da t m  cihaz hatas  

   

 
F9.17 ncü (en son), ar za 

frekans  

 
— 

 
— 

 
— 

 
 

 
F9.18 ncü (en son), ar zadaki 

ak m 

 
— 

 
— 

 
— 

 
 

 
F9.19 ncü (en son) ar zada bara 

gerilimi 

 
— 

 
— 

 
— 

 
 

 

F9.20 ncü (en son) ar za için 
terminal durumunu girin 

 
— 

 
— 

 
— 
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FC   Kapsam   

 

F9.20 
ncü (en son) ar za için 

terminal durumunu girin 
 
— 

 
— 

 
— 

 

 

 
F9.21 ncü (en son) ar zada 

k  terminali durumu 

 
— 

 
— 

 
— 

 
 

 
F9.22 ncü (en son) ar za 

s ras nda frekans 
de i tiricinin durumu 

 
— 

 
— 

 
— 

 
 

 
F9.23 ncü (en son) ar za 

s ras nda güç süresi 

 
— 

 
— 

 
— 

 
 

 
F9.24 ncü (en son) ar za için 

çal ma süresi 

 
— 

 
— 

 
— 

 
 

 
F9.27 kinci ar za süresi ve 

frekans  

 
— 

 
— 

 
— 

 
 

 
F9.28 kinci ar zadaki ak m 

 
— 

 
— 

 
— 

 
 

 
F9.29 kinci ar zada bara gerilimi 

 
— 

 
— 

 
— 

 
 

 
F9.30 kinci ar za için terminal 

durumunu girin 

 
— 

 
— 

 
— 

 
 

 
F9.31 kinci ar zada k  

terminali durumu 

 
— 

 
— 

 
— 

 
 

 
F9.32 kinci ar za s ras nda 

de i tirici durumu 

 
— 

 
— 

 
— 

 
 

 
F9.33 kinci ar za s ras nda güç 

a k kalma süresi 

 
— 

 
— 

 
— 

 
 

 
F9.34 kinci ar za için çal ma 

süresi 

 
— 

 
— 

 
— 

 
 

 
F9.37 lk ar zadaki frekans 

 
— 

 
— 

 
— 

 
 

F9.38 lk ar zadaki ak m — — —  

 
F9.39 lk ar zada bara gerilimi 

 
— 

 
— 

 
— 

 
 

 
F9.40 lk ar za için terminal 

durumunu girin 

 
— 

 
— 

 
— 

 
 

 
F9.41 lk ar zada k  terminali 

durumu 

 
— 

 
— 

 
— 

 
 

 
F9.42 lk ar za s ras nda frekans 

de i tiricinin durumu 

 
— 

 
— 

 
— 
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F9.43 lk ar za s ras nda güç a k 

kalma süresi 

 
— 

 
— 

 
— 

 
 

 
F9.44 lk ar zada çal ma süresi 

 
— 

 
— 

 
— 

 
 

 
 
 
 
 
 
 

F9.47 Ar za koruma eylem seçimi 1 

Ayr k bit: motor a r  yükü (11)  

0: Serbest park 

1: Kapatma modu ile durdur  

2: Çal maya devam et 

On basamakl : eksik faz giri i (12) 

Yüz bit: k  faz  eksikli i (13) 

Bin bit: harici ar za (15) 

On bin bit: anormal ileti im (16) 

 
 
 
 
 
 
 

0~ 2 

 
 
 
 
 
 
 

00000 

 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

F9.48 
Ar za koruma eylem 
seçimi 2 

Ayr k bit: Enkoder / PG kart  
istisnas  (20) 

0: cretsiz park 

On basamak: anormal fonksiyon 
kodu okuma ve yazma (21) 

0: cretsiz park 

1: Kapatma modu ile durdur 

Yüz bit: frekans de i tirici a r  
yük hatas  eylemi 

Bir seçim yap n (Hata10): 

0: Serbest kapatma 1: azalt lm  
çal ma 

Bin: Motor A r  Is nmas  (25) 
On bin bit: Gerçekle en çal ma 
süresi(26) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

0~ 1 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

00000 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

F9.49 
Ar za koruma eylem 
seçimi 3 

Ayr k bit: Kullan c  özel hatas  1 
(27) 

0: Serbest park 

1: Kapatma modu ile durdur 2: 
Çal maya devam et 

On basamakl : Kullan c  özel 
hatas  2 (28) 0: Serbest park 

1: Kapatma modu ile durdur 2: 
Çal maya devam et 

Yüz bit: gerçekle en a l  zaman  
(29) 

0: Serbest park 

 
 
 
 
 
 
 
 

0~ 2 

 
 
 
 
 
 
 
 

00000 
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1: Kapatma modu ile durdur  

2: Çal maya devam et 

Bin: d  (30) 

0: Serbest park 

1: Yava la ve dur 

2: Çal maya devam etmek için 
do rudan motorun nominal 
frekans n n %7'sine atlay n ve 
d medi inde otomatik olarak 
ayarlanan frekans çal mas na geri 
dönün 

On: Çal ma süresi PID geri 
besleme kayb  (31) 

0: Serbest park 

1: Kapatma modu ile durdur  

 

 

   

 
 
 
 
 

F9.50 Ar za koruma eylem 
seçimi 4 

Ayr k bitler: a r  h z sapmas  
(42) 

0: Serbest park ar za korumas  
1: Kapatma modu ile durdurma 

2: Çal maya devam et 

On basamak: motor a r  h z  
(43) 
Yüz bit: ilk konum hatas  (51) 

 
 
 
 
 

0~ 2 

 
 
 
 
 

00000 

 
 
 
 
 

 

 
 
 
 

F9.54 
Ar za durumunda frekans 
seçimini çal t rmaya devam 
edin 

0: Mevcut çal ma frekans nda 
çal t r 

1: Belirlenmi  bir frekansta 
çal r 

2: Limit üstü frekans çal mas  
3: Alt limit frekans nda çal ma 
4: Anormal bir bekleme 
frekans nda çal ma 

 
 
 
 

0~ 4 

 
 
 
 

0 

 
 
 
 

 

 

F9.55 Anormal yedekleme frekans  
0,0'l k frekans, a a daki 
maksimum frekansa kar l k gelir 
~100.0% (100.0% F0.10) 

 

0.0% ~100.0% 

 

100.0% 

 

 

 
F9.56 Motor s cakl k sensörü tipi 

0:  1
PT100 2 PT1000 

 
0~2 

 
0 

 
 

 
F9.57 Motor a r  s nma koruma 

e i i 
0 C ~ 200 C 0 C ~ 200 C 110 C 

 
 

 
F9.58 Motor a r  s nma tahmini 

alarm e i i 
0 C ~ 200 C 0 C ~ 200 C 90 C 

 

 
F9.59 An nda durdurma 

fonksiyonu seçimi 

0: geçersiz; 1: Yava la; 

2: Yava la 

 
0~2 

 
0 
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F9.60 

Geçici durdurma eylemi 
de erlendirme gerilimini 
durdurur 

 
80.0%~100.0% 

 
80.0%~100.0% 

 
85.0% 

 
 

 

F9.61 Ani durma ve durmayan 
gerilim kurtarma karar süresi 

 

0.0~100.0s 

 

0.0~100.0 

 

0.5s 
 

 

 
F9.62 Anl k durdurma ile gerilimi 

belirle 

 
60~100% (Standart bara gerilimi) 

 
60~100% 

 
80.0% 

 
 

 
F9.63 Yükleme koruma seçenekleri 

 
0: Geçersiz 1: geçerli 

 
0~1 

 
0 

 
 

F9.64 Yük azaltma alg lama 
seviyesi 0.0~100.0% 0.0~100.0% 10%  

F9.65 Yük azaltma alg lama süresi 0.0~60.0s 0.0~60.0 1.0s  

 
F9.67 A r  h z alg lama de eri 

 
0.0~50.0% (Maksimum frekans) 

 
0.0~50.0% 

 
20% 

 
 

F9.68 A r  h z alg lama süresi 0.0s: Tespit edilmeme, 0.1~60.0s 0.0~60.0 1.0s  

 
F9.69 A r  h z sapmas  

 
0.0~50.0% (Maksimum frekans) 

 
0.0~50.0% 

 
20% 

 
 

 

F9.70 Çok büyük h z sapmas  ve 
çok büyük alg lama süresi 

 

0.0s: Tespit edilmeme, 0.1~60.0s 

 

0.0~60.0 

 

0.0s 

 

 

F9.71 Anl k durdurma kazanc  Kp 0~100 0.0~100 40  

 
F9.72 Anl k durdurma integral 

katsay s  Ki 

 
0~100 

 
0.0~100 

 
30 

 
 

 

F9.73 Anl k durma ve durmama 
eylemi ve yava lama süresi 

 

0~300.0s 

 

0~300.0s 

 

20.0s 
 

 

FA grubu Proses Kontrol PID Fonksiyonu 

 
 
 
 
 

FA.00 PID, kaynak göz önüne 
al nd nda 

0: FA-01  1
VCI 

2 CCI 

3: Panel potansiyometresi 

4: X5 terminal pals ayar   

5: Verilen ileti im 
6: Birden fazla komut verilir 

 
 
 
 
 

0~6 

 
 
 
 
 

0 

 
 
 
 
 

 

 
FA.01 PID de erleri a a daki 

zaman için verilmi tir 

 
0.0~100.0% 

 
0.0~100.0% 

 
50.0% 

 
 

 
FA.02 PID, geri bildirim kayna  

0 VCI 
1 CCI 

 
0~8 

 
0 
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  2: Panel potansiyometresi 3
VCI -CCI 
4: Yüksek h zl  pals X5  
5 : leti im  
6 VCI +CCI 
7 Maksimum (VCI ,CCI ) 

8 Min(VCI ,CCI ) 

   

 
FA.03 PID uygulama yönü 0: Pozitif aksiyon; 1: ters 

yönde aksiyon 

 
0~1 

 
0 

 
 

 
FA.04 PID geri besleme aral na 

verilir 

 
0~65535 

 
0~65535 

 
1000 

 
 

FA.05 Kp1'in oransal kazanc  0.0~100.0 0.0~100.0 20.0  

FA.06 ntegral süre, Ti1 0.01~10.00s 0.01~10.00 2.00s  

FA.07 Diferansiyel süre, Td1 0.01~10.00s 0.00~10.00 0.00s  

 
FA.08 PID Ters kesme frekans  

 
0.00Hz ~F0.10 

 
0.00Hz ~F0.10 

 
0Hz 

 
 

FA.09 PID sapma limiti 0.0~100.0% 0.0~100.0% 0.0%  

 
FA.10 PID diferansiyel limit genli i 

 
0.00~100.00% 

 
0.00~100.00% 

 
0.50% 

 
 

FA.11 De i im süresi göze 
al nd nda PID 0.00~650.00s 0.00~650.00 0.00s  

 
FA.12 PID geri besleme filtreleme 

süresi 

 
0.00~60.00s 

 
0.00~60.00 

 
0.00s 

 
 

 
FA.13 PID k  filtreleme süresi 

 
0.00~100.00s 

 
0.00~100.00 

 
100.00s 

 
 

FA.14 Devam ediyor — — —  

FA.15 Kp2'nin oransal kazanc  0.0~1000.0 0.0~1000.0 20.0  

FA.16 ntegral zaman, Ti2 0.01~10.00s 0.01~10.00 2.00s  

FA.17 Diferansiyel zaman, Td2 0.000~10.000s 0.000~10.000 0.000s  

 
 
 
 

FA.18 
PID parametresi 
anahtarlama 
ko ulu 

0: De i tirme 

1: X terminali üzerinden geçi  yap 

2: Sapmaya göre otomatik geçi  

3: Çal ma frekans na göre 
otomatik geçi  

 
 
 
 

0~ 3 

 
 
 
 

0 
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FA.19 PID parametresi 

anahtarlama sapmas  1 

 
0.0%~FA.20 

 
0.0%~FA.20 

 
20.0% 

 
 

 
FA.20 PID parametresi 

anahtarlama sapmas  2 

 
FA.19~100.0% 

 
FA.19~100.0% 

 
80.0% 

 
 

FA.21 PID ba lat c  0.0~100.0% 0.0~100.0% 0.0%  

 
FA.22 PID ba lang  de eri tutma 

süresi 

 
0.00~650.00s 

 
0.00~650.00 

 
0.00s 

 
 

 
FA.23 ki k  sapmas  pozitif 

maksimum de er 

 
0.00~100.0% 

 
0.00~100.0% 

 
20.00% 

 
 

 
FA.24 ki k  sapmas  ters 

maksimum 

 
0.00~100.0% 

 
0.00~100.0% 

 
80.00% 

 
 

 
 
 
 

FA.25 PID integral öz de eri 

Ayr k bit: integral ay rma  

0: Geçersiz 1: geçerli 

On basamak: s n ra kadar k tan 

sonra entegrasyonun durdurulup 

durdurulmayaca  

0: Puanlara devam et; 1: 
Puanlar  durdur 

 
 
 
 

0~1 

 
 
 
 

00 

 
 
 
 

 

 
 

FA.26 PID geri besleme kayb  
alg lama de eri 

0.0%: Eksik geri bildirimi 
de erlendirme 
0.1%   100.0  

 
 

0.0~100.0% 

 
 

0.0% 

 
 

 

 
FA.27 Alg lama de eri zaman 

kayb nda PID geri bildirimi 

 
0.0~20.0s 

 
0.0~20.0 

 
0.0s 

 
 

 
FA.28 PID kapatma i lemi 

0: Dur ve çal ma  

1: Duru  süresi operasyonu 

 
0~1 

 
1 

 
 

FB Grubu Sal n m Frekans , Sabit Uzunluk ve Say m 

 
 

FB.00 Yerle im ayar yöntemi 
0: Merkez frekansa göre 

1: Maksimum frekansa göre 

 
 

0~1 

 
 

1 

 
 

 

FB.01 Frekans genli i 0.0~100.0% 0.0~100.0% 100.0%  

 
FB.02 S rama frekans n n genli i 

 
0.0~50.0% 

 
0.0~100.0% 

 
100.0% 

 
 

FB.03 Anl k frekans döngüsü 0.0~3000.0s 0.0~3000.0 100.0s  

 
FB.04 gen dalga yükselmesinin 

zaman katsay s  

 
0.0~100.0% 

 
0.0~100.0% 

 
100.0% 

 
 

FB.05 Uzunlu u ayarla 0~65535m 0~65535 1000m  
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FB.06 fiziksel uzunluk 0~65535m 0~65535 0m  

FB.07 Metre ba na pals say s  0.1~6553.5 0.1~6553.5 100.0  

FB.08 Gösterge de erini ayarlay n 1~65535 1~65535 1000  

FB.09 Say m de erini belirtin 1~65535 1~65535 1000  

FC Grubu Çoklu H z ve Basit PLC Fonksiyonu 

FC.00 Çok segmentli h z 0 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0%  

FC.01 Çok segmentli h z 1 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0%  

FC.02 Çok segmentli h z  2 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0%  

FC.03 Çok segmentli h z  3 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0%  

FC.04 Çok segmentli h z  4 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0%  

FC.05 Çok segmentli h z  5 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0%  

FC.06 Çok segmentli h z  6 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0%  

FC.07 Çok segmentli h z  7 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0%  

FC.08 Çok segmentli h z  8 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0%  

FC.09 Çok segmentli h z  9 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0%  

FC.10 Çok segmentli h z  10 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0%  

FC.11 Çok segmentli h z  11 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0%  

FC.12 Çok segmentli h z  12 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0%  

FC.13 Çok segmentli h z  13 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0%  

FC.14 Çok segmentli h z  14 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0%  

FC.15 Çok segmentli h z  15 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0%  

 
 
 

FC.16 Basit PLC çal ma modu 

0: Tek bir i lemin bitiminden 
sonra durma 

1: Nihai de er tek bir 
çal t rman n sonunda korunur 

2: Her zaman döngü 

 
 
 

0~ 2 

 
 
 

0 

 
 
 

 

 
FC.17 Basit PLC d  belle i 

seçimi 
Ayr k bit: güç belle i seçimi  

0~ 1 
 

00 
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  0: Güç kayb n  hat rlamama 
1: ELEKTR KL  bellek 
On basamak: Haf za seçimini 
durdur  
0: Hat rlamadan durdur 
1: Belle i durdur 

   

 
FC.18 Kolay PLC segmenti 0 

çal ma süresi 

 
0~6500.0s(h) 

 
0~6500.0s 

 
0.0s(h) 

 
 

 

FC.19 
Basit PLC segmenti 0 
h zlanma ve yava lama 
süresi 

 

0~3 

 

0~3 

 

0 

 

 

 
FC.20 Basit PLC segment 1 çal ma 

süresi 

 
0~6500.0s(h) 

 
0~6500.0s 

 
0.0s(h) 

 
 

 

FC.21 
Basit PLC paragraf 1 
h zlanma ve yava lama 
süresi 

 

0~3 

 

0~3 

 

0 

 

 

 
FC.22 Basit PLC segmenti 2 çal ma 

süresi 

 
0~6500.0s(h) 

 
0~6500.0s 

 
0.0s(h) 

 
 

 

FC.23 
Basit PLC segmenti 2 
h zlanma ve yava lama 
süresi 

 

0~3 

 

0~3 

 

0 

 

 

 
FC.24 Basit PLC segmenti 3 çal ma 

süresi 

 
0~6500.0s(h) 

 
0~6500.0s 

 
0.0s(h) 

 
 

 

FC.25 
Basit PLC paragraf 3 
h zlanma ve yava lama 
süresi 

 

0~3 

 

0~3 

 

0 

 

 

 
FC.26 Basit PLC segmenti 4 çal ma 

süresi 

 
0~6500.0s(h) 

 
0~6500.0s 

 
0.0s(h) 

 
 

 

FC.27 
Basit PLC segmenti 4 
h zlanma ve yava lama 
süresi 

 

0~3 

 

0~3 

 

0 

 

 

 
FC.28 Basit PLC segmenti 5 çal ma 

süresi 

 
0~6500.0s(h) 

 
0~6500.0s 

 
0.0s(h) 

 
 

 

FC.29 
Basit PLC segmenti 5 
h zlanma ve yava lama 
süresi 

 

0~3 

 

0~3 

 

0 

 

 

 
FC.30 Basit PLC segmenti 6 çal ma 

süresi 

 
0~6500.0s(h) 

 
0~6500.0s 

 
0.0s(h) 

 
 

 

FC.31 
Basit PLC segmenti 6 
h zlanma ve yava lama 
süresi 

 

0~3 

 

0~3 

 

0 
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FC.32 Basit PLC segment 7 çal ma 

süresi 

 
0~6500.0s(h) 

 
0~6500.0s 

 
0.0s(h) 

 
 

 

FC.33 
Basit PLC segmenti 7 
h zlanma ve yava lama 
süresi 

 

0~3 

 

0~3 

 

0 

 

 

 
FC.34 Kolay PLC segmenti 8 

çal ma süresi 

 
0~6500.0s(h) 

 
0~6500.0s 

 
0.0s(h) 

 
 

 

FC.35 
Basit PLC segmenti 8 
h zlanma ve yava lama 
süresi 

 

0~3 

 

0~3 

 

0 

 

 

 
FC.36 Basit PLC segmenti 9 çal ma 

süresi 

 
0~6500.0s(h) 

 
0~6500.0s 

 
0.0s(h) 

 
 

 

FC.37 
Basit PLC paragraf 9 
h zlanma ve yava lama 
süresi 

 

0~3 

 

0~3 

 

0 

 

 

 
FC.38 Kolay PLC segmenti 10 

çal ma süresi 

 
0~6500.0s(h) 

 
0~6500.0s 

 
0.0s(h) 

 
 

 

FC.39 
Basit PLC paragraf  10 
h zlanma ve yava lama 
süresi 

 

0~3 

 

0~3 

 

0 

 

 

 
FC.40 Kolay PLC segmenti 11 

çal ma süresi 

 
0~6500.0s(h) 

 
0~6500.0s 

 
0.0s(h) 

 
 

 

FC.41 
Basit PLC paragraf 11 
h zlanma ve yava lama 
süresi 

 

0~3 

 

0~3 

 

0 

 

 

 
FC.42 Basit PLC periyot 12 çal ma 

süresi 

 
0~6500.0s(h) 

 
0~6500.0s 

 
0.0s(h) 

 
 

 

FC.43 
Basit PLC paragraf 12 
h zlanma ve yava lama 
süresi 

 

0~3 

 

0~3 

 

0 

 

 

 
FC.44 Basit PLC periyodu 13 

çal ma süresi 

 
0~6500.0s(h) 

 
0~6500.0s 

 
0.0s(h) 

 
 

 

FC.45 
Basit PLC paragraf 13 
h zlanma ve yava lama 
süresi 

 

0~3 

 

0~3 

 

0 

 

 

 
FC.46 Basit PLC periyot 14 çal ma 

süresi 

 
0~6500.0s(h) 

 
0~6500.0s 

 
0.0s(h) 

 
 

 

FC.47 
Basit PLC paragraf 14 
h zlanma ve yava lama 
süresi 

 

0~3 

 

0~3 

 

0 

 

 

 
FC.48 Basit PLC Periyot 15 çal ma 

süresi 

 
0~6500.0s(h) 

 
0~6500.0s 

 
0.0s(h) 
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FC.49 
Basit PLC paragraf 15 
h zlanma ve yava lama 
süresi 

 

0~3 

 

0~3 

 

0 

 

 

 
FC.50 Kolay PLC çal ma süresi 

birimi 

 
0: s (saniye), 1: h (saat) 

 
0~1 

 
0 

 
 

 
 
 
 
 
 

FC.51 Çok segmentli h z 0 verilen 
mod 

0: Fonksiyon kodu: FC.00 Verilen  

1 VCI 
2 CCI 

3 : Panel potansiyometresi 
4: Yüksek h z pals X5 0~6 0   
5 PID 

6: Ön de er frekans na göre 
(F0.08), UP / DOWN 
(yukar /a a ) de i tirilebilir 

 
 
 
 
 
 

0~6 

 
 
 
 
 
 

0 

 
 
 
 
 
 

 

FD Grubu leti im Parametreleri 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

FD .00 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

leti im Ta y c  Oran   

 bit: MODBUS 0
300BPS 
1 600BPS 
2 1200BPS 
3 2400BPS 
4 4800BPS 
5 9600BPS 
6 19200BPS 
7 38400BPS 
8 57600BPS 
9 115200BPS 

On basamak: Profibus-DP 0
115200BPs 

1 208300BPs 
2 256000BPs 
3 512000Bps 

100 Basamak: Sakla 

Bin bit: CANlink   

0 20 
1 50 
2 100 
3 125 
4 250 
5 500 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

0~9 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

5005 
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  6 1M    
 
 
 

FD .01 MODBUS veri format  

0: Kalibrasyon yok (8-N-

2) 1: Çift (8-E-1) 

2: Kontrol (8-O-1)  

3: Kalibrasyon yok (8-N-1) 

(MODBUS geçerli) 

 
 
 

0~3 

 
 
 

0 

 
 
 

 

 
 

FD .02 Bu makinenin adresi 

0: Radyo adresi 
1 247 
(MODBUS, Profibus-DP, CANlink 
geçerli) 

 
 

0~247 

 
 

1 

 
 

 

 
FD .03 MODBUS yan t  gecikti 

 
0~20ms(MODBUS geçerli) 

 
0~20 

 
2 

 
 

 
 

FD .04 Seri port ileti im zaman 
a m  süresi 

0.0s: geçersiz, 0.1 ~ 60.0s 

(MODBUS, Profibus-DP, CANlink 
geçerli) 

 
 

0.00~60.00 

 
 

0.00s 

 
 

 

 
 
 
 
 
 

FD .05 MODBUS, Profibus-DP 
ileti im veri format  

Ayr k bit: MODBUS 
 
0: Standart d  MODBUS-RTU 
protokolü 
 
1: Standart MODBUS-RTU protokolü 

On basamak: Profibus-DP 

0: PPO1 format 
1: PPO2 format 
2: PPO3 format  
3: PPO5 format 

 
 
 
 
 
 

0~3 

 
 
 
 
 
 

31 

 
 
 
 
 
 

 

 
FD .06 Geçerli çözünürl  okumak 

için ileti im 
0 0.01A 
1 0.1A 

 
0~3 

 
0 

 
 

 

FD .08 
Geni leme kart  (Pfibus, 
CANopen) kesinti alg lama 
süresi 

0.0s: geçersiz 
0.1~60.0s 

 

0.0~60.0 

 

0.0s 

 

 

FE Grubu Kullan c ya özel Fonksiyon kodu 

FE.00 Kullan c  fonksiyonu kodu 0  U3.17 U3.17  

FE.01 Kullan c  fonksiyonu kodu 1 
 
 
 
 
 
 

F0.00~FP.xx 

A0.00~AX.xx 

 
 
 
 
 
 
 

F0.00~FP.xx 

U3.16  

FE.02 Kullan c  fonksiyonu kodu 2 F0.00  

FE.03 Kullan c  fonksiyonu kodu 3 F0.00  

FE.04 Kullan c  fonksiyonu kodu 4 F0.00  
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FE.05 Kullan c  fonksiyonu kodu 5 
U0.00~U0.xx 

U3.00~U3.xx 
A0.00~AX.xx 

U0.00~U0.xx 

U3.00~U3.xx 

F0.00  

FE.06 Kullan c  fonksiyonu kodu 6 F0.00  

FE.07 Kullan c  fonksiyonu kodu 7 F0.00  

FE.08 Kullan c  fonksiyonu kodu 8 F0.00  

FE.09 Kullan c  fonksiyonu kodu 9 F0.00  

FE.10 Kullan c  fonksiyonu kodu 10 F0.00  

FE.11 Kullan c  fonksiyonu kodu 11 F0.00  

FE.12 Kullan c  fonksiyonu kodu 12 F0.00  

FE.13 Kullan c  fonksiyonu kodu 13 F0.00  

FE.14 Kullan c  fonksiyonu kodu 14 F0.00  

FE.15 Kullan c  fonksiyonu kodu 15 F0.00  

FE.16 Kullan c  fonksiyonu kodu 16 F0.00  

FE.17 Kullan c  fonksiyonu kodu 17 F0.00  

FE.18 Kullan c  fonksiyonu kodu 18 F0.00  

FE.19 Kullan c  fonksiyonu kodu 19 F0.00  

FE.20 Kullan c  fonksiyonu kodu 20 U 0.68  

FE.21 Kullan c  fonksiyonu kodu 21 U 0.69  

FE.22 Kullan c  fonksiyonu kodu 22 F0.00  

FE.23 Kullan c  fonksiyonu kodu 23 F0.00  

FE.24 Kullan c  fonksiyonu kodu 24 F0.00  

FE.25 Kullan c  fonksiyonu kodu 25 F0.00  

FE.26 Kullan c  fonksiyonu kodu 26 F0.00  

FE.27 Kullan c  fonksiyonu kodu 27 F0.00  

FE.28 Kullan c  fonksiyonu kodu 28 F0.00  

FE.29 Kullan c  fonksiyonu kodu 29 F0.00  
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FP Grubu Kullan c  ifresi 

FP.00 Kullan c  ifresi 0 ~ 65535 0 ~ 65535 0  

 
 
 
 

FP.01 Parametre ba latma 

0: lem yok 

01: Motor parametreleri hariç 
fabrika parametrelerini geri yükle 

02: Kay t bilgilerini temizle 

04: Kullan c  parametrelerini yedekle  

501: Kullan c  parametrelerini 
geri yükle 

 
 
 

0 01 02 01  

501 

 
 
 
 

0 

 
 
 
 

 

 
 
 
 

FP.02 Fonksiyonel parametre 
grubu ekran seçimi 

Ayr k bit: U grubu ekran 
seçimi 

0: Gösterme 1: Göster 

On basamakl : Grup A ekran 
seçimi 
0: Gösterme 1: Göster 

 
 
 
 

0 ~ 1 

 
 
 
 

111 

 
 
 

 

 
 
 
 

FP.03 Özel parametre grubu ekran 
seçimi 

Ayr k bit: Kullan c  taraf ndan 
özelle tirilmi  parametre grubu 
ekran seçimi 

0: Gösterme 1: Göster 

On basamakl : Kullan c  de i ikli i 
parametre grubu ekran seçimi 
0: Gösterme 1: Göster 

 
 
 
 

0 ~ 1 

 
 
 
 

00 

 
 
 
 

 

 
FP.04 

 
Fonksiyon kodu 
özniteli i de i tirir 

0: De i tirilebilir 

1: De i tirilemez 

 
0 ~ 1 

 
0 

 
 

A0 Grubu Tork Kontrolü ve K s tlama Parametreleri 

 
A0.00 H z / tork kontrol modu seçimi 

0: H z kontrol 

1: Tork kontrol 

 
0 ~ 1 

 
0 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

A0.01 Tork kontrol modu alt nda 
tork ayar kayna  seçimi 

0: Say  ayar  1 (A0.03)  
1 VCI 
2 CCI 

3: Panel potansiyometresi  

4: Yüksek h zl  pals X5  
5: Verilen ileti im 6
MIN(VCI ,CCI ) 
7 MAKS(VCI ,CCI ) 

(A0.03 say  ayar na kar l k gelen 
tam 1-7 seçenek aral ) 

 
 
 
 
 
 
 
 

0 ~ 7 

 
 
 
 
 
 
 
 

0 

 
 
 
 
 
 
 

 

A0.03 Tork kontrol modu alt nda 
tork numaras  ayar  

-200.0~200.0% -200.0~200.0% 150.0%  



Bölüm-4 Tu  Tak m  
 

Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter 
 

— 50 — 

 

 

 

FC Parametre Ad  Ayar Aral  Kapsam Ön de er De i iklik 

 

A0.05 Tork, ileri maksimum frekans  
kontrol eder 

 
0.00Hz ~F0.10 
(Maksimum frekans) 

 

0.00Hz ~F0.10 

 

50.00Hz 

 

 

 
A0.06 Ters maksimum frekans için 

tork kontrolü 
0.00Hz ~F0.10 
(Maksimum frekans) 

 
0.00Hz ~F0.10 

 
50.00Hz 

 
 

A0.07 Tork h zlanma süresi 
 

0.00~650.00s 0.00~650.00 0.00s  

 
A0.08 Tork yava lama süresi 

 
0.00~650.00s 

 
0.00~650.00 

 
0.00s 

 
 

A1 Grubu Sanal DI /Sanal DO 

 
A1.00 Sanal V X1 terminali i lev 

seçimi 

 
0~63 

 
0~63 

 
0 

 
 

 
A1.01 Sanal V X2 terminali özellik 

seçimi 

 
0~63 

 
0~63 

 
0 

 
 

 
A1.02 Sanal V X3 terminali fonksiyon 

seçimi 

 
0~63 

 
0~63 

 
0 

 
 

 
A1.03 Sanal V X4 terminali fonksiyon 

seçimi 

 
0~63 

 
0~63 

 
0 

 
 

 
A1.04 Sanal V X5 terminali fonksiyon 

seçimi 

 
0~63 

 
0~63 

 
0 

 
 

 
 
 
 
 
 

A1.05 Sanal VX terminali geçerli 
durum ayar modu 

0: Sanal VDOx'un durumu V X'in 
geçerli olup olmad n  belirler 

1: A1-06 fonksiyon kodu ile V X'in 
geçerli olup olmad n  ayarlay n 

Ayr k bit: Sanal V X1  

On basamak: Sanal V X2  

100 bit: sanal V X3 
Bin bit: Sanal V X4  

On bin bit: sanal V X5 

 
 
 
 
 
 

0 ~ 1 

 
 
 
 
 
 

00000 

 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 

A1.06 Sanal V X terminali durum 
ayarlar  

0: Geçersiz 1: geçerli  

Ayr k bit: Sanal V X1  

On basamak: Sanal V X2 

100 bit: sanal V X3 

Bin bit: Sanal V X4  

On bin bit: sanal V X5 

 
 
 
 

0 ~ 1 

 
 
 
 

00000 

 
 
 
 

 

 
A1.07 

VCI terminali X'de i levsel bir 
seçim olarak hizmet 
vermektedir 

 
0~63 

 
0~63 

 
0 

 
 

 
A1.08 X'de i levsel bir seçim olarak 

CCI terminalleri 

 
0~63 

 
0~63 

 
0 
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A1.09 
X oldu unda seçimin bir 
fonksiyonu olarak panel 
potansiyometresi 

 

0~63 

 

0~63 

 

0 
 

 

 
 
 

A1.10 AI, X zaman nda geçerli mod 
seçimi olarak kullan l r 

0: Yüksek güç seviyesinde etkili 

1: D k seviyede etkili 

birim:VCI onluk:CCI 

Yüz bit: panel potansiyometresi 

 
 
 

0 ~ 1 

 
 
 

000 

 
 
 

 

 
 

A1.11 Sanal VDO1 k  fonksiyonu 
seçimi 

0: Fiziksel Xx terminali ile dahili 
k sa devre kontak 

1 ~ 40: Bkz: F5 Grup fiziksel DO 
k  seçimi 

 
 

0 ~ 40 

 
 

0 

 
 

 

 
 

A1.12 Sanal VDO2 k  fonksiyonu 
seçimi 

0: Fiziksel Xx terminali ile dahili 
k sa devre kontak 

1 ~ 40: Bkz: F5 Grup fiziksel DO 
k  seçimi 

 
 

0 ~ 40 

 
 

0 

 
 

 

 
 

A1.13 

 

Sanal VDO3 k  
fonksiyonu seçimi 

0: Fiziksel Xx terminali ile dahili 
k sa devre kontak 

1 ~ 40: Bkz: F5 Grup fiziksel DO 
k  seçimi 

 
 

0 ~ 40 

 
 

0 

 
 

 

 
A1.14  

Sanal VDO4 k  
0: Fiziksel Xx terminali ile dahili 
k sa devre kontak 

 
0 ~ 40 

 
0 

 
 

  
Fonksiyon seçimi 

1 ~ 40: Bkz: F5 Grup fiziksel DO 
k  seçimi 

   

 
 

A1.15 

 

Sanal VDO5 k  
fonksiyonu seçimi 

0: Fiziksel Xx terminali ile dahili 
k sa devre kontak 

1 ~ 40: Bkz: F5 Grup fiziksel DO 
k  seçimi 

 
 

0 ~ 40 

 
 

0 

 
 

 

A1.16 VDO1 k  gecikme süresi 0.0~3600.0s 0.0~3600.0 0.0s  

A1.17 VDO2 k  gecikme süresi 0.0~3600.0s 0.0~3600.0 0.0s  

A1.18 VDO3 k  gecikme süresi 0.0~3600.0s 0.0~3600.0 0.0s  

A1.19 VDO4 k  gecikme süresi 0.0~3600.0s 0.0~3600.0 0.0s  

A1.20 VDO5 k  gecikme süresi 0.0~3600.0s 0.0~3600.0 0.0s  

 
 
 

A1.21 

 
 

VDO k  terminali geçerli 
durum seçimi 

0: Pozitif mant k; 1: ters mant k 

Ayr k bit: VDO1 

On basamak: VDO2 

Yüz bit: VDO3 

 
 
 

0 ~ 1 

 
 
 

00000 
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  Bin bit: VDO4 
On bin bit: VDO5 

   

A5 Grubu Kontrol Optimizasyon Parametreleri 

 
 

A5.00 
 

DPWM siviç limit 
frekans  

 

5.00Hz~F0.10 
(Maksimum frekans) 

5.00Hz~F0.10 
(Maksimum 

frekans) 

 
 

8.0Hz 

 
 

 

 
A5.01 PWM modülasyon modu 

0: Asenkron modülasyon 

1: Senkron modülasyon 

 
0 ~ 1 

 
0 

 
 

 
A5.02 Ölü bölge telafi modu seçimi 

0: Kompanzasyon yok 

1: Kompanzasyon modeli: 1 

 
0 ~ 1 

 
1 

 
 

 
 

A5.03 Rastgele PWM derinli i 
0: Geçersiz rastgele PWM 

1~10: PWM ta y c  frekans 
rastgele derinlik 

 
 

0 ~ 10 

 
 

0 

 
 

 

A5.04 H zl  ak  s n rlama 
etkinle tirme 0: Devre d ; 1: Etkinle tir 0 ~ 1 1  

 
A5.05 Maksimum k  gerilimi 

katsay s  

 
100 ~ 110% 

 
100 ~ 110% 

 
105% 

 
 

 
 

A5.06 D k bas nç noktas  ayar  

 fazl : 380-480V model: 
140.0V-380.0V 

 fazl : 200-240V model: 
140.0V-380.0V 

 
 

140.0V-380.0V 

 
 

350V 

 
 

 

 
A5.07 SVC optimizasyon modu 

seçimi 
1: Optimizasyon modu 1 

2: Optimizasyon modu 2 

 
1 ~ 2 

 
2 

 
 

 
A5.08 Ölü bölgenin zaman ayar  

 
100%~200% 

 
100%~200% 

 
150% 

 
 

 
 

A5.09 A r  bas nç noktas  ayar  

 fazl : 380-480V model: 
200.0V-820.0V 

 fazl : 200-240V model: 
200.0V-400.0V 

 
 

200.0V-820.0V 

 

Model    
belirleme 

 
 

 

A6 Grubu AI E ri Ayar  

A6.00 AI e risi 4 minimum giri  -10.00V~A6.02 -10.00V~A6.02 0.00V  

 

A6.01 
Analog miktar e risi 4'ün 
minimum giri i ayara kar l k 
gelir 

 

-100%~100% 

 

-100%~100% 

 

0.0% 

 

 

 
A6.02 Simülasyon hacim e risi 4 

bükülme noktas  1 giri i 

 
A6.00~ A6.04 

 
A6.00~ A6.04 

 
3.00V 

 
 

A6.03 
Simülasyon e risi 4 bükülme 
noktas  1 giri e kar l k gelen 
ayar 

-100%~100% -100%~100% 30.0%  
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A6.04 Simülasyon hacim e risi 4 
bükülme noktas  2 giri i 

 
A6.02~ A6.06 

 
A6.02~ A6.06 

 
6.00V 

 
 

 

A6.05 
Simülasyon e risi 4 bükülme 
noktas  2 giri e kar l k gelen 
ayar 

 

-100%~100% 

 

-100%~100% 

 

60.0% 

 

 

 
A6.06 Simog e risi 4 maksimum giri  

 
A6.06~10.00V 

 
A6.06~10.00V 

 
10.00V 

 
 

 
A6.07 Ayara kar l k gelen 

maksimum giri  

 
-100%~100% 

 
100.0% 

 
100.0% 

 
 

A6.08 AI e risi 5 minimum giri  -10.00V~A6.10 -10.00V~A6.10 -10.00V  

 

A6.09 
Analog miktar e risi 5'in 
minimum giri i ayara kar l k 
gelir 

 

-100%~100% 

 

-100%~100% 

 

-100.0% 

 

 

 
A6.10 Simülasyon hacim e risi 5 

bükülme noktas  1 giri i 

 
A6.08~A6.12 

 
A6.08~A6.12 

 
-3.00V 

 
 

 

A6.11 
Simülasyon e risi 5 bükülme 
noktas  1 giri e kar l k gelen 
ayar 

 

-100%~100% 

 

-100%~100% 

 

-30.0% 

 

 

 
A6.12 Simülasyon hacim e risi 5 

bükülme noktas  2 giri i 

 
A6.10~A6.14 

 
A6.10~A6.14 

 
3.00V 

 
 

 

A6.13 
Simülasyon e risi 5 bükülme 
noktas  2 giri e kar l k gelen 
ayar 

 

-100%~100% 

 

-100%~100% 

 

30.0% 

 

 

 
A6.14 Simog e risi 5 maksimum giri  

 
A6.12~10.00V 

 
A6.12~10.00V 

 
10.00V 

 
 

 
A6.15 Maksimum giri  ayara kar l k 

gelir 

 
-100%~100% 

 
-100%~100% 

 
100.0% 

 
 

 
A6.24 VCI atlama noktas n  ayarlar 

 
-100%~100% 

 
-100%~100% 

 
0.0% 

 
 

 
A6.25 VCI atlama genli ini ayarlar 

 
0.0%~100.0% 

 
0.0%~100.0% 

 
0.1% 

 
 

 
A6.26 CCI atlama noktas n  belirler 

 
-100%~100% 

 
-100%~100% 

 
0.0% 

 
 

 
A6.27 CCI s rama genli ini ayarlar 

 
0.0%~100.0% 

 
0.0%~100.0% 

 
0.1% 

 
 

 
A6.28 Panel potansiyometresi 

atlama noktas n  ayarlar 

 
-100%~100% 

 
-100%~100% 

 
0.0% 

 
 

 
A6.29 Panel potansiyometresi 

atlama aral n  ayarlar 

 
0.0%~100.0% 

 
0.0%~100.0% 

 
0.1% 
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A7 Grubu Kullan c  Taraf ndan Programlanabilir Fonksiyonu 

 
A7.00 

 
Kullan c  Taraf ndan 
Programlanabilir 
Fonksiyon seçimi 

0: geçersiz 

1: geçerli 

 
0 ~ 1 

 
0 

 
 

 
 
 
 
 
 

A7.01 
Kontrol paneli k  
terminali kontrol 
modu seçimi 

0: Frekans de i tirici kontrol 
edilir 
1: Kullan c  taraf ndan 
programlanabilir kontrol kart  
kontrolü 
Ayr k bit: ses k n  de i tir 
On basamak: Röle TA-TB-TC  
Yüz basamak: DO  
Bin bit: darbe k   
On bin basamak: AO1 

 
 
 
 
 
 

0 ~ 1 

 
 
 
 
 
 

0 

 
 
 
 
 
 

 

A7.03 pals k  0.0%~100.0% 0.0%~100.0% 0.0%  

A7.04 AO1 k  0.0%~100.0% 0.0%~100.0% 0.0%  

 
 
 
 

A7.05 Siviç k  

kili ayar 0: devre d ; 1: etkin 
 
Ayr k bit: ses k n  de i tir 
 
On basamakl  birim: Röle 1  

Yüz basamak: DO 

 
 
 
 

0 ~ 1 

 
 
 
 

0 

 
 
 
 

 

AC Grubu AI/AO ayar  

AC.00 VCI ölçülen gerilim 1 -10.00~10.000V -10.00~10.000V Fabrika ayar   

 
AC.01 VCI 1'in voltaj n  gösterir 

 
-10.00~10.000V 

 
-10.00~10.000V 

Fabrika ayar   
 

AC.02 VCI ile ölçülen gerilim 2 -10.00~10.000V -10.00~10.000V 
Fabrika ayar  

 

 
AC.03 VCI 2'nin voltaj n  gösterir 

 
-10.00~10.000V 

 
-10.00~10.000V 

Fabrika ayar   
 

AC.04 CCI ölçülen gerilim 1 -10.00~10.000V -10.00~10.000V 
Fabrika ayar  

 

 
AC.05 CCI 1'in voltaj n  gösterir 

 
-10.00~10.000V 

 
-10.00~10.000V 

Fabrika ayar   
 

AC.06 CCI ölçülen gerilim 2 -10.00~10.000V -10.00~10.000V 
Fabrika ayar  

 

 
AC.07 CCI 2'nin voltaj n  gösterir 

 
-10.00~10.000V 

 
-10.00~10.000V 

Fabrika ayar   
 

 
AC.08 Panel potansiyometresinin 

ölçülen voltaj : 1 

 
-10.00~10.000V 

 
-10.00~10.000V 

Fabrika ayar   
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AC.09 Panel potansiyometresi 

voltaj 1`i gösterir 

 
-10.00~10.000V 

 
-10.00~10.000V 

  
 

 
AC.10 Panel potansiyometresinin 

ölçülen voltaj : 2 

 
-10.00~10.000V 

 
-10.00~10.000V 

  
 

 
AC.11 Panel potansiyometresi 

voltaj 2'yi gösterir 

 
-10.00~10.000V 

 
-10.00~10.000V 

  
 

AC.12 A01 Hedef Gerilim 1 -10.00~10.000V -10.00~10.000V 
 

 

AC.13 A01 Ölçülen gerilim 1 -10.00~10.000V -10.00~10.000V 
 

 

AC.14 A01 Hedef Gerilim 2 -10.00~10.000V -10.00~10.000V 
 

 

AC.15 A01. Ölçülen gerilim 2 -10.00~10.000V -10.00~10.000V 
 

 

 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

 5  

 

belirtir; 

" ": frekans dön türücü çal ma durumundayken bu parametrenin ayar de erinin de i tirilemeyece ini belirtir; 

 

"*": Parametreni  
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Bölüm-4  Tu  Tak m  
 

Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter 
 

 

 

FC ad  Minimum birim        adresi 

U0.00 Çal ma frekans  (Hz) 0.01Hz 7000H 

U0.01 Ayar Frekans  (Hz) 0.01Hz 7001H 

U0.02 Bara gerilimi (V) 0.1V 7002H 

U0.03 k  gerilimi (V) 1V 7003H 

U0.04 k  (A) 0.01A 7004H 

U0.05 k  gücü (kW) 0.1kW 7005H 

 
U0.06 k  torku (%) Motor nominal torkunun k  

de erinin yüzdesi 

 
0.1% 

 
7006H 

U0.07 X giri  modu 1 7007H 

U0.08 DO k  durumu 1 7008H 

U0.09 VCI gerilimi (V) 0.01V 7009H 

U0.10 CCI gerilimi (V) / ak m  (mA) 0.01V/0.01mA 700AH 

U0.11 Panel potansiyometre gerilimi (V) 0.01V 700BH 

U0.12 Say m de eri 1 700CH 

U0.13 Uzunluk de eri 1 700DH 

U0.14 Yükleme h z  gösterilmi tir 1 700EH 

U0.15 PID ayar  1 700FH 

U0.16 PID geri besleme 1 7010H 

U0.17 PLC durumu 1 7011H 

U0.18 X5 terminal giri  pals frekans  (Hz) 0.01kHz 7012H 

U0.19 Geri besleme h z  (Hz) 0.01Hz 7013H 

U0.20 Kalan çal ma süresi 0.1Min 7014H 

U0.21 VCI ön gerilim ayar  0.001V 7015H 

U0.22 CCI ön voltaj ayar  / ak m 0.001V/0.01mA 7016H 

U0.23 Panel potansiyometresi ön voltaj ayar  0.001V 7017H 

U0.24 Çizgisel h z 1m/Min 7018H 

U0.25 Geçerli güç süresi 1Min 7019H 
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Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter                 Bölüm-4  Tu  Tak m  
 

 

 

 

FC ad  Minimum birim               adresi 

U0.26 Geçerli çal ma süresi 0.1Min 701AH 

U0.27 X5 terminal giri i pals frekans  1Hz 701BH 

U0.28 leti im ayar de eri 0.01% 701CH 

U0.29 Enkoder geri besleme h z  0.01Hz 701DH 

U0.30 lk frekans gösterilmi tir 0.01Hz 701EH 

U0.31 Yard mc  frekans göstergesi 0.01Hz 701FH 

U0.32 Herhangi bir bellek adresi de erini görüntüleme 1 7020H 

U0.34 Motor s cakl k de eri 1 C 7022H 

U0.35 Hedef tork 0.1% 7023H 

U0.36 Rotasyon konumu 1 7024H 

U0.37 Güç faktörü a s  0.1° 7025H 

U0.38 ABZ pozisyonu 1 7026H 

U0.39 VF hedef voltaj  ay r r 1V 7027H 

U0.40 k  voltaj n  ay rmak için VF 1V 7028H 

U0.41 
X terminali giri  durumu görsel olarak gösterilir 

1 7029H 

U0.42 
DO k  durumu görsel olarak gösterilir 

1 702AH 

U0.43 
X terminali i lev durumu 1 için görsel olarak görüntülenir 

1 702BH 

 
U0.44 

X terminali i lev durumu 2 hata mesaj  için görsel olarak 
görüntülenir 

 
1 

 
702CH 

U0.45 ar za mesaj  1 702DH 

U0.58 Z olay sayac  1 703AH 

U0.59 Frekans  ayarla (%) 0.01% 703BH 

U0.60 Çal ma frekans  0.01% 703CH 

U0.61 Frekans de i tirici çal ma durumu 1 703DH 

U0.62 Mevcut ar za kodlamas  1 703EH 

U0.63 Noktadan noktaya ileti im iletim de eri 0.01% 703FH 

U0.64  Istasyon say s  1 7040H 
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Bölüm-4  Tu  Tak m  
 

Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter 
 

 

 

 

FC ad  Minimum birim        adres 

U0.65 Döngü üst limiti 0.01% 7041H 

 
 

U0.66 

leti im uzatma kart  modeli 100:CANOpen 

200:Profibus-DP 

300:CANLink 

 
 

7042H 

U0.67 leti im uzatma kart  sürüm numaras  Gösterge aral  - 

 
 
 
 
 

U0.68 

 
 
 
 
 
DP kart  frekans dön türücü durumu 

Bit0 çal ma durumu 

Çal an bit1 

Bit2-ar zal n frekans 

dön türücü  

Bit3-gerçekle en hedef 

frekans  

Bit4~bit7 yi sakla 

Bit8~bit15 ar za kodu 

 
 
 
 
 

7043H 

 
U0.69 

 
Aktar m h z  DP kart  / 0.01hz 0.00~ F0.10 

(Maksimum frekans) 

 
7044H 

U0.70 DP h z n  transfer et / RMP 0~65535 7045H 

U0.71 leti im kart  için özel gösterge Gösterge aral  - 

U0.72 leti im kart hata durumu Gösterge aral  - 

 
U0.73 

 
Motor seri numaras  

0: Motor 1 

1: Motor 2 

 
7046H 

U0.74 Motor gerçekle en k  torku -300-300% 7047H 
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Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter 
 

       Bölüm-5  Ar za Giderme 
 

 

 
 

Bölüm-5  
 

5.1 Hata bilgisi ve   
 

Hata  
Ad  

 
Ekran 

 
Muhtemel Nedenler 

 
Çözüm 

 
 
 
 
 
 

Err01 

 
 
 
 
 

inverter 
birimi 
koruma 

 
1.  
2.  
3.  
4.  
5. Ana kontrol paneli anormal 
6.  
7.  

1. Çevresel ar zalar  giderin 

2. Reaktörü veya k  filtresini tak n 

3. Hava kanal n n t kal  olup olmad n , fan n 
normal çal p çal mad n  kontrol edin ve 
mevcut sorunlar  giderin 

4. Tüm ba lant  kablolar n  tak n 

5. Teknik destek al n 

6. Teknik destek al n 

7. Teknik destek al n 
 
 
 
 
 
 
 

Err02 

 
 
 
 
 
 
 

H zlanma a r  
ak m 

 
1. Topraklama veya k sa devre var 
2. Kontrol modu vektördür ve parametre ayar  
yoktur 
3. H zlanma süresi çok k sa 
4. Manuel tork art rma veya V/F e risi uygun 
de ildir 
5. D k voltaj 
6. Rotasyon motorunu çal t r n 
7. H zlanma s ras nda ani yüklenme 

8. nverter tipi seçimi çok küçük 

1. Çevresel ar zalar  giderin 

2. Motor parametrelerini ayarlay n 

3. H zlanma süresini art r n 

4. Manuel art rma torkunu veya V / F e risini 
ayarla 

5. Voltaj  normal aral a ayarlay n 

6. H z izleme ba lang c n  seçin veya 
ba lamadan önce motorun durmas n  bekleyin 

7. Ani yüklemeyi iptal edin 

8. Daha büyük bir güç seviyesine sahip 
frekans de i tirici seçin 

 
 
 
 
 

Err03 

 
 
 
 

Yava lama 
a r  ak m 

1. Topraklama veya k sa devre var 

2. Kontrol modu vektördür ve parametre ayar  
yoktur 

3. Yava lama süresi çok k sa 

4. D k voltaj 

5. Yava lama i lemi s ras nda yükü aniden ekleme 

  6. Fren/Kesme ünitesi ve fren direnci tak l  de il 

 
1.  

2.  

3.  

4.  

5.  

6.  

 
 
 
 

Err04 

 
 
 
 

Sabit h z a r  
ak m 

1. Topraklama veya k sa devre var 

2. Kontrol modu vektördür ve parametre ayar  
yoktur 

3. D k voltaj 

4. Operasyonda ani bir yük eklemesi olup olmad  

5. nverter seçimi çok küçük 

1.  
2.  
3.   
4.  
5. 

 



   Bölüm-5  Arıza Giderme 
 

                   Yüksek performanslı manye�k akı vektör inverter 
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Hata  
Adı 

 
Ekran 

 
Muhtemel Nedenler 

 
Çözüm 

 
 
 

Err05 

 
 

Hızlanma 
aşırı voltaj 

1. Yüksek giriş gerilimi 

2. Hızlanma işlemi sırasında motoru sürükleyen 
harici bir kuvvet vardır 

3. Hızlanma süresi çok kısa 

4. Fren/kesme ünitesi ve fren direnci takılı değil 

1. Voltajı normal aralığa ayarlayın 

2. İlave gücü iptal edin veya fren direnci 
takın 

3. Hızlanma süresini ar�rın 

4. Fren ünitesini ve rezistansı takın 

 
 
 

Err06 

 
 

Yavaşlama 
aşırı voltaj 

1. Yüksek giriş gerilimi 

2. Yavaşlama sürecinde motoru sürükleyen harici 
bir kuvvet vardır 

3. Yavaşlama süresi çok kısa 

4. Fren ünitesi ve fren direnci takılı değil 

1. Voltajı normal aralığa ayarlayın 

2. İlave gücü iptal edin veya fren direnci 
takın 

3. Yavaşlama süresini ar�rın 

4. Fren ünitesini ve rezistansı takın 

 
 

Err07 

 
Sabit hız aşırı 
voltaj 

1. Yüksek giriş gerilimi 

2. Çalışma sırasında motoru sürükleyen dış 
kuvvetler var 

1. Voltajı normal aralığa ayarlayın 

2. İlave gücü iptal edin veya fren direnci 
takın 

 
Err08 

Kontrol güç 
arızası 

Giriş voltajı spesifikasyonda belir�len 
aralıkta değil 

 
Voltajı spesifikasyonun gerek�rdiği aralığa 
ayarlayın 

 
 
 
 
 
 

Err09 

 
 
 
 
 

Düşü ınç 
arızası 

1. Anlık elektrik kesin�si 

2. İnverterin giriş voltajı spesifikasyonun 
gerek�rdiği aralıkta değil 

3. Bara gerilimi anormal 

4. Redresör köprüsü ve tampon direnci anormal 

5. Sürücü kar� anormal 

6. Kontrol panosu anormal 

 
 
1. Çekilme başarısızlığı 

2. Voltajı normal aralığa ayarlayın 

3. Teknik destek alın 

4. Teknik destek alın 

5. Teknik destek alın 

6. Teknik destek alın 

 
 

Err10 

 
Frekans 
değiş�rici 
aşırı yük 

 

1. Yükün çok büyük olup olmadığı veya motor 
�kanıklığı 

2. İnverter �pi seçimi çok küçük 

1. Yükü azal�n ve motoru ve mekanik 
koşulları kontrol edin 

2. Daha büyük bir güç seviyesine sahip 
frekans değiş�rici seçin 

 
 
 

Err11 

 
 
 

Motor 
aşırı yük 

 

1. Motor koruma parametresi F9-01'in uygun olup 
olmadığı 

2. Yükün çok büyük olup olmadığı veya motorun 
bloke olup olmadığı 

3. İnverter seçimi çok küçük 

 

1. Bu parametreyi doğru ayarlayın 

2. Yükü azal�n ve motoru ve mekanik 
koşulları kontrol edin 

3. Daha büyük bir güç seviyesine sahip 
frekans değiş�rici seçin 

 
 
 

Err12 

 
 

Eksik fazı gir 

 

1. Üç fazlı giriş güç kaynağı anormal 

2. Sürücü kar� anormal 

3. Anormal yıldırımdan korunma plakası 

4. Ana kontrol panosu anormal 

1. Çevre hatlarında var olan sorunları 
kontrol edin ve giderin 

2. Teknik destek alın 

3. Teknik destek alın 

4. Teknik destek alın 

Düşük Voltaj 
Hatası
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Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter 
 

       Bölüm-5  Ar za Giderme 
 

 

 

 

Hata  
Ad  

 
Ekran 

 
Muhtemel Nedenler 

 
Çözüm 

 
 
 
 

Err13 

 
 
 

k  faz 
eksikli i 

1. 
anormal 

2.  
dengesizdir 

3.  

4.  

1. Çevresel  

2. 
 

3.  

4.  

 
 
 

Err14 

 
1.  

2.  

3.  

4.  

5.  

1.  

2.  

3.  

4.  

5.  

 
 
 

Err15 

 
 

Harici 
ekipman 
ar zas  

 
1. fonksiyonlu X 

 

2. 
hata sinyalini girin 

 

1. Çekilme  

2.  

 
 
 
 
 

Err16 

 
 
 
 

leti im hatas  

 

1.  

2.  

3.  -
 

4. 
 

1. 
 

2. 
edin 

3. 
 

4. 
 

 
 

Err17 

 
Kontaktör 
ar zas  

1.  

2. Kontaktör anormal 

1. 
 

2.  
 
 

Err18 
Ak m 
tespit 
hatas  

 
1.  

2.  

 
1.  

2. Tahrik   

 
 

Err19 

 
Motor ayar 
hatas  

1. 
 

2. 
 

1. Motor 
 

2. 
edin 

 
 
 

Err20 

 
 
 

Kod disk 
ar zas  

 
1.  

2.  

3.  

4.   

 

1. Enkoder 
 

2.  

3.  

4.  
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 Bölüm-5  Ar za Giderme 
 

Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter 
 

 

 

 

Hata  
Ad  

 
Ekran 

 
Muhtemel Nedenler 

 
Çözüm 

 
Err21 

EEPROM okuma 
ve yazma hatas  

  

 
 

Err22 

frekans 
de i tirici 
donan m 
ar zas  

 

1.  

2.  

 
 

1. giderin 

2. giderin 

 
Err23 

Topra a k sa 
devre hatas  

 
Motor topra a k sa devre 

 
Motoru veya kabloyu de i tirin 

 
 

Err26 

Kümülatif 
çal ma 
süresi 
hatas  

 
 

Kümülatif çal ma süresi ayar noktas na 
ula m  

 
 

Kay t bilgilerini temizlemek için 
parametre ba latma i levini kullan n 

 
 

Err27 

 

Kullan c  
tan ml  özel 
hata 1 

1. 
  

2. 
Hata-  

 

1. Çekilme  

2.  

 
 
 
 

Err28 

 
 
 

Kullan c ya 
özel hata 2 

 

 

 

 

 

 
 

1. Çekilme  

2.  

 
 

Err29 

Kümülatif 
a lma süresi 
hatas  

 
 
Kümülatif a lma süresi ayarlanan de ere ula r 

 
 

Kay t bilgilerini temizlemek için 
parametre ba latma i levini kullan n 

 
 

Err30 

 
 

Yük hatas  

 
 
Frekans dön türücünün çal ma ak m  F9.64'ten 
az 

veya F9.64 

 

  
 
 

Err31 

Çal ma 
zaman  PID 
geri bildirim 
kay p hatas  

 

PID geri beslemesi FA.26 de erinden daha az 
De eri ayarlay n 

PID geri besleme sinyalini kontrol edin 

 

 
 
 

Err 40 

 

Dalga dalga 
ak  s n r  
hatas  

 

1. 
 

2.  

 
1. mekanik 

 

2. 
frekans  seçin 
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Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter 
 

       Bölüm-5  Ar za Giderme 
 

 

 

 

Hata  
Ad  

 
Ekran 

 
Muhtemel Nedenler 

 
Çözüm 

 
 

Err 41 

Çal ma 
s ras nda 
motor ar zas  

 
Frekans de i tirici çal mas  s ras nda terminale 
göre de i im 

Ak m motoru seçimi 

 
 

nverter durdurulduktan sonra motor 
devreye al n r 

 
 
 
 
 
 
 

Err 42 

 
 
 
 
 

H z sapmas  
a r  hata 

  1
 

  2 (F0.01=1 time) 

3 2. Motor takma 

4
parametresi F9.69, 

5  

6 UVW'den motora Frekans 
 

7  

1. 
 

2. Makinenin anormal olup 

 
 

uygun ayarda 
4. Frekans  

kontrol edin 

 
 
 

Err 43 

 
 

Motor a r  h z 
hatas  

1.  

2.  

3. 
F9.68 Makul olmayan ayar 

1. Enkoder 
 

2.  

3. 
 

 
 
 

Err 45 

 

Motor a r  
s cakl k ar zas  

 
 

1 Es  2
 

1. 
 

2. 
 

Radyasyon  
 
 

Err 51 

 
lk konum 

hatas   
tekrar teyit edin ve derecelendirmeye 

 

 

 
Err 60 

Fren borusu 
koruma ar zas  

 
 

Fren direncini kontrol edin veya 
teknik destek al n 

 
 
 
 
 

5.2  
 

Frekans  
: 

  : 
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Chapter-5    Troubleshooting High-performance magnetic flux vector inverter 
 

 

Lütfen kontrol edin ve sorunu giderin. 

  
 

 . 
 
 

 sivici : 

 
kontrol edin. 

  . 
 
 

 Frekans  : 

 
 

 a sahip i  

 . 
 
 

 : 

 Ç  

 
giderin 
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High-performance magnetic flux vector inverter                                                Bölüm-6 Bak m 
 

 

 
 

Bölüm-6  
 
 

 
 
 

6.1 Günlük  
 

 d
 i gibidir: 

 

kontrol esi kapsam 

  ~40  ve nemin %20~90 oldu unu teyit edin 

 Frekans   

frekans transformatörü Frekans   

elektrikli fan  

   

herhangi bir makine 
 

 
 

6.2 Periyodik bak m 
 

: 
 

       kontrol esi Kontrolün kapsam      Hariç tutma Yöntemi 

Harici terminaller 
için vida 

Vidan n gev ek olup olmad  Vida yuvas  

PCB kart  Toz, çal nt  Kuru bas nçl  hava ile döküntüleri tamamen temizleyin 

 
  elektrikli fan Anormal gürültü ve titre im ile kümülatif 

sürenin a l p a lmad  
Döküntüleri temizleyin 

uyar  

Bak m personeli, belirtilen bak m ve onar m yöntemlerini takip etmelidir. 

Bak m, profesyonel ve kalifiye personel taraf ndan yap lmal d r. 

Bak mdan önce frekans de i tiricinin gücü kesilmelidir ve bak m 10 dakika sonra gerçekle tirilebilir. 

PCB kart  üzerindeki bile enlere do rudan dokunmay n, aksi takdirde frekans de i tiriciye kolayca elektrostatik hasar 
verilebilir. 

Bak mdan sonra, tüm vidalar n s k ld n  do rulaman z gerekir. 
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Bölüm-6 Bak m          Yüksek performansl  manyetik ak  vektör 
inverter 
 

 

 

 

  kontrol esi Kontrolün kapsam      Hariç tutma Yöntemi 

 20,000 saat Fan  de i tirin 

elektrolitik 
 Renk de i imi olup olmad , tuhaf koku 

olup olmad  
Elektrolitik kapasitans  de i tirin 

 
Toz, kir Kuru bas nçl  hava ile döküntüleri tamamen temizleyin 

 
Toz, kir Kuru bas nçl  hava ile döküntüleri tamamen temizleyin 

 
 

6.3  

 Fan:  -40.000 saat sonra 
 
 

6.4  
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Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter 
 

                     Bölüm-7  leti im Anla mas  
 

 

 
 

Bölüm-7  
 

7.1  
 

Evrensel -RTU, CANopen, CANlink ve Profibus-DP. 
 

lir. 
 verileri fonksiyonel kod veriler

 

7.11  
 

Fonksiyon kodu verileri, frekans de i tiricinin önemli ayar parametreleridir: 
 

 
 

frekans 
transformatörü 

 
Grup F (okunabilir ve yaz labilir) 

F0 F1 F2 F3 F4 F5 F6 F7 F8 F9 FA FB FC FD  

FE FF 

 
Grup A (okunabilir ve yaz labilir) 

A0 A1 A2 A3 A4 A5 A6 A7 A8 A9 AA AB AC AD  

AE AF 
 

: 

1.  

gibidir: 

 

 

2.  

 

 

Posta adresi 0010H veya F010H olan F0.16 fonksiyon . 

 
 

 

7.11  tirici fonksiyonel olmayan kod verileri 
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 Bölüm-7  leti im Anla mas  
 

Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter 
 

 

 

 

 
 

Frekans 
de i tiricinin 

i levsel 
olmayan kod 

verileri 

Durum Verisi 
(sadece okuma) 

U grubunun izleme parametreleri, frekans   
 

Kontrol 
Parametreleri 
(sadece yazma) 

pals  

 

1. Durum verisi 

Durum verileri U grubu izleme parametreleri, frekans   
 

U Grup parametresi izleme parametreleri 

 

: 

 

 

 
verilerini okuyarak bunu elde edebilir 

  
 

  
 

Frekans  : 
 

frekans de i tirici çal ma durumu ileti im adresi Durum kelime tan m n  oku 

3000H 1: leri çal ma 2: geri çal ma 3: kapatma 

 
 

pals  

kontrol komutu 

 
  

 
Kontrol komutu adresi Komut fonksiyonu 

 
2000H 
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Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter                                                                                                                                  Bölüm-7  leti im Anla mas  
 

 

dir. Posta adresi 1000H'dir 
- -

 

 

zerinden kontrol edebilir: 
 

Dijital k  terminali ileti im 
adresini kontrol eder 

Komut içeri i 

 
 

2001H 
BIT0: DO1 k  kontrolü BIT1: DO2 k  kontrolü BIT2: RELAY1 k  kontrolü 

BIT3: RELAY2 k  kontrolü BIT4: DO k  kontrolü BIT5:VDO1 
BIT6:VDO2 BIT7:VDO3 BIT8:VDO4 BIT9:VDO5 

 
 

Analog ses  

pals 
pals 

kontrol edebilir: 
 

k  kontrol ileti im adresi Komut içeri i 

AO1 2002H  
 

0 ~ 7FFF,  %0 ~ %100 ü i aret eder AO2 2003H 

pals k  2004H 
 

 

 

 

 
 

 
 

Parametre adresi 
ba lat r 

Komut fonksiyonu 

 
1F01H 1: Fabrika parametrelerini geri yükle 2: Kay t bilgilerini temizle 

4: Kullan c  yedekleme parametrelerini geri yükle 501: Kullan c n n mevcut verilerini yedekle 

 
7.2 Modbus  

 
-RTU cihaz 

 
ayarlayabilir, 
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 Bölüm-7  leti im Anla mas  Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter 
 

 

  
okuyabilir. 

7.21.  
 

iletim ver
 dahil. Kontrol edlen Cihaz 

 

7.21.1 Uygulama modu 
 

-master and multi-   
 

7.21.2  
 

(1)  

 -  

(2)  

 
k. 

 

 

(3)  

Asenkron 
MODBUS-  

im  
 

 
Evrensel 

-RTU kontrol edilen 

kontrol edilen cihaz ilir ve tüm alt 
kontrol edilen cihaz 

çerçevesi verir   gerekmez. 
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Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter                                                                                                                               Bölüm-7  leti im Anla mas  
 

 

 
  

7.22  
 

Evrensel -  sadece Word 

 

 
 

 
 

takdirde cevap 
. 

 

 
 

 

 
 

 

-  

stasyondan yan t çerçevesini okuyun 

stasyondan cevap çerçevesini yaz n 
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Bölüm-7    leti im Anla mas  Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter 
 

 

 
 

 

Veri : 

Çerçeve ba , START (Ba lang ) 
3,5 karakterden fazla Aktar m süresi ile bo ta 

SROM Adres ADR 
leti im adres aral : 1 ~247; 0 = Yay n adresi 

komut kodu CMD 
03: Kontrol edilen cihaz parametrelerini okuyun; 06: Kontrol edilen cihaz parametrelerini 
yaz n 

Fonksiyon kodu adresi H nverter içindeki parametre adresi 16 ondal k sistemde ifade edilir; fonksiyonel kod tipi ve 
fonksiyonel olmayan kod tipi (çal ma durumu parametreleri, çal ma komutlar , vb.) 
parametrelere ayr lm t r, detaylar için adres tan m na bak n z. Fonksiyon kodu adresi L 
iletildi inde, yüksek bayt önde ve d k bayt arkadad r. 

 
 

Fonksiyon kodu adresi L 

Fonksiyon kodu say s : H Bu çerçevede okunan fonksiyonel kod say s  için 1 fonksiyonel kod okunur. letim 
s ras nda, yüksek baytlar önce ve d k baytlar sonrad r. Bu protokol, bu alan olmadan 
sadece bir seferde bir fonksiyon kodu ile yeniden yaz labilir. 

 
Fonksiyon kodu say s , L 

veri H 
 

Cevap verileri veya yaz lacak veriler, yüksek baytlar önce ve d k baytlar sonra olacak 
ekilde iletilir. veri L 

CRC CHK D k Seviye Alg lama de eri: CRC16 kontrol de eri. letim s ras nda, d k baytlar önce ve yüksek 
baytlar sonra. CRC CHK üst düzey hesaplama yöntemi, bu bölümdeki CRC kalibrasyon 
a klamas nda ayr nt l  olarak a klanm t r. 

 
CRC CHK Yüksek Seviye 

END (Biti ) 3,5 karakterdeyken 

 
CRC kalibrasyon modu: 
CRC (Cyclical Redundancy Check

ren iki 

 

ayar 
 

 

 

unsigned int crc_chk_value unsigned char *data_value,unsigned char length { 

Hata tipi 

01: Komut kod hatas  02: Adres hatas  

03: Veri hatas  04: Komut, i lenemez 
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unsigned int crc_value=0xFFFF; 

int i; 

while length--  { 

crc_value^=*data_value++; for i=0;i<8;i++
 { 

if crc_value&0x0001  

{ 
 
 

^0xa001; 

 

crc_value= crc_value>>1  

 

} 

Else 

{ 

crc_value=crc_value>>1; 

} 

} 

} 
return crc_value ; 

} 
 
 

 

 

7.23  
 

Baytlar: F0~FF (Grup F), A0~AF (Grup A), 70~7F (Grup U) 

00~FF 

 

 çal  
 

gili talimatlara da dikkat edin. 
 
 

Fonksiyon kodu 
grup numaras   

 
            

 
                      ,  

F0~FE group 0xF000~0xFEFF 0x0000~0x0EFF 

A0~AC group 0xA000~0xACFF 0x4000~0x4CFF 

U0 group 0x7000~0x70FF  
                      leti im, RAM'deki fonksiyon kodu adresini de i tirir 
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olarak 
 

 

 
ar: 00~FF 

ile uyumludur: 

 

 
 

 
Parametre adresi Parametrik tan mlama 

1000H * leti im ayarlar  (ondal k) 10000 ~ 10000 

1001H çal ma frekans  

1002H Bara gerilimi 

1003H Ç k  gerilimi 

1004H Ç k  

1005H k  gücü 

1006H k  torku 

1007H Çal ma h z  

1008H X terminali giri  bayra  

1009H DO k  bayra  

100AH VCI gerilimi 

100BH CCI gerilimi 

100CH Panel potansiyometre gerilimi 

100DH Say sal girdiyi say n 

100EH Uzunluk de eri giri i 

100FH Yükleme h z  

1010H PID kurulumu 

1011H PID geri bildirimi 

1012H PLC ad m  

1013H 0,01kHz ba na X5 terminal giri  pals frekans  0,1Hz'de 1014H geri besleme h z  

1014H Geri bildirim h z , 0,1Hz biriminde 

1015H Kalan çal ma süresi 

1016H VCI ön gerilimi ayarlar 

1017H CCI ön gerilimi ayarlar 
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1018H Panel potansiyometresi ön voltaj  ayarlar 

1019H do rusal h z 

101AH Mevcut güç süresi 

101BH Geçerli çal ma süresi 

101CH X5 terminali giri  pals frekans , birim olarak 

1Hz101DH leti im ayar de eri 

101EH Gerçek geri bildirim h z  

101FH Birincil frekans gösterilir 

1020H Yard mc  frekans gösterilir 

 
 

: 

-10.000  -  

 

Frekans  kontrol ) 
 

Kontrol komutu adresi Komut fonksiyonu 
 

2000H 
1: leri çal ma, 2: geri çal ma, 3: ileri nokta çal mas  

4: Ters nokta hareketi 5: serbest kapatma 6: yava lama kapatma 7: hata kompleksi 
 
 

okuma) 
 

Durum kelime adresi kelime fonksiyonunu belirt 

3000H 0001: leri operasyon 0002: geri operasyon 0003: kapanma 
Parametre kilidi parola kontrolü: , 8888H, ) 

 

Parola  adresi Parola içeriklerini girin 

1F00H ***** 
 

Dijital  terminali kontrol: (sadece yazma) 
 

Komut adresi Komut içeri i 
 
 

2001H 

BIT0: DO1 k  kontrol BIT1: DO2 k  kontrol BIT2: RELAY1 k  kontrol 

BIT3: RELAY2 k  kontrol BIT4: DO k  kontrol BIT5: VDO1 BIT6: VDO2 

BIT7 VDO3 BIT8 VDO4 BIT9 VDO5 
 

Analog  AO1 kontrol: (sadece yazma) 
 

Komut adresi Komut içeri i 

2002H       0~7FFF , %0~%100`ü temsil eder 
 

Analog  AO2 kontrol: (sadece yazma) 
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Komut adresi Komut içeri i 

2003H 0~7FFF, %0~%100`ü temsil eder 
 

Pals (X5) : (sadece yazma) 
 

Komut adresi Komut içeri i 

2003H 0~7FFF,  %0~%100`ü temsil eder 
  

 

: 
 
 

Frekans de i tirici  
hata adresi 

 
Frekans de i tirici hata bilgisi 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

8000H 

0000: Hata yok 0001: tutma 0002: h zlanma a r  ak m  0003: yava lama a r  ak m  

0004: sabit h z a r  ak m , 0005: h zlanma a r  gerilimi, 0006: yava lama a r  gerilimi 

0007: sabit h z a r  gerilim 0008: tampon direnci a r  yük hatas  0009: d k gerilim hatas  

000A: inverter a r  yükü 000B: motor a r  yükü 000C: giri  faz  

000D: k  faz  yok, 000E: modül a r  s n yor, 000F: harici ar za 

0010: leti im anomalisi 0011: kontaktör anomalisi 0012: ak m alg lama hatas  

0013: Motor ayarlama hatas  0014: enkoder / PG kart  hatas  0015: parametre okuma ve yazma 

0016: Frekans de i tirici donan m ar zas  0017: Motor topraklamaya k sa devre hatas  0018: ayr lm  

0019: Beklet 001A: Çal ma zaman na ula ld  001B: Kullan c  özel hatas  1 

001C: Kullan c  özel hatas  2 001D: güç süresi ula yor 001E: d me 

001F: Çal ma zaman  PID geri besleme kayb  0028: H zl  ak  limiti zaman a m  hatas  

0029: Anahtarlama motoru hatas  002A: a r  h z sapmas  002B: motor a r  h z  

002D: Motor a r  s cakl  005A: Enkoder sat r numaras  ayar hatas  005B: Ba lanmam  enkoder 

005C: lk konum hatas , 005E: H z geri besleme hatas  

7.24 F D grubu ileti im parametrelerinin tan mlanmas  
 

 
 

Fd-00 

Ta y c  oran  Fabrika de eri 6005 

 
Ayr k bit: MODBUS Ta y c  oran  

0 300BPS 1 600BPS 2 1200BPS 3 2400BPS 4 4800BPS 

5 9600BPS 6 19200BPS 7 38400BPS 8 57600BPS 9 115200BPS 
 

 
bilgisayar ve inverter 

 i . 
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Komut adresi Komut içeri i 

2003H 0~7FFF, %0~%100`ü temsil eder 
 

Pals (X5) : (sadece yazma) 
 

Komut adresi Komut içeri i 

2003H 0~7FFF,  %0~%100`ü temsil eder 
  

 

: 
 
 

Frekans de i tirici  
hata adresi 

 
Frekans de i tirici hata bilgisi 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

8000H 

0000: Hata yok 0001: tutma 0002: h zlanma a r  ak m  0003: yava lama a r  ak m  

0004: sabit h z a r  ak m , 0005: h zlanma a r  gerilimi, 0006: yava lama a r  gerilimi 

0007: sabit h z a r  gerilim 0008: tampon direnci a r  yük hatas  0009: d k gerilim hatas  

000A: inverter a r  yükü 000B: motor a r  yükü 000C: giri  faz  

000D: k  faz  yok, 000E: modül a r  s n yor, 000F: harici ar za 

0010: leti im anomalisi 0011: kontaktör anomalisi 0012: ak m alg lama hatas  

0013: Motor ayarlama hatas  0014: enkoder / PG kart  hatas  0015: parametre okuma ve yazma 

0016: Frekans de i tirici donan m ar zas  0017: Motor topraklamaya k sa devre hatas  0018: ayr lm  

0019: Beklet 001A: Çal ma zaman na ula ld  001B: Kullan c  özel hatas  1 

001C: Kullan c  özel hatas  2 001D: güç süresi ula yor 001E: d me 

001F: Çal ma zaman  PID geri besleme kayb  0028: H zl  ak  limiti zaman a m  hatas  

0029: Anahtarlama motoru hatas  002A: a r  h z sapmas  002B: motor a r  h z  

002D: Motor a r  s cakl  005A: Enkoder sat r numaras  ayar hatas  005B: Ba lanmam  enkoder 

005C: lk konum hatas , 005E: H z geri besleme hatas  

7.24 F D grubu ileti im parametrelerinin tan mlanmas  
 

 
 

Fd-00 

Ta y c  oran  Fabrika de eri 6005 

 
Ayr k bit: MODBUS Ta y c  oran  

0 300BPS 1 600BPS 2 1200BPS 3 2400BPS 4 4800BPS 

5 9600BPS 6 19200BPS 7 38400BPS 8 57600BPS 9 115200BPS 
 

 
bilgisayar ve inverter 

 i . 
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Fd-01 

Veri format  Fabrika de eri 0 

Kapsam  ayarla 0: Kontrol yok: veri format  <8, N, 2> 

1: K smi test: veri format  <8, E, 1> 

2: Strange kontrol: veri format  <8, O, 1> 

3: Kalibrasyon yok: veri format  <8-N-1> 
 

inverter  
 

 
 

Fd-02 

Bu makine adresi Fabrika de eri 1 

        Kapsam  ayarla 1~247,0 yay nlama adresidir 
 

 

 
 

 
Fd-03 Yan t gecikmesi Fabrika de eri 2ms 

Kapsam  ayarla 0~20ms 
 

  
si  sonra sistem  ana kadar veriyi 

 
 

 
Fd-04 

leti im zamana m  süresi Fabrika de eri 0.0 s 

Kapsam  ayarla 0.0s (geçersiz); 0.1~60.0s 

Fonksiyon kodu 0.0s 
  

 

 
 

Fd-05 

leti im protokolü seçimi Fabrika de eri 0 

Kapsam  ayarla 0: Standart d  Modbus-RTU protokolü; 1: Standard Modbus-RTU 
protokolü 

 
durumunu izleyebilirsiniz. 

Fd-05=1: Standart Modbus protokolünü seçin. 

Fd-  
 

 

 
Fd-06 

Ak m çözünürl nü okumak için ileti im Fabrika de eri 0 

Kapsam  ayarla 0 0.01A 1 0.1A 
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Fd-01 

Veri format  Fabrika de eri 0 

Kapsam  ayarla 0: Kontrol yok: veri format  <8, N, 2> 

1: K smi test: veri format  <8, E, 1> 

2: Strange kontrol: veri format  <8, O, 1> 

3: Kalibrasyon yok: veri format  <8-N-1> 
 

inverter  
 

 
 

Fd-02 

Bu makine adresi Fabrika de eri 1 

        Kapsam  ayarla 1~247,0 yay nlama adresidir 
 

 

 
 

 
Fd-03 Yan t gecikmesi Fabrika de eri 2ms 

Kapsam  ayarla 0~20ms 
 

  
si  sonra sistem  ana kadar veriyi 

 
 

 
Fd-04 

leti im zamana m  süresi Fabrika de eri 0.0 s 

Kapsam  ayarla 0.0s (geçersiz); 0.1~60.0s 

Fonksiyon kodu 0.0s 
  

 

 
 

Fd-05 

leti im protokolü seçimi Fabrika de eri 0 

Kapsam  ayarla 0: Standart d  Modbus-RTU protokolü; 1: Standard Modbus-RTU 
protokolü 

 
durumunu izleyebilirsiniz. 

Fd-05=1: Standart Modbus protokolünü seçin. 

Fd-  
 

 

 
Fd-06 

Ak m çözünürl nü okumak için ileti im Fabrika de eri 0 

Kapsam  ayarla 0 0.01A 1 0.1A 
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 Montaj ve ölçüler (mm) için Ek A High-performance magnetic flux vector inverter 
 

 

 
 

 (mm) için Ek A 
 
 

 
seri 

 
ürün modeli 

 
Nominal giri  voltaj       D  ölçüler (mm)  

Montaj ölçüsü (mm) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

inverter 

***-0R4ST2 220V  
 
 
 
 
 

89.7*197*145 

 
 
 
 
 
 

71.4*184.2 

***-0R7ST2 220V 

***-1R5ST2 220V 

***-2R2ST2 220V 

***-0R7G/1R5P T4 380V 

***-1R5G/2R2P T4 380V 

***-2R2G/4R0P T4 380V 

***-4R0G/5R5P T4 380V 

***-5R5G/7R5P T4 380V  
102*200*165 

 
90*189.8 

***-7R5G/011P T4 380V 

***-011G/015PT4 380V  
125*240*175 

 
108*227.5 

***-015G/018PT4 380V 

***-018G/022PT4 380V  
 

210*345*210 

 
 

140*320 ***-022G/030PT4 380V 

***-030G/037PT4 380V 

***-037G/045PT4 380V  
295*525*225 

 
160*505 

***-045G/055PT4 380V 

***-055G/075PT4 380V 340*530*250 200*510 

***-075G/090PT4 380V 340*580*250 200*560 

***-090G/110PT4 380V  
 

400*610*290 

 
 

240*590 ***-110G/132PT4 380V 

***-132G/160PT4 380V 

***-160G/185PT4 380V  
 

500*780*350 

 
 

400*760 
***-185G/200PT4 380V 

***-200G/220PT4 380V 

***-220G/245PT4 380V 

***-245G/280PT4 380V  
 

750*860*465 

 
 

500*840 
***-280G/315PT4 380V 

***-315G/355PT4 380V 

***-355G/400PT4 380V 

***-245G/280PT4C 380V  
750*1300*465 

 
Pano Makinesi 

***-280G/315PT4C 380V 
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 Montaj ve ölçüler (mm) için Ek A High-performance magnetic flux vector inverter 
 

 

 
 

 (mm) için Ek A 
 
 

 
seri 

 
ürün modeli 

 
Nominal giri  voltaj       D  ölçüler (mm)  

Montaj ölçüsü (mm) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

inverter 

***-0R4ST2 220V  
 
 
 
 
 

89.7*197*145 

 
 
 
 
 
 

71.4*184.2 

***-0R7ST2 220V 

***-1R5ST2 220V 

***-2R2ST2 220V 

***-0R7G/1R5P T4 380V 

***-1R5G/2R2P T4 380V 

***-2R2G/4R0P T4 380V 

***-4R0G/5R5P T4 380V 

***-5R5G/7R5P T4 380V  
102*200*165 

 
90*189.8 

***-7R5G/011P T4 380V 

***-011G/015PT4 380V  
125*240*175 

 
108*227.5 

***-015G/018PT4 380V 

***-018G/022PT4 380V  
 

210*345*210 

 
 

140*320 ***-022G/030PT4 380V 

***-030G/037PT4 380V 

***-037G/045PT4 380V  
295*525*225 

 
160*505 

***-045G/055PT4 380V 

***-055G/075PT4 380V 340*530*250 200*510 

***-075G/090PT4 380V 340*580*250 200*560 

***-090G/110PT4 380V  
 

400*610*290 

 
 

240*590 ***-110G/132PT4 380V 

***-132G/160PT4 380V 

***-160G/185PT4 380V  
 

500*780*350 

 
 

400*760 
***-185G/200PT4 380V 

***-200G/220PT4 380V 

***-220G/245PT4 380V 

***-245G/280PT4 380V  
 

750*860*465 

 
 

500*840 
***-280G/315PT4 380V 

***-315G/355PT4 380V 

***-355G/400PT4 380V 

***-245G/280PT4C 380V  
750*1300*465 

 
Pano Makinesi 

***-280G/315PT4C 380V 
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seri 

 
ürün modeli 

 
Nominal giri  voltaj  D  ölçüler (mm)  

Montaj ölçüsü (mm) 

 
 
 
 
 

inverter 

***-315G/355PT4C 380V  
750*1300*465 

 
 
 
 
 
Pano Makinesi 

***-355G/400PT4C 380V 

***-400G/450PT4C 380V  
 

950*1500*515 ***-450G/500PT4C 380V 

***-500G/560PT4C 380V 

***-560G/630PT4C 380V  
1050*1600*515 

***-630G/710PT4C 380V 
 
 
 
 

 boyutu (mm) 
 

Model no: W H 

0R 4G-630G 82 126 
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seri 

 
ürün modeli 

 
Nominal giri  voltaj  D  ölçüler (mm)  

Montaj ölçüsü (mm) 

 
 
 
 
 

inverter 

***-315G/355PT4C 380V  
750*1300*465 

 
 
 
 
 
Pano Makinesi 

***-355G/400PT4C 380V 

***-400G/450PT4C 380V  
 

950*1500*515 ***-450G/500PT4C 380V 

***-500G/560PT4C 380V 

***-560G/630PT4C 380V  
1050*1600*515 

***-630G/710PT4C 380V 
 
 
 
 

 boyutu (mm) 
 

Model no: W H 

0R 4G-630G 82 126 
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seri 

 
ürün modeli 

 
Nominal giri  voltaj  D  ölçüler (mm)  

Montaj ölçüsü (mm) 

 
 
 
 
 

inverter 

***-315G/355PT4C 380V  
750*1300*465 

 
 
 
 
 
Pano Makinesi 

***-355G/400PT4C 380V 

***-400G/450PT4C 380V  
 

950*1500*515 ***-450G/500PT4C 380V 

***-500G/560PT4C 380V 

***-560G/630PT4C 380V  
1050*1600*515 

***-630G/710PT4C 380V 
 
 
 
 

 boyutu (mm) 
 

Model no: W H 

0R 4G-630G 82 126 
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Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter                                Montaj ve ölçüler (mm) için Ek A 
 

 

 

 
seri 

 
ürün modeli 

 
Nominal giri  voltaj  D  ölçüler (mm)  

Montaj ölçüsü (mm) 

 
 
 
 
 

inverter 

***-315G/355PT4C 380V  
750*1300*465 

 
 
 
 
 
Pano Makinesi 

***-355G/400PT4C 380V 

***-400G/450PT4C 380V  
 

950*1500*515 ***-450G/500PT4C 380V 

***-500G/560PT4C 380V 

***-560G/630PT4C 380V  
1050*1600*515 

***-630G/710PT4C 380V 
 
 
 
 

 boyutu (mm) 
 

Model no: W H 

0R 4G-630G 82 126 
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Yüksek performansl  manyetik ak  vektör inverter                                Montaj ve ölçüler (mm) için Ek A 
 

 

 

 
seri 

 
ürün modeli 

 
Nominal giri  voltaj  D  ölçüler (mm)  

Montaj ölçüsü (mm) 

 
 
 
 
 

inverter 

***-315G/355PT4C 380V  
750*1300*465 

 
 
 
 
 
Pano Makinesi 

***-355G/400PT4C 380V 

***-400G/450PT4C 380V  
 

950*1500*515 ***-450G/500PT4C 380V 

***-500G/560PT4C 380V 

***-560G/630PT4C 380V  
1050*1600*515 

***-630G/710PT4C 380V 
 
 
 
 

 boyutu (mm) 
 

Model no: W H 

0R 4G-630G 82 126 
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