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Yiksek performansli manyetik aki vektor inverter Onsoz

Onso6z

Genel tip vektor inverterimizi sectiginiz icin tesekkir ederiz.

Evrensel Vektor frekans degistirici, esas olarak Ug fazl bir AC asenkron motorun hizini kontrol etmek ve ayarlamak icin
kullanilan yiiksek performansli bir genel frekans degistiricidir. Yiiksek performansli vektor kontrol teknolojisi, diistik hiz ve
yuksek tork cikisi 6zelligi ile, iyi dinamik 6zelliklere, ¢ok iyi asiri ylik kapasitesine, kullanici tarafindan artiriimis
programlanabilme islevine ve arka plan izleme yazilimina, iletisim veri yolu islevine sahip olup cesitli PG kartlarini destekler,
zengin ve guglu islevler ile istikrarli performansin birlesimidir. Tekstil, kagit, tel cekme, takim tezgahi, paketleme, gida, fan,
su pompasi ve cesitli otomatik tiretim ekipmani siiriiciistinde kullanilabilir. Uriini iyi kullanmak ve kullanicilarin giivenligini
saglamak igin, litfen kullanmadan 6nce kullanim kilavuzunu ayrintili olarak okuyun ve liitfen daha sonra kullanmak tizere

uygun sekilde saklayin.

Kullanimda herhangi bir sorunla karsilastiginizda ve bu kilavuz size yardimci olamadiginda, litfen bayilerimizle veya
dogrudan sirketimizle iletisime gecin, profesyonel personelimiz size aktif olarak hizmet verecektir. Ve lutfen sirketin

Urlinlerini takip etmeye ve izlemeye devam edin.

Uriinler 6nceden haber verilmeksizin degistirilebilir
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Glivenlik uyarilari

Bu Urtinlin glivenli calismasi, dogru nakliye, kurulum, ¢alistirma ve bakima bagldir ve litfen devam etmeden 6nce
glivenlik ipuclarina dikkat edin.

Yanlis kullanim tehlikeye, kisisel yaralanmalara veya ekipman hasarina neden olabilir.

& Yanlis kullanim tehlikeye neden olabilir, kisisel kayiplara yol acabilir.

iif UYARI

® Glg kapatildiktan ve yilikleme gostergesi kapandiktan sonra devre kartina ve diger bilesenlere dokunmayin.

®  Glg aktarimi sirasinda kablo baglantisi yapilmaz. Calisma sirasinda devre kartindaki bilesenleri ve sinyalleri
kontrol etmeyin.

® inverterin dahili kablolarini, hatlarini ve bilesenlerini sékmeyin veya degistirmeyin.

® Frekans degistirici topraklama terminali dogru sekilde topraklanmalidir. 220V Sinifi: Gglincli topraklama, 440V
Sinifi: 6zel topraklama.

& DIKKAT

® Yiksek gerilim hasarina karsi hassas olan inverter igcindeki bilesenlere gerilim direnci uygulamayin.
® inverter ¢ikis terminalleri U, V ve W'yi asla AC gii¢ kaynagina baglamayin.

® Frekans degistirici devre kartindaki CMOS IC statik etkiye ve hasara karsi hassastir. Ana devre kartina dokunmayin.




Bolim-1 Kontroller Yiksek performansli manyetik aki vektor inverter

Boliim-1 Kontroller

A DiKKAT

Hasarli veya eksik pargast olan inverteri kullanmaymniz, yaralanma riski vardir.

Sirketin Urlinleri fabrikadan ¢ikmadan 6nce siki bir sekilde kontrol edilmis olsa da, litfen satin aldiktan sonra dikkatlice
kontrol edin.

1.1 Ogelerin kontrolii

Uriind alirken liitfen asagidaki maddeleri dogrulayin:

Projeyi dogrulayin Dogrulama metodu

Makine tipi ve modeli ile siparig tutarli mi? . o .
Lutfen yandaki isim levhasini dogrulayin

o o Genel gériinimu kontrol edin ve nakliye sirasinda
Pargalar hasarli mi degil mi veya herhangi bir kisimda hasar . .
hasar olup olmadigini kontrol edin

var mi?
Vidalar ve diger sabitleme parcalari gevsek mi? Gerektiginde bir tornavida ile kontrol edin
Talimatlar, yeterlilik sertifikasi ve diger aksesuarlar Kullanim kilavuzu ve ilgili aksesuarlar

Herhangi bir anormal durum igin litfen dogrudan tedarikgiyle veya Pazarlama Departmanimizla iletisime geginiz.
1.2 isim levhasi bilgileri

1.2.1 Frekans degistiricinin model agiklamasi

inverter model aciklamasi

x+=TR5G/011P-T4 Giris voltaji:
I_ 4: 380V-440V 2: 220V-240V

Giris voltaji faz sayisi:
S: Tek T: 3 fazli

Yk tipi:
G: genel yiik P: fan, pompa

Gl¢ kodu

jR4:0.4kW.7R5:7.5kW.011:11 kW...630:630kW

Seri kodu
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B6liim-2 Montaj

2.1 Kullanim ortami

Frekans degistiricinin montaj ortami, normal islevi ve hizmet dmri lizerinde dogrudan bir etkiye sahiptir, bu nedenle
frekans degistiricinin montaj ortami asagidaki kosullari karsilamalidir.

® Cevre sicaklig: acik dolap (-10~45°C / + 14~113 °F); kilitli duvara monte (-10~40°C / + 14~104 °F)

® Yagmur, i1slanma veya islak ortama karsi Gnem alin.

® Direkt maruziyetten kaginin.

®  Yag puskirtme, tuz erozyonunu 6nleyin.

®  Asindirici sivilari, gazlari 6nleyin.

® Toz, pamuk yiinli ve metal dokiintilerinin girmesini 6nleyin.

® Radyoaktif ve yanici maddelerden uzak durun.

® Elektromanyetik paraziti 6nleyin (kaynak makinesi, glic makinesi)

® Titresimi (pang) 6nleyin ve titresimi azaltmak igin darbeye dayanikh simler ekleyin.

® Kontrol kabinine birkag frekans degistirici monte edildiginde, litfen gerekli isi dagilimi igin konuma dikkat edin ve

frekans degistiricinin etrafindaki sicakhgin 45°C'den disiik olmasi icin bir sogutma fani ekleyin.

ic dagrtim kabini
] [ [ ic dagitim
[ kabini
Dogru diizenleme Yanlig dizenleme

Fan

—— F .
==
’ Y
Ig dagitim kabini )
]
H B
-
H ‘| |
! ]
. L
I¢ dagitim kabini = : -
Yanlig diizenleme Dogru diizenleme

® [sidagilimiigin lutfen inverteri gosterilen sekildeki gibi yerlestirin.
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® Montaj alani asagidakilere uygun olmalidir: (kabin igine veya izin verilen ortama kurulursa, 1s1 dagilimi ve

havalandirma igin degistiricinin toz gecirmez Ust kapagini indirin)

30 mm 30 mm
yukarida yukarida
Onden goriinis ® @
@ @
¥
150 mm Hava Yandan
Viibarida gorinls
i Vs I

Emme havasi sicakligi
*agik sase

-10°Cile + 45 ° C arasi
*NEMA

-10°Cile + 45 ° C arasi

¥ I
150 mm yukarida

i

Hava
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B6liim-3 Kablo baglantisi

3.1 Terminal (baglanti ucu)

Harici kesici Uinitesi ~ Harici DC reaktérii Harici kesici direnci
Dahil degil Dahil degil Dahil degil

@© o—_

i
N
o
(93]

U
Y Vv
> w
380V+15% o
50/60Hz
Q +24v AD1 Analog ¢ikis
GND Ij (0-10V)
D0

-
Yiiksek hizh puls gikigi ve
’ COM Agik kolektér cikisi (DO)
—

Role gikisi
Frekans ayari igin gii¢
kaynagi
Cok fonksiyonlu analog
sikis Réle cikisi
0~10V  Giris

04~20n Giris
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Ana dongilinlin terminallerinin islevleri asagidaki gibi aciklanmaktadir:

Terminal adi fonksiyon agiklamasi
R. S. T Ug fazli giic kaynag girisi
P(+),(+)1. N,(-) Harici kesici Gnitesi ayrilmistir
P, (+) . PB Harici kesici direnci aynilmigtir
(+) 1. (+) 2 Harici DC reaktori ayrilmistir

U. V. W Ug fazli AC ¢ikig terminali
@ Topraklama ucu

Kontrol panosu terminalinin agiklamasi

Terminal adi Terminal kullanimi ve agiklamasi
X1~X4 Bipolar fotokuplaj izolasyon girisi olusturmak icin Sivi¢ miktar giris terminali; giris voltaji
X5 Yiksek hizli puls veya Sivi¢ miktar girisi; puls giris frekans araligi: 0~100kHz; giris
+24 Bu makine igin pozitif 24V gli¢ kaynagi (akim: 150mA)
coM + 24V'un agik ucu
VI Analog miktar girisi, voltaj araligi: 0~10V giris empedansi: 22K
ccl Analog Giris: Akim (0~20mA) Giris empedansi: 500
+10V Lokal makine igin pozitif 10V giic kaynagi
GND Pozitif 10V referans sifir potansiyeli (not: GND COM'dan izole edilmistir)
DO Ortak uca karsilik gelen yiiksek hizli puls veya kolektor agik devre ¢ikis terminali
AOI Analog cikis terminali, ¢ikis araligi: gerilim (0-10 V)
TA. TB. TC Réle cikisi, TA ortak ug, TB normalde kapali, TC normalde acik kontak kapasitesi: AC250V
RA . RC Role cikisi, RA ortak ug, RC sabit acik kontak kapasitesi: AC 250V / 3A, DC
485+ 485 iletisim arayiizii
485-
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B6lUm-3 Kablo Baglantisi

3. 2 Gevresel ekipmanlarin uygulanmasi ve énlemleri

Gii¢ kaynagi

Devre kesici veya
Kagak sivici

Elektromanyetik kontaktér

Ac reaktorii \“:\“b
S
Girig tarafi giiriilti B DC reaktorii

filtresi Y = =

650 L inverter

Toprak

Cikis tarafi guriiltii filtresi

motor

kaynak:

® AC giic kaynagi ile frekans degistirici arasina bir devre kesici veya kagak sivici takilmahdir.

Devre kesici veya elektrik kagagi sivici:

seviyesine uygun devre kesici veya kacak sivici kullanin.

Frekans degistiricinin zarar gormesini dnlemek icin liitfen voltaj seviyesinin dogru olduguna dikkat edin.

Frekans degistirici glic anahtari kontroli ve frekans degistiricinin korumasi olarak inverter nominal voltajina ve akim

® Devre kesici ve kacak sivici, frekans degistiricinin ¢alistirma/durdurma anahtarlama islevi olarak kullaniimaz.
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® Kacaktan kaynaklanan yanlis calismayi 6nlemek ve kullanicilarin glivenligini korumak icin lltfen kagak devre kesicisini
takin.

elektromanyetik kontaktor:

® Kullanimda, elektromanyetik kontaktor eklenemez, ancak harici kontrol veya elektrik kesintisinden sonra otomatik
baslatma olarak veya kesici kontrolorii kullaniminda, kurulumun yan tarafina elektromanyetik kontaktor eklenmesi
olarak kullanilir.

® Elektromanyetik kontaktorler, frekans degistiricinin ¢alistirma / durdurma anahtarlama islevi olarak kullaniimaz.

AC reaktori:

® 220V /380V 15KW'in altindaki bir frekans degistirici icin, glic kaynagini AC reaktérd ile iyilestirmek icin buyik bir
glc kapasitesi (600KVA'nin tzerinde) kullanilir.

Giris tarafi guriiltii filtresi:

® Degistiricinin etrafinda endiiktif yik oldugunda, lttfen degistiriciyi takin.

Cikig tarafi gliriiltii filtresi:

® Yakindaki iletisim cihazlarinin etkilenmesini dnlemek icin frekans degistirici tarafindan Gretilen yiksek
harmonikleri azaltin.

herhangi bir gii¢ lireten veya gii¢ tahrikli makine:

® Liutfen uygun bir inverter kapasitesine sahip Ug fazl bir endiiksiyon motoru kullanin.

® Bir degistirici birden fazla motoru ¢alistiriyorsa, motor akiminin degistirici kapasitesinden daha az olmasi gerektigini goz
onlinde bulundurun.

® Frekans degistirici ile motor arasina bir faz kondansatori eklemeyin.

® Frekans degistirici ve motor ayri ayri topraklanmalidir.

Evrensel tip Vektor frekans degistirici:

®  Giris glici terminalleri R, S ve T, faz sirasi olmadan baglanabilir.

® Cikis terminalleri U, V ve W, motorun U, V ve W terminallerine baglanir. Frekans degistirici pozitif donusi
gerceklestirirse, motor ters doner ve U, V ve W terminallerinden herhangi ikisi ayarlanabilir.

® Cikis terminalleri U, V, W, inverterin hasar gérmesini 6nlemek icin AC gli¢c baglamayin.

® Toprak terminali, litfen topraklamayi diizeltin, 220V: G¢lincl topraklama, 400V: 6zel topraklama.
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Bolim-4 Tus Takimi

Boliim

4.1 Tus takiminin agiklamasi

4.1.1. Tus takiminin sematik diyagrami

-4 Tus takimi

Birim gostergesi

Koordinasyon/Tork

Kontrol Ariza Gostergesi

Calisma isiklari

CE T ]
(1 l : »
O QO O O O
HZ ERR v LR A L 5
f 1 L Birim gosterge 1518
Dijital gosterge
O Q Fonksiyon gosterge lambasi
RUN F¥D

Artirma tusu

Programlama tusu

Coklu fonksiyon tusu

Dijital dogrulama tusu

Yer degistirme tusu

Calistirma tusu

4.1.2 Tus fonksiyonu agiklamasi

Durdur

Ariza sifirlama tusu

Azaltma tusu

Tus sembolii adi

fonksiyon agiklamasi

PRG Programlama tusu

Seviye 1 mendstine girilir veya meniden ¢ikilir

ENTER Tusu belirleme

Menii ekranina adim adim girin ve ayar parametrelerini onaylayin

YUKARI artirma tusu

Veri veya fonksiyon kodunun artiriimasi

ASAGI azaltma tusu

<>zl

Veri sayisi veya fonksiyon kodlarinin azaltiimasi
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Yiiksek performansli manyetik aki vektor inverter

Tus sembolii adi fonksiyon agiklamasi
Saga dogru Kapatma ekrani arayiizi ve ¢alisan ekran arayilizi altinda, ekran parametresi saga
ver degistirme tusu kaydirma dongusu ile segilebilir; parametre degistirilirken, parametrenin degisiklik
biti secilebilir

Klavye ¢alisma modunda, islemleri ¢alistirmak igin kullanilir

RUN Calistirma tusu
Calisma durumundayken, ¢alismayi durdurmak igin bu tusa basin; bu fonksiyon
—%E%E— Durdur / reset tusu  |kodu F7.02 kisitlamasidir. Ariza alarmi durumunda, tiim kontrol modlari reset tusu
ile sifirlanabilir
F7.01'e gore, komut kaynagi veya hizli secim tusu olarak tanimlanabilir
MF.K Coklu fonksiyon tusu & ynastvey ¢ :

4.1.3. Gosterge 1siginin agiklamasi

1) Fonksiyon gosterge 1siginin agiklamasi

Gosterge Gosterge 1sig8inin agiklamasi
1IsIginin adi
ST Calisma durumu gostergesi: 1sik sondigiinde, inverter kapanma durumundadir; isik yandiginda, frekans
degistirici calisma durumundadir;
=) Pozitif satir gostergesi: sonen isik pozitif durumu gosterir; yanan isik tersi durumu gosterir.
LR Kontrol modu gostergesi: sonen isik klavye kontrol durumunu gosterir; yanip sénen isik iletisim kontrol
/ durumunu gosterir; yanan isik terminal kontrol durumunu gosterir.
ERR Avyar / tork kontroll / ariza gésterge lambasi yandiginda tork kontrol modunu gésterir, yavasca yanip

sondiglinde ayar durumunu, yanip sondiglinde ise ariza durumunu gosterir.

2) Birim gosterge 15181 bilgisi

Gosterge lambasi adi Gosterge 15181 agiklamasi
Hz Frekans birimi
A Akim birimi
\Y Voltaj birimi
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Bolim-4 Tus Takimi

4.2 Fonksiyonel Parametre Tablosu

FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik
FO Grubu: Temel Fonksiyonel
FO.00 | Frekans degistirici tipi 1:G; 2: P 1~2 Model ayari .
0: Hiz sensori yok ve vektor
kontrolii yok
0~2 ©
FO.01 | 1. Motor kontrol modu 1: Hiz sensori vektor kontroli 2
2:V/ F kontrol
0: Tus takimi komut kanall
(LED kapali)
Komut kanalini . i
F0.02 1: Terminal komut kanali (LED 0~2 0 o
cahstir yanar)
2:iletisim komut kanali (LED
yanip soner)
0: Tus takimi ayari (glg kaybi
hafizasi)
1: Tus takimi ayari (glg
hafizasi)
2: Alve VCl ayari
3: Al ve CCl ayari
F0.03 Birincil frekans kaynagi 4: Panel potansiyometre ayari 0~9 4 @)
X'segimi
¢ 5: Yiksek hizh puls ayari (X5)
6: Cok segmentli hiz calisma
ayari
7: Basit PLC program ayari
8: PID kontrol ayari
9: Uzaktan iletisim ayarlari
F0.04 Ikincil frekans kaynagi ?lgli):ntsekzld:a‘g}: )g(ll;);(l;)r:;;\cn 0~9 0 ®
Y se¢imi ynag s
Referans nesne 0: Bagil maksimum cikis
frekansi
FO.05 | segimiiginY o~1 0 o
1: Bagil ana frekans
frekans komutu
komutu
Y frekans komutu
F0.06 Refe[ans nesne se¢imi Yz'a.rdlmu frekansvkaynalflarlnln 0% ~ 150% 100% o
araligi diizenleme araligini belirleme
Ayrllk plt: frekans kaynagi Her pozisyon
. segimi
F0.07 Frekans kaynagi 0~a 00 °
. iistdiigtim secimi 0: Ana frekans komutu
1: Ana ve yardimci islemler 10 0~3
sonucu (islemiliskisi on
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FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik

basamakla belirlenir)

2: Ana frekans komutu ile yardimci
frekans komutu arasinda gegis

3: Ana frekans komutu ile ana ve
yardimci ¢alisma sonuglari
arasinda gegis

4: Yardimci frekans talimati ile ana
ve yardimci ¢alisma sonuglari
arasinda gegcis

On basamak: frekans kaynagi ana
ve yardimci ¢alisma iliskisi

0: Ana + yardimci

1: Ana-yardimci
2: Her iki durumun maksimum

degeri
3: Her iki durumun minimum

degeri

F0.08 | Onceden ayarlanmis 0.00 Hz"F0.10 0.00~F0.10 50.00Hz o
frekans (Maksimum frekans)

0: Varsayilan yonde galistirin;
FWD / REV gosterge 15181 soner;

1: Varsayilan yonin tersi yonde

F0.09 | Yon sec¢imini calistir calistirin; o~1 0 o
FWD / REV gosterge 15181 her
zaman yanar;
F0.10 | maksimum-frekans Maksimum ayar frekansi 50.00~500.00Hz 50.00Hz ©
0: F0.12 Ayan 1
: Vd
Ust limit frekans 2: ca
F0.11 : . 0~5 0 ©
komutu 3: Panel potansiyometresi

4: X5 terminal puls ayari

5: Verilen iletisim

F0.12 | Ust limit frekans Alt limit frekansi F 0.14 den F0.14~ F0.10 50.00Hz o
maksimum frekans FO.10 a

F0.13 g:;g:: frekans 0.00Hz~ Maksimum frekans F0.10 0.00Hz~F0.10 0.00Hz o

0.00Hz~ Ust limit frekans

F0.14 | Alt limit frekans £0.12 0.00Hz~F0.12 0.00Hz o
Model

FO.15 | tasiyicifrekans 0.5~ 16.0kHz 0.5~16.0kHz . o
belirleme

— 14 —
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Tasima frekansi yik 0: No
FO.16 | buyuklugi ile 0~1 1 o
ayarlanir 1:ls
0.00~650.00s(F0.19=2)
R Model
F0.17 | Hizlanma siresi 1 0.0~6500.0s(F0.19=1) 0.00~65000 ) o
belirleme
0~65000s(F0.19=0)
0.00~650.00s(F0.19=2)
R Model
F0.18 | Yavaslama siresi 1 0.0~6500.0s(F0.19=1) 0.00~65000 ) o)
belirleme
0~65000s(F0.19=0)
0: 1s
F0.19 H|zlanm§ yeyavaslama 1: 0.1s 0~ 1 ®
zaman birimi
2: 0.01s
Fo.21 [ "ekans stiperpozisyonunda | 5 54y, ~ £ 1 0.00Hz~F0.10 0.00Hz o
frekans Y ofseti
Fo.22 | Frekanskomutu 2:0.01Hz 0.00Hz~F0.10 2 o
¢OzUnurlagi
Dijital ayar frekansi 0: hatirlamama
F0.23 | kapatmabellegi segimi 0~1 0 o
1: hafiza
F0.24 22,0::1: parametre grubu 0: Motor parametre grubu 1; o~1 0 ©)
¢ 1: Motor parametre grubu 2
0: Maksimum frekans (FO-10)
F0.25 H-!zlanma ve yavaslama 1: Frekansi ayarla o~1 0
sure referans frekansi
2: 100Hz ©
Calismada UP / DOWN 0: Frekansi seg
F0.26 y 0~1 0 ©)
(Yukari/Asag)) referansi 1: Frekansi ayarla
Ayrik bit: Calisma paneli
komut baglanti frekansi
kaynak segimi
0: Baglanti yok
1: Dijital ayar frekansi
Calistirma talimati 2:vcl
FO.27 | paketi ana frekans 3 CCl o~1 0000 o

komutu seg¢imi

4: Panel potansiyometresi
5: puls ayari (X5)

6: Cok bolimlu hiz

7: Basit PLC

8 : PID
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9: Verilen iletisim
On basamakli: Terminal komutu
baglanti frekans kaynagi secimi
100 bit: iletisim komutu baglanti
frekans kaynagi secimi
i ol 0: MODBUS-RTU protokolii
etisim protokoli segimi .
F0.28 1: Profibus-DP protokolii veya 0~1 0 ©
CANopen protokolii
F1 Grubu Grup 1 Parametreleri
0: Basit Asenkron motor quel
F1.00 o~ belirleme @)
Motor tipi segimi
1: Inverency Asenkron motor
Model
F1.01 | Motorun anma giicii 0.1~1000.0kW 0.1~1000.0 belirleme ©
Model
F1.02 1~2000V 1~2000 belirleme ©)
Motorun anma gerilimi
0.01~655.35A (frekans degistiricinin l':/tlecljifl‘(ealme
BSIRIEA 15| p1s °
Motorun anma akimi &l guct:
Model
F1.04 | Motorun anma frekansi 0.01Hz ~ Maksimum frekans 0.00~F0.10 belirleme ©
Model
~ ~ belirleme ©
F1.05 Motor anma hizi 1~65535rpm 1~65535
0.001~ 65.535 Q (frekans QZ:metreleri
degistiricinin glicii 55kW)
F1.06 | Asenkron motor stator 0.0001+65.535 ©
direnci 0.0001~6.5535 Q (frekans
degistiricinin glicti > 55kW)
0.001~ 65.535 Q (frekans /;Zf;metreleri
degistiricinin glicii 55kW)
F1.07 | Asenkron motor rotor 0.0001~65.535 ©
direnci 0.0001~ 6.5535 Q (frekans
degistiricinin glici > 55kW)
0.01~ 655.35mH (frekans szsarmetreleri
degistiricinin glicti: 55kW)
F1.08 | Asenkron motorun kacak 0.001~655.35 ©
direnci 0.001~65.535mH (frekans
degistiricinin glici > 55kW)
0.1~6553.5mH (frekans Ayar treleri
degistiricinin glicti: 55kW) parametretert
F1.09 | Asenkron motorun 0.01~6553.5 ©

misterek direnci

0.01 ~ 655.35mH (frekans
degistiricinin glici > 55kW)
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0.01A~F1.03 (frekans
Asenkron motorun degistiricinin glici: 55kW) Ayar
F1.10 - 0.01~F1.03 parametreleri ©
yiksiiz akimi 0.01~ F1.03 (frekans
degistiricinin glici > 55kW)
F1.27 | Kodlayici satir sayisi 1~65535 1~65535 1024 ©
F1.28 | Kodlayici tipi 0: ABZ artimh kodlayici 2: 0, 2 0 o
Rotary transformer
F1.30 | ABZArumlikodlayict AB 1 40 g ooy o~1 0 ©
phase sequence
F1.31 | Kodlayici kurulum agisi 0.0° ~359.9° 0.0~359.9 0.0° ©)
F1.32 | YYWkodlayict UVWW faz o 1o 1. ger o~1 0 ©
siralamasi
FLg3 | i iCAMNCISaPma - 0,0~359.9° 0.07359.9 00° o
F1.34 Doner aIanI.l transformator 1~65535 1~65535 1 o
kutup logaritmasi
Hiz geri bildirimi PG
F1.36 | baglanti kesintisi 0.0s: 0.1~10.0s aksiyon yok 0.0~10.0 0.0s ©
algilama siresi
0: islem yok
1: asenkron makinenin
parametre ayari
F1.37 | Ayar secimi 2: asenkron makinenin dinamik ve 0~3 0 ©
komple ayari
3: Asenkron statik ve
komple ayar
F2 Grubu Vektor Kontrol Parametreleri
£2.00 le dongisti oransal kazanci 1~100 1~100 30 o
F2.01 [Hiz donglsi integral sliresi 1| 0.01~10.00s 0.01~10.00 0.50s o
F2.02 |Hiz donglsi oransal kazang 2| 0.00Hz~F2.05 0.00~F2.05 5.00Hz o)
F2.03 [Hiz donglsi integral siiresi 2 | 1~100 1~100 20 o}
F2.04 | ivic frekansi 2 0.01~10.00s 0.01~10.00 1.00s o
F2.05 | Vektor kontrollitransfer | F2.02™Maksimum cikis F2.02~F0.10 10.00Hz o

kazanimi

frekansi




Bolim-4 Tus Takimi

Yiiksek performansli manyetik aki vektor inverter

FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik
F2.06 [V Mz geri besleme 50~200% 50~200 100% o
filtreleme siiresi
Hiz dBneiisi Ik
F2.07 1'Z donglst oransal kazanc | 4101 gogs 0.000~1.000 0.015s o
0: Fonksiyon kodu F2.10 ayarh 1
: V(I
2 : CCl
3: Panel potansiyometresi
£2.09 I:hz kontrol movdunda tork 4: puls ayari (X5) o~7 0 °
st simir kaynags 5: Uzaktan iletisim ayarlari 6 :
MIN(VCI ,CCl)
7: F2.10 a karsilik gelen MAX
(VCl, CCl) 1-7 opsiyonunun tam
arahgi
Hiz kontrol modu altinda Elektrikli durumdaki Ust tork tst
F2.10 ftork Gst sinir rakamini siniri, frekans degistiricinin 0.0%"~ 200.0% 150% o
ayarlayin nominal/anma akimina dayanir
0: Parametre F2-10, ayar (bolge
yok)
Elektrik enerjisi dagitimi ve
enerji tretim)
1: VvCI
2: CCl
Hiz kontrol modu altinda 3 Panel potansiyometresi
F2.11 tork l-.!St |I.ml.t komutu segimi 4: puls ayari (X5) 0~8 0 o
(glc Gretimi)
5: Uzaktan iletisim ayarlari 6:
MIN(VCI,CCl)
7: MAX(VCI,CCl)
8: Fonksiyon kodu F2.12, F2.10'a
karsilik gelen F 1-7'nin tam araligini
ayarlar
Hiz kontrol modu altinda Uretmfe dkurun:jurjfjikl. t.or.kun USt |
F2.12 |rakam siniri ayari (glc >Inirl, Trekans degistiricinin nomina 0.0%~ 200.0% 150% o
N akimina dayanir
Uretimi)
Fp.13 |U¥armaregllasyonuoransal| o oo, 0~ 60000 2000 o
kazang
F2.14 |JY3rmaayaniintegral 0~ 60000 0~ 60000 1300 o
kazanci
F2.15 ([Tork ayari oransal kazang 0~ 60000 0~ 60000 2000 o
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F2.16 [Tork ayariintegral kazanci 0~ 60000 0~ 60000 1300 o)
£216 levdqngusu integral 6z 0~1 0 °

degeri 1: gecerli
F2.20 [Viaksimum cikis gerilimi 100~ 110% 100~ 110 100% ©
katsayisi
F221 AV manvetik bolgede 50~ 200% 50~ 200% 100% o
maksimum tork katsayisi
. 0: gegersiz
F2.22 |Uretim glicl limiti aktif 0~1 0 o
1: gegerli
F2.23 |Glg kapagi Model belirleme 0~ 200% 20% o
F3 Grubu V/F Kontrol Parametreleri
0:SatirV/F
1: Cok noktah v /
F2:KareV/F
3:1.2 Gug Tarafi V / F
4:1.4 Gug Tarafi V/ F
F3.00 | V/Fegriayari o~ 11 0 ©
6:1.6 Gug Tarafi V / F
8:1.8 GlgTarafiV/F 9:
Koru
10: VF tamamen ayrilmis mod
11: VF, yari ayrilmis mod
0.0%: (Otomatik tork artisi) . Model
F3.01 | Tekrarlayan artis 0.1% ~ 30.0% 0.0~30.0 belirleme o)
£3.02 Tork kaldirma durdurma 0.00Hz™~ Maksimum ¢ikis 0.00~F.010 50.00Hz ®
frekansi frekansi
F3.03 [rOK noktali VFfrekans 0.00Hz~F3.05 0.00~F3.05 0.00Hz ©
noktasi F1
F3.04 [rOK noktali VF gerilim 0.0~100.0% 0.0~100.0 0.0% ©
noktasi V1
F3.05 [cOk noktali VF frekans F3.03~F3.07 F3.03~F3.07 0.00Hz ©
noktasi F2
F3.06 |7OK noktali VF gerilim 0.0~100.0% 0.0~100.0 0.0% ©
noktasi V2
Cok noktali VF frekans F3.05~ Motor anma frekansi - ©)
F3.07 noktasi F3 (F1.04) F3.05~F1.04 0.00Hz
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k noktali VF gerili
F3.08 |70k noktali VF gerilim 0.0~100.0% 0.0~100.0 0.0% ©
noktasi V3
F3.09 |VF gecis dengeleme kazanci | 0~200.0% 0~200.0 0.0% o)
F3.10 |VF Asiri Uyarim Kazanci 0~200 0~200 64 o
Model
F3.11 Kazanci bastiran VF 0~100 0~100 . o
salinimlari belirleme
F3.12 [Sok bastirma modu se¢imi | Sok bastirma modunu segin 0~4 3 ©
0: Rakam ayarlari (F3.14)
1: VCl
2: CCl 3: panel potansiyometresi
F3.13 4: puls ayari (X5) o~8 0 o
VF ayrilmis gerilim kaynagr | . Coklu komutlar
6: Basit PLC 7: PID
8: Verilen iletisim
Not: 100.0%, motor anma
gerilimine karsilik gelir
o 0V ~ Motor anma
F3.14 0V ~ Motor anma gerilimi o ov o
VF ayirma gerilimi
VE o " 0.0~1000.0s
ayirma igin gerilim N
F3.15 artis stiresi Not: OV motor anma gerilimine 0.0~1000.0 0.0s ©
geldiginde
| 0.0~1000.0s
VF ayirma igin gerilim -
F3.16 diisme siiresi Not: OV motor anma gerilimine 0.0~1000.0 0.0s °
geldiginde
0: Frekans / gerilim
bagimsiz olarak 0"a diiser
F3.17 VF ay|rma. VPT kapatma o~ 1 0 o
modu segimi 1: Gerilim 0'a dustrildikten
sonra frekans da dastrilar
F3.18 | Asiri drenaj hizi eylem akimi| 50~200% 50~200% 150%
F3.19 |Asn kayip hizinin 0 Gegersiz, 1 gegerli 0~1 1 ©
’ bastiriimasi ¢ - BEC
£3.20 Asiri drenaj hizi bastirma 0~100 0~100 20 o
kazanci
£3.01 Asiri kayip hizinda hareket 50~200% 50~200% 50% o

akiminin telafi katsayisi
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Model belirleme
- .| Ug fazl 380-480V model:
A | I Model
F3.0p [ eerilimdurmaeylemi | 53 o 200.0v 330.0V-800.0V _ @
gerilimi ) belirleme
Ug fazli 200-240V model:
330.0v-800.0V
F3.23 Asin basing durmasi 0 Gegersiz, 1 gegerli o~1 1 ©
’ etkinlestirme ¢ - BEC
£3.24 Asir gerilim durma bastirma 0~ 100 0~ 100 30 °
frekans kazanci
F3.25 A§|r.|'ger|I|m durma bastirma 0~ 100 0~ 100 30 o
gerilim kazanci
Asiri gerilim durmasinin
F3.26 |maksimum frekans yiikselme| 0~ 50Hz 0~50 5Hz ©
siniri
F4 Grubu Girig Terminali
0: islev yok
1: Pozitif FWD ¢alistirin veya canl
¢alistirin
2: REV Calismayi ters gevir veya ters
X1 terminali yon o
F4.00 fonksiyon secimi 3: Ug hatli calisma kontrolii 1
y 4: ileri ynde déniis (FIOG)
5: Ters nokta hareketi (RJOG)
6: Terminal YUKARI
7: Terminal ASAGI
8: Ucretsiz park
9: Hata sifirlama (RESET)
10: Calisma duraklatildi
11: Harici ariza genellikle acik girisi 0~ 59
12: Cok paragrafli komut
Terminal 1
13: Cok segmentli komut
X2 terminali fonksiyon terminal 2 o
F4.01 secimi 14: Cok segmentli komut 4
terminal 3
15: Cok segmentli komut
terminal 4
16: Terminal 1'i segmek icin artis ve
yavaslama siresi
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F4.02

X3 terminali fonksiyon
segimi

F4.03

X4 terminali fonksiyon
segimi

F4.04

X5 terminali fonksiyon
segimi

17: Terminal 2'yi se¢gmek igin artig
ve yavaslama suresi

18: Frekans kaynagi degistirme

19: YUKARI / ASAGI ayar sifirlama
(terminal, tus takimi)

20: Terminal 1'i degistirmek icin
komutu kontrol edin

21: Yasaklama, hizlanma ve
yavaslama

22: PID duraklatildi
23: PLC durumu sifirlanir
24: Gonderilen frekans

duraklamasi

25: Sayag girisi

26: Sayag sifirlama

27: Sayim girisi uzunlugu
28: Uzunluk sifirlama

29: Tork kontroli yasaktir

30: PULSE (Darbe) frekans
girisi (sadece X5 terminalleri

icin gecerlidir)
31: Sakla (koru)
32: DC fren ile hemen

33: Harici hatalar igin sik
kapali giris

34: Frekans modifikasyonu
etkinlestirme

35: PID, hareket yonii tersine
cevrilir

36: Harici park terminali 1

37: Terminal 2'yi degistirmek
icin komutu kontrol edin

38: PID noktalari askiya alindi

39: Frekans kaynagi X ve 6n
ayarli frekans anahtari

40: Y frekans kaynagi ile
o6nceden ayarlanmis frekans
arasinda gegis yapin

41: Motor se¢im terminali 1

AD. Calla

12

0~ 59

13
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47: Acil durdurma
48: Harici park terminali 2
49: DC kesiciyi yavaslatin
50: Calisma siresi sifira ayarlanir
51: iki hath sistem / ti¢ hath sistem
anahtari
52: Geri dondise izin yok
53-59: Sakla
F4.10 | Xfiltreleme siiresi 0.000~1.000s 0.000~1.000 0.010s o
0: iki hat 1
1: iki hat 2
F4.11 | Terminal komut modu . 0~3 0 ©
2:Ughatl
3: U¢ hat 2
Terminalin degisim orani N o
F4.12 YUKARI / ASAGI frekansi 0.001~65.535Hz/s 0.001~65.535 1.00Hz/s o
F4.13 [Simog egrisi 1 minimum giris| 0.00V~F4.15 0.00~F4.15 0.00v o
Analog miktar egrisi 1'in
F4.14 |minimum girisi ayara karsilik | -100.0% ~ +100.0% -100.0%"~ 100.0% 0.0% o)
gelir
F4.15 2;:§°g egrisi L maksimum | ¢} 13+10.00v F4.13~10.00V 10.00V o
F4.16 |aKsimum giris ayara -100.00%~+100.0% -100.0%~+100.0% 100.0% o
karsilik gelir
F4.17 |VCl giris filtreleme siresi 0.00~10.00s 0.00~10.00 0.10s o
F4.18 |Al egrisi 2 minimum giris 0.00V~F4.20 0.00~F4.20 0.00Vv ¢}
)Analog miktar egrisi 2'nin
F4.19 |minimum girisi ayara karsilik| -100.0% ~ +100.0% -100.0%~+100.0% 0.0% o)
gelir
. s rici 2 .
F4.20 Z::‘;g egrisi 2 maksimum | ¢} 15+10.00v F4.18~10.00V 10.00V o
Fap1 [Maksimum giris ayara -100.00%~+100.0% -100.0%~+100.0% 100.0% o
karsilik gelir
F4.22 |CCl giris filtreleme siresi 0.00~10.00s 0.00~10.00 0.10s o)
F4.23 [omule edilmis miktar egrisi | ) ey o5 0.00~F4.25 2.35V o
3 minimum giris
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Fa.24 (AnalogedriSUnminimum |, a0 hor 4100 05 -100.0%~+100.0% 0 o
girisi ayara karsilik gelir
F4.25 Z::?:g egrisi 3 maksimum | ¢} 53~10.00v F4.23~10.00V 10.00V o
)Analog miktar egrisi 3'lin
F4.26 |maksimum girisi ayara -100.00%~+100.0% -100.0%~+100.0% 100.0% o
karsilik gelir
Fa.27 [anel potansiyometresigiris | 116 o 0.00~10.00 0.10s o
filtre siresi
X5 terminali minimum
F4.28 0.00kHz~F4.30 0.00~F4.30 0.00kHz o
frekansi
F4.9 [ terminalininminimum ;0 6o 4100 g -100.0%~+100.0% 0.0% o
frekansi ayara karsilik gelir
F4.30 | X5 terminali F4.28~50.00kHz F4.28~50.00kHz 50.00kHz o
maksimum frekans
X5 terminalinin
F4.31 | maksimum frekansi ayara | -100.00%+100.0% -100.0%~100.0% 100.0% o
karsilik gelir
F4.32 | X5 terminali frekans 0.00~10.00s 0.00~10.00 0.10s o
giris filtresi stresi
Ayrik bit: VCI egri segimi
1: Egri 1 (2 nokta, bakiniz
F4.13~F4 16)
2: Egri 2 (2 nokta,
bakiniz F4.18~F4.21)
3: Egri 3 (2 nokta,
. bakiniz F4.23~F4.26)
F4.33 | Al egrise¢imi 0~5 321 o
4: Egri 4 (4 nokta,
bakiniz A6.00~A6.07)
5: Egri 5 (4 nokta,
bakiniz A6.08~A6.15)
10 bit: CCl egri se¢imi, yukaridaki ile
ayni
100 bit: panel potansiyometre
egrisi secimi, yukaridaki ile ayni
Ayrik bit: VCI minimum giris ayari
Similasyon miktari se¢iminin altinda
F4.34 | minimum girig ayari 0: Minimum giris ayarina karsilik 05 000 °
segiminin altinda gelir; 1:%0.0
On basamakli: CCI minimum giris ayari

— 24 —
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seciminin altindadir
Yz bit: yukaridaki gibi minimum
giris ayari se¢iminin altindaki panel
potansiyometresi
F4.35 | X1 Gecikme siiresi 0.0~3600.0s 0.0~3600.0 0.0s ©
F4.36 | X2 Gecikme siiresi 0.0~3600.0s 0.0~3600.0 0.0s ©
F4.37 | X3 Gecikme siiresi 0.0~3600.0s 0.0~3600.0 0.0s ©
0: Yiiksek glic seviyesinde etkili
X-terminali gegerli 1: DlsUk seviyede etkili
F4.38 ) ,g ¢ o~1 00000 ©
mod segimi 1 Bir: X1; on: X2; yiiz: X3 Bin: X4; on
bin: X5
0: Yiiksek glic seviyesinde etkili
. . 1: DlsUk seviyede etkili
X-terminali gegerli
F4.39 o o~1 00000 ©
mod se¢imi 2 Bir: X 6; on: X 7; yliz: X 8
Bin: X 9; on bin: X10
F5 Grubu Cikis Terminalleri
0: Agik kolektoriin yiksek hizli puls
cikisi: en ylksek puls frekansi
£5.00 DO terminal gikis modu 100.00kHz'dir. ilgili fonksiyonlar o1 o o
. secimi icin F5.06'ya bakin;
1: Agik devre kolektor cikigi: ilgili
fonksiyonlar icin F5.01'e bakin
0: Cikis yok
D . o
O fonksiyon  secimi 1: frekans degistirici ¢alisiyor
F5.01 | (kolektor acik devre 0~ 41 0 o
ks terminali 2: Ariza gikisi (serbest kapatma
¢ hatasl icin hata)
3: FDT1 cikisi frekans seviyesi
tarafindan algilanir
Réle cikis fonksiyonu 4: Gergeklesen Frekans
F5.02 _ 9. ; y sextes 2 o
se¢imi (TA-TB-TC) 5: Sifir hizda ¢alisma (kapatma
sirasinda cikis yok)
6: Motor asiri yik tahmin alarmi
0~ 41
7: frekans degistirici asir yik tahmin
Genisletilmis Kart Role alarmi
F5.03 | Cikis fonksiyonu segimi 8: Gergeklesen degeri ayarlayin 0 o
(RA-RC) 9: Gergeklesen isaretli degeri belirtin

10: Ulasilan uzunluk
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Degisiklik

11: PLC donglist tamamlandi

12: Gergeklesme igin birikmis
calisma stiresi

13: Frekans limiti ortada

14: Tork limiti

15: Calismaya hazir

16 : VCI >CCI

17: Ust sinir frekans erisimleri

18: Alt limit frekansina ulasildi
(calisma ile ilgili)

19: Diistik gerilim durumu cikisi
20: iletisim ayarlari

21: Konum tamamlandi (ayrilmis)
22: Konumlandirma kapandi

(ayrilmis)

23: Sifir hizda ¢alisma 2 (kapatma
sirasinda da gikis)

24: Birikmis gu¢ kaynagi suresi

25: Frekans seviyesi FDT2 cikigini
algilar

26: Frekans 1 ¢ikisa ulasir
27: Frekans 2 ¢ikisa ulasir
28: Akim 1 ¢ikisa ulasir
29: Akim 2 gikisa ulasir

30: Cikisin dlzenli olarak
gerceklesmesi

31: VCl girisi asildi

32: YUk durumunda

33: Ters ¢alisma devrede

34: Sifir akim durumu

35: Gergeklesen Modiil sicaklig
36: Cikis akim limiti

37: Ulasilan Disik frekans
(kapatma ayni zamanda ¢ikis)

38: Uyari gikisi (tim hatalar)

39: Motor asiri sicakhk tahmin
alarmi

40: gerceklesen ¢alisma suresi

41: Ariza gikisl (serbest kapatma
arizasi ve dusuk cikis)
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Bolim-4 Tus Takimi

FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik
0: GCalisma frekansi
1: Frekansi ayarlayin
2: Cikis akimi
DO acik devre kolektor 3: Motor ¢ikis torku (mutlak deger, 0
F5.06 | elektrot yiksek hizl puls © 142. bagil motor)
cikis secimi 4: Cikis glcl
5: Cikis gerilimi
6: X girisi (100.0kHz'e karsilik gelen %
100.0)
7 : VCl
8 : CCl
9: Panel potansiyometresi
0~ 17 0 o
10: Uzunluk
11: Degeri hatirla
12: iletisim ayari
13: Motor donis hizi
- 14: Cikis akimi (1000.0A'e
F5.07 | AO1glkig secimi karsilik gelen %100.0)
15: Cikis gerilimi (1000.0V'a
karsilik gelen %100.0)
16: Motor ¢ikis torku
(gercek deger, motora gore
ylzde)
17: Cikis torku (gercek deger,
frekans degistiriciye gore ylizde)
F5.09 | DO¢tkis maksimum 0.01~50.00kHz 0.01~50.00 50.00kHz o
frekansi
-100.0% ~
F5.10 | AO1 sifir sapma katsayisi -100.0% ~ +100.0% 0.0% o)
+100.0%
F5.11 | AO1 kazanimi -10.00~ +10.00 -10.00~+10.00 1.00 o
Kolektor acik devresi
F5.17 | icin anahtar ses 0.0~3600.0s 0.0~3600.0 0.0s o
seviyesi cikis gecikme
Fs.18 | ROLELcikisi gecikme 0.0~3600.0s 0.0~3600.0 0.0s o
suresi
F5.19 | ROLE2 clkisi gecikme 0.0~3600.0s 0.0~3600.0 0.0s o
suresi
0: Pozitif mantik
DO cikis terminali . -
F5.22 1: Mantik disi birim: DO o~1 00000 o

Gegerli Durum Segimi
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Yiksek performansl manyetik aki vektor inverter

FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik
On basamak: ROLE1
Yiiz bit: ROLE2
Bin basamak: DO1
10000 basamak: DO2
F6 Grubu Baglatma/Durdurma Kontrol(
0: Direkt baglatma
1: Hiz izleme ve yeniden baglatma
F6.00 | Baslatma Durdurma modu | 7. Tahrik &ncesi baslatma 0~3 0 o
(AC asenkron makine)
3: SVC ERR baslatma
0: Kapatma frekansi ile
baslayin
F6.01 | Hiz izleme metodu 1: Gig frekansi ile baslayin 0~2 0 ©
2: Maksimum frekans ile
baslayin
F6.02 Hiz izleme hizli ve 1~100 1~100 20 o
yavas
F6.03 |Dogrudan baslatma frekansi| 0.00~10.00 Hz 0.00~10.00 0.00Hz o
Fe.04 Pasiatmafrekansitutma | ;.60 o 0.0~100.0 0.0 ©
sdresi
F6.05 [Baslangig-6n kesme akimi 0~100% 0~100% 50% ©)
Calistirmadan 6nce
F6.06 . 0.0~100.0s 0.0~100.0 0.0s ©
kesme/fren suresi
0: Diiz hat hizlanma ve
yavaslama
F6.07 Artis ve azalma modu 1: Statik S-egrisi 02 0 ©
segimi 2: Dinamik S-egrisi
F6.08 Srisi basl 0.0% ~ (70.0%-F6.09) 0.0% 30% ©
. ?egrvl.m aslangic zaman 0% .0%-F6. (70.0%-F6.09) b
Olcegi
e b g . 0.0% ~
Fe.09 | >-e8risi bitis donemi 0.0% ~ (70.0%-F6.09) ’ 30% o
zaman Olcegi (70.0%-F6.09)
F6.10 |Durdurma modu segimi 0: Yavaslama park o~1 0 o
1: Serbest park
Fe.11 |\osici baslatma frekansini | ) 0o p6 10 0.00Hz~F0.10 0.00Hz o
durdurun
Fe.12 |<esici bekleme stresini 0.0100.0s 0.0~100.0 0.0s o

durdurun
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Bolim-4 Tus Takimi

FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik
F6.13 |DC kesme akimini durdurun | 0.0~100.0% 0.0~100.0% 50% o
F6.14 |DC kesme siiresini durdurun| 0.0~100.0s 0.0~100.0 0.0s o
F6.15 [Kesici kullanim orani 0.0~100.0% 0.0~100.0% 100.0% o

Model
F6.18 | Hiz izleme akim 30~200% 30~200% belirleme ©)
Model
F6.21 | Demanyetik zaman 0.0~5.0s 0.0~5.0 belirleme ©
F7 Grubu Operasyon Paneli ve Ekran
£7.00 D|J|tal.bo.ru eksik <;|zv|m o~ 1 o~ 1 0 o
denetimi sunlari saglar
0: Gegersiz MULTI
1: islem paneli komut kanali uzak
komut kanalina gecer (terminal
ME.K ht komut kanali veya iletisim komut
F7.01 s anantar kanali) 0~ 4 0 ©
fonksiyon segimi — L
2: lleri ve geri sivici
3: Pozitif nokta hareketi
4: Ters nokta hareketi
0: STOP / RST tusu kapatma
STOP / RESET islevi yalnizca klavye ¢alisma
modunda gecerlidir
F7.02 | (Durdur/Sifirla) o~1 1 o
1: STOP / RST tusu kapatma islevi
anahtar kapatma A
herhangi bir ¢alisma modunda
fonksiyonu segimi gecerlidir
0000~FFFF
Bit00: Calisma frekansi 1 (Hz)
Bit01: Ayar Frekansi (Hz)
Bit02: Bara hatti gerilimi (V)
Bit03: Cikis gerilimi (V)
Bit04: Cikis akimi (A)
Calisma durumu , o
Bit05: Cikis gicli (kW)
F7.03 | tarafindan goriintilenen 0OO0O~FFFF 001F o)
- Bit06: Cikis torku: (%)
parametre segimi 1
Bit07: X terminali giris durumu
Bit08: DO c¢ikis durumu
Bit09: VCI gerilimi (V)
Bit10: CCI gerilimi (V)
Bit11: Panel potansiyometre gerilimi
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Yiiksek performansli manyetik aki vektor inverter

FC

Parametre Adi

Ayar Araligi

Kapsam

On deger

Degisiklik

(V)

Bit12: Sayim degeri
Bit13: Uzunluk degeri
Bit14:, Yuk hiz gostergesi
Bit15: PID ayari

F7.04

Calisma durumu,
parametre se¢imi 2 yi
gosterir

0000~FFFF

Bit0O:PID geri beslemesi

Bit01: PLC asamasi

Bit02: X5 terminal giris darbe
frekansi (kHz)

Bit03: Calisma frekansi 2 (Hz)

Bit04: Kalan ¢alisma siiresi

Bit05: VCl ayar 6n gerilimi (V)

Bit06: CCl ayar 6n gerilimi (V)

Bit07: Panel potansiyometresi 6n
gerilim ayari (V)

Bit08: Hat hizi

Bit09: Gegerli Gig Siresi (Saat)
Bit10: Gegerli ¢calisma siresi (Dakika)
Bit11: X5 terminal giris pals frekansi
(Hz)

Bit12: iletisim Ayar Noktasi

Bit13: Enkoder geri besleme hizi (Hz)
Bit14: Ana frekans X gostergesi (Hz)
Bit15: Yardimci frekans Y gostergesi

0000~FFFF

0000

F7.05

Durus sliresi durumu
gostergesi igin
parametre se¢imi

0000~FFFF
Bit00: Frekans Ayari (Hz)

Bit01: Bara hatti gerilimi (V)
Bit02: X giris durumu

Bit03: DO ¢ikis durumu
Bit04: VCI gerilimi (V)

Bit05: CCl gerilimi (V)

Bit06: Panel potansiyometre
gerilimi (V)

Bit07: Sayim degeri

Bit08: Uzunluk degeri
Bit09: PLC kademesi

Bit10: Yuk hizi

Bitl11: PID ayari

0000~FFFF

0033
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FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik
Bit12: X5 terminal giris pals
frekansi (kHz)
F7.06 [Hiz gbsterge katsayisi 0.0001~6.5000 0.0001~6.5000 1.0000 o
F7.07 |IGBT sogutucu sicakligi -20°C~120.0°C - -20°C °
F7.08 [Uriin numarasi - - - °
F7.09 [Kimdlatif calisma siiresi 0~65535h 0~65535 Oh °
F7.10 |Performans siriim numarasi | - - - °
F7.11 [islevsel siiriim numarasi - - - °
Ayrik bit: U0-14'Un ondalik
nokta sayisi
0:0 ondalik basamak
1:1 ondalik basamak
(i 2:2 ondalik basamakta
£712 Yikleme hizi o"ndall.k 0~3 1 o
basamaklari gosterir 3:3 ondalik basamakta
On basamak: U0-19 / U0-29
ondalik nokta
1:1 ondalik basamak
2:2 ondalik basamakta
F7.13 [Kimulatif gli¢ sUresi 0~65535h - - °
F7.14 [Birikmis gli¢ tliketimi 0~65535KWH - - °
715 P?rformans Gegici Yazilm i i i o
Sardim No
£716 Islevsel gegici yazilim strim i i i o
numarasi
F8 Grubu Gelistirilmis Fonksiyonel
F8.00 [ing ¢calisma frekansi 0.00~F0.10 (Maksimum frekans) 0.00~F0.10 2.00Hz o
F8.01 [in¢ Hizlanma siiresi 0.0~6500.0s 0.0~6500.0 20s o
F8.02 [ing yavaslama suresi 0.0~6500.0s 0.0~6500.0 20s o
Model
F8.03 . 0.0~6500.0s 0.0~6500.0 belirleme o)
Hizlanma siresi 2
Model
F8.04 0.0~6500.0s 0.0~6500.0 belirleme o)

'Yavaslama suresi 2
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Yiksek performansli manyetik aki vektor inverter

FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik
Model
F8.05 | Hizlanma siiresi 3 0.0~6500.0s 0.0~6500.0  |pelirleme o
Model
F8.06 | Yavaslama siiresi 3 0.0~6500.0s 0.0~6500.0 belirleme o
Model
F8.07 | Hizlanma siiresi 4 0.0~6500.0s 0.0~6500.0  |pelirleme o
Model
F8.08 | Yavaslama siiresi 4 0.0~6500.0s 0.0~6500.0 belirleme o
F8.09 | Atlama frekansi 1 0.00Hz"F0.10 0.00~F0.10 0.00Hz o
(Maksimum frekans)
F8.10 | Atlama frekansi 2 0.00Hz"F0.10 0.00~F0.10 0.00Hz o
(Maksimum frekans)
o 0.00Hz~F0.10 N
F8.11 |Atlama frekansi genligi (Maksimum frekans) 0.00~F0.10 0.01Hz o
Fg.12 |O\U bolgezamaninitersine | 3041 o 0.0~3000.0 0.0s o
cevirin
F8.13 [Ters frekans yasaklandi 0: gecerli 1: gegersiz o~1 0 o
Frekans: alt limit frekans 0: Alt limit frekansta ¢alisma
F8.14 |[calisma modunun altina . I 0~2 0 o
1: Durus suresi
ayarla
2: Sifir hiz operasyonu
F8.15 [Sarkma orani 0.00~10% 0.00~10.00 0.00% o
Fe.16 |<umulatif glc gergeklesme | o qoqgp, 0765000 Oh o
stresini ayarla
Kimilatif calisma . o
F8.17 L 0~65000h 0~65000 Oh o
gerceklesme siresini
1
F8.18 Koruma segeneklerini 0: Koruma yok 1: Koruma o~1 0 o
baslatin
. . 0.00Hz~F0.10 -
F8.19 |Frekans algilama degeri 1 (Maksimum frekans) 0.00Hz~F0.10 050.00Hz o)
Fgo [rekansalgilamageckme | .14 o 0.0~100.0% 5.0% o
orani 1
F8.21 ET:;?”S algilama genligine | ;150 0% (Maksimum frekans) 0.0~100.0% 0.0% o
Hizlanma ve yavaslama
F8.22 [siireci sirasinda ziplama 0: Gegersiz 1: gegerli 0~1 0 o

sikhgi Etkili olup olmadigi
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FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik
Hizlanma slresi ile
karsilastirildiginda 1'in -
F8.25 | hizlanma siiresi O'OOHZ. F0.10 0.00Hz~F0.10 0.00Hz o
(Maksimum frekans)
2. Frekans noktalarini
degistirin
Frekans noktalarini
F8.26 | yavaslama suresilve 0.00Hz™F0.10 0.00Hz ~F0.10 0.00Hz o
yavaslama siiresi 2 (Maksimum frekans)
arasinda degistirin
Terminal noktasi hareketi . : -
F8.27 corcih edilir 0: Gegersiz 1: gegerli o~1 0 o
. . 0.00Hz~F0.10 .
F8.28 |Frekans algilama degeri 2 (Maksimum frekans) 0.00~F0.10 50.00Hz o}
F8.29 Z;eg';ar?;a'g"ama gecikme | ) ~100.0% 0.0~100.0% 5.0% o
Algilama degeri 1'e ulasan | 0.00Hz ~F0.10 ~
F8.30 herhangi bir frekans (Maksimum frekans) 0.007F0.10 >0.00Hz ©
Algilama genligi 1'e ulasan
F8.31 L. 0.0~100.0% 0.0~100.0% 0.0% o
herhangi bir frekans
Algilama degeri 2'ye ulasan | 0.00Hz ~F0.10 -
F8.32 herhangi bir frekans (Maksimum frekans) 0.007F0.10 >0.00Hz ©
Algilama genligi 2'ye ulasan
F8.33 o 0.0~100.0% 0.0~100.0% 0.0% o
herhangi bir frekans
0.0~300.0%
F8.34 [Sifir akim algilama seviyesi | 9100.0 motor nominal akimina 0.0~300.0% 5.0% o
karsilik gelir
F8.35 :g;;:ik'm algllama gecikme | 1600.00s 0.00~600.00 0.10s o
- 0.0% (Tespit edilmeyen) - o o
F8.36 [Cikis akimi sinir degeri 0.1~300.0% (motor anma akimi) 0.0~300.0% 200.0% o
Cikis akimi asiri islem
F8.37 ; L 0.00~600.00s 0.00~600.00 0.0s o
algilama gecikme siiresi
~ 0,
F8.38 |Herhangi bir erisim akimi 1 | 0:07300-0% (motor anma akimi) 0.0~300.0% 100.0% o
S . o
£8.39 Her.ha.ngl bir erisim akimi1 | 0.0~300.0% (motor anma akimi) 0.0~300.0% 0.0% o
genislik
~ 0,
F8.40 |Herhangi bir erisim akimi 2 | 0-07300-0% (motor anma akimi) 0.0~300.0% 100.0% o
S N o
£8.41 ::r:if;?irllgl bir erisim akimi 2| 0.0~300.0% (motor anma akimi) 0.0~300.0% 0.0% o
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FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik
F8.42 | Zaman fonksiyonu se¢imi | 0: Gegersiz 1: gegerli o~1 0 ©)
0: F8.44 Ayarlar
1: VvCI
F8.43 | Calisma sliresi segimi 2: CCl 0~3 0 ©
3: Panel potansiyometresi
F8.44 e karsilik gelen
Simiile edilen giris arahgi
F8.44 | Calisma slresi 0.0~6500.0Min 0.0~6500.0 0.0Min ©
Fg.ag |/ClEIMsgerilimikoruma | o\ pg 46 0.0V~F8.46 3.10V o
degerinin alt siniri
Fa.ag |l ElMisgerilimikoruma ) po 4oi1g ov F8.45~11.0V 6.80V o
kapagi
F8.47 |Gerceklesen Modiil sicakligi | 0~100°C 0~100°C 75°C o
0: Fan, operasyon
F8.48 |Isi dagitma fan kontrol sirasinda caliir 0~1 0 o
1: Fan stirekli cahsir
F8.49 |Uyanma frekansi F8.51~ F0.10 F8.51~ F0.10 0.00Hz o
F8.50 |Uyanma gecikme siresi 0.0~6500.0s 0.0~6500.0 0.0s o
F8.51 [Uyku hali frekansi 0.00Hz™F8.49 0.00Hz~F8.49 0.00Hz o
F8.52 |Uyku gecikme siresi 0.0~6500.0s 0.0~6500.0 0.0s o
Fg.53 |ouoperasyonun 0.0~6500.0Min 0.0~6500.0 0.0Min o
gerceklesme siresi
F8.54 |[Cikis glicU ayar katsayisi 0.0~200.0% 0.0~200.0% 100.0% o
F9 Grubu Ariza ve Koruma
F9.00 M°.t°f asin ylk korumasi 0: izin verilmez 1: izin verilir o~1 1 o
secimi
Fo.01 [Miotor asin ylkkoruma 0.20~10.00 0.20~10.00 1.00 o
kazanci
Fo.02 [Motorasinylkerkenuyart | gq o154 o 50.0~120.0% 80.0% o
faktori
F9.03 |Asiri basing durma kazanci | 0-100 0-100 30 o
Asiri gerilim durma koruma
F9.04 650V-800V 650V-800V 760V o

gerilimi

—34 —
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FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik
Bireysel bit: tist glic kisa
devresinden topraga koruma
segimi
F9.07 Kisa devre-toprak 0: Gegersiz 1: gegerli
koruma segenegi . .
On basamak: glicten topraga kisa
devre koruma segimi
0: Gegersiz 1: gegerli
Kesme Ginitesi eylem Ug fazli 380-480V modeli:
F9.08 baslatma eerilimi 320.0V-800.0V Ug fazli 320.0Vv-800.0V 780V o
slatma g 200-240V modeli: 320.0V-800.0V
£9.09 Arlzalarer otomatik sifirlama 0~20 0~20 0 o
surelerinin sayisi
Otomatik ariza sifirlama
F9.10 [sirasinda Ariza DO eylem 0: Aksiyon yok 1: Aksiyon 0~1 1 o
segimi
Fo.11 |otomatikariza sifirlama 0.1~100.0s 0.1~100.0 6.0 o
aralk suresi
Ayrik bit: Eksik faz koruma
segimini girin
Faz yetersizligi \ kontaktor On basamak: Kontaktor emis
F9.12  lemis korumasi segimini koruma segimi 0~1 11 o
girin 0: Yasakla
1: izin ver
Ayrik bit: Eksik faz koruma
seciminin ¢ikis
0: Yasak 1: izin verildi
F9.13 [Eksik faz koruma segimi cikis o~1 1 o
On basamak: ¢alisma 6ncesi ¢ikis
varsayilan faz koruma segimi
0: Yasak 1: izin verildi
A L 0: Ariza yok
F9.14 |llk kez ariza tipi -100.0~100.0 0.0% °
1: Sakla
F9.15 |ikinci ariza tiiril 2: Hizlandiriimis asirt akim 0.06553.5 0.0s
3: Asiri akimi yavaslatin
4: Sabit hizli asir akim
5: Hizlandirilmis asiri gerilim
6: DUslrilmus asiri gerilim
7: Sabit hiz asiri gerilimi
8: Asir1 yike karsi tampon direnci
F9.16 9 -100.0~100.0 0.0% °

Uglincii (en son
gerceklesen) ariza tipi

: Duslik basing
10: Frekans degistirici asirn yuki
11: Motor asiri yliki
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Parametre Adi

Ayar Aralig

Kapsam

On deger

Degisiklik

12: Eksik fazi girin

13: Cikis fazi yok

14: Moddl asiri 1sinmis

15: Harici ariza

16: Ozel iletisim istisnasi

17: Kontaktor anormal

18: Anormal akim algilama
19: Anormal motor ayari

20: Enkoder / PG karti
istisnasi

21: parametre okuma ve
yazma istisnasi

22: Frekans donustiirtict
donanimi anormal

23: Motor topraga kisa devre
24: Sakla

25: Sakla

26: Gergeklesen Calisma zamani
27: Kullanici-6zel hata 1

28: Kullanici-6zel hata 2

29: Gergeklesen Acilis zamani
30: Yikleniyor

kayboldu

40: Hizh akis sinirt zaman asimi
41: Calisma sirasinda motoru
degistirin

42: Hiz sapmasi ¢ok buyik

43: Motor asiri hizi

45: Motor asiri sicaklig

51: ilk konum yanlis

55: Yiik dagitimi cihaz hatasi

31: Calisma zamani PID geri bildirimi

F9.17

Uciincii (en son), ariza
frekansi

F9.18

Ugiincii (en son), arizadaki
akim

F9.19

Ugiincii (en son) arizada bara
gerilimi

F9.20

Ugiincii (en son) ariza igin
terminal durumunu girin
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FC Parametre Adi Ayar Aralig Kapsam On deger Degisiklik

Ugtincii (en son) ariza igin

F9.20 tterminal durumunu girin - - o

F9.21 |Ugtincii (en son) arizada — — °
cikis terminali durumu

F9.22 Uciincii (en son) ariza — — °
sirasinda frekans
degistiricinin durumu

F9.23 |Uglncii (en son) ariza — — °
sirasinda gli¢ suresi

F9.24 |Uglncii (en son) ariza igin — — °
calisma suresi

F9.27 likinci ariza suresi ve — — °
frekansi

F9.28 likinci arizadaki akim o o °

F9.29 likinci arizada bara gerilimi | o d

F9.30 |[kinci ariza igin terminal — — °
durumunu girin

F9.31 [kinci arizada gikig — — o
terminali durumu

F9.32 |[kkinci ariza sirasinda — — °
degistirici durumu

F9.33 [ikinci ariza sirasinda giig — — o
acik kalma siiresi

F9.34 [kinci ariza igin calisma — — °
suresi

F9.37 lilk arizadaki frekans o o °

F9.38 |ilk arizadaki akim N o °

F9.39 ik arizada bara gerilimi - o d

F9.40 |llk ariza igin terminal — — °
durumunu girin

F9.41 Ik arizada giki terminali — — °
durumu

F9.42 |[llk ariza sirasinda frekans — — ®

degistiricinin durumu
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Yiiksek performansli manyetik aki vektor inverter

FC

Parametre Adi

Ayar Araligi

Kapsam

On deger

Degisiklik

F9.43

ik ariza sirasinda giic acik
kalma siresi

F9.44

ilk arizada calisma siiresi

F9.47

Ariza koruma eylem se¢imi 1

Ayrik bit: motor asiri yiki (11)

0: Serbest park

1: Kapatma modu ile durdur

2: Calismaya devam et

On basamakli: eksik faz girisi (12)
YUz bit: ¢ikis fazi eksikligi (13)

Bin bit: harici ariza (15)

On bin bit: anormal iletisim (16)

0~2

00000

F9.48

Ariza koruma eylem
segimi 2

Ayrik bit: Enkoder / PG karti
istisnasi (20)

0: Ucretsiz park

On basamak: anormal fonksiyon
kodu okuma ve yazma (21)

0: Ucretsiz park
1: Kapatma modu ile durdur

Yz bit: frekans degistirici asiri
yuk hatasi eylemi

Bir se¢cim yapin (Hatal10):

0: Serbest kapatma 1: azaltiimis
¢alisma

Bin: Motor Asiri Isinmasi (25)

On bin bit: Gergeklesen galisma
suresi(26)

0~1

00000

F9.49

Ariza koruma eylem
segimi 3

Ayrik bit: Kullanici 6zel hatasi 1
(27)

0: Serbest park

1: Kapatma modu ile durdur 2:
Calismaya devam et

On basamakli: Kullanici 6zel
hatasi 2 (28) 0: Serbest park

1: Kapatma modu ile durdur 2:
Calismaya devam et

Yiiz bit: gerceklesen acilis zamani
(29)

0: Serbest park

0~2

00000
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FC

Parametre Adi

Ayar Araligi

Kapsam

On deger

Degisiklik

1: Kapatma modu ile durdur
2: Calismaya devam et

Bin: disUs (30)

0: Serbest park

1: Yavasla ve dur

2: Calismaya devam etmek igin
dogrudan motorun nominal
frekansinin %7'sine atlayin ve
dismediginde otomatik olarak

ayarlanan frekans ¢alismasina geri
doénin

On: Calisma siresi PID geri
besleme kaybi (31)

0: Serbest park
1: Kapatma modu ile durdur

2: Calismaya devam et

F9.50

Ariza koruma eylem
se¢imi 4

Ayrik bitler: asiri hiz sapmasi
(42)

0: Serbest park ariza korumasi
1: Kapatma modu ile durdurma

2: Calismaya devam et

On basamak: motor asiri hizi
(43)

Yiiz bit: ilk konum hatasi (51)

0~2

00000

F9.54

IAriza durumunda frekans
secimini ¢alistirmaya devam
edin

0: Mevcut ¢alisma frekansinda
calistir

1: Belirlenmis bir frekansta
calisir

2: Limit Usti frekans calismasi
3: Alt limit frekansinda ¢alisma
4: Anormal bir bekleme
frekansinda calisma

0~ 4

F9.55

Anormal yedekleme frekansi

0,0'lik frekans, asagidaki
maksimum frekansa karsilk gelir
~100.0% (100.0% F0.10)

0.0% ~100.0%

100.0%

F9.56

Motor sicaklik sensorii tipi

0: Sicaklik sensoéri yok 1
: PT1002: PT1000

0~2

F9.57

Motor asiri Isinma koruma
esigi

0°C ~200°C

0°C~200°C

110°C

F9.58

Motor asiri Isinma tahmini
alarm esigi

0°C~200°C

0°C~200°C

90°C

F9.59

Aninda durdurma

fonksiyonu se¢imi

0: gegersiz;  1: Yavasla;

2:Yavasla

0~2
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Yiiksek performansli manyetik aki vektor inverter

FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik
Gegici durdurma eylemi
F9.60 |degerlendirme gerilimini 80.0%~100.0% 80.0%~100.0% 85.0% ©
durdurur
Ani
Fo.p1 [\nidurmavedurmayan | 56 oo 0.0~100.0 0.5s ©
gerilim kurtarma karar siiresi
F9.62 ﬁzlli':i:”rd”rma lle gerilimi | .1 00% (Standart bara gerilimi) 60~100% 80.0% o
F9.63 |Yikleme koruma secgenekleri| O: Gegersiz 1: gegerli 0~1 0 o
Yiik azaltma algilama
F9.64 o 0.0~100.0% 0.0~100.0% 10% o)
seviyesi
F9.65 |Yiik azaltma algilama siiresi | 0.0~60.0s 0.0~60.0 1.0s o
F9.67 |Asiri hiz algilama degeri 0.0~50.0% (Maksimum frekans) 0.0~50.0% 20% o
F9.68 |Asiri hiz algilama siresi 0.0s: Tespit edilmeme, 0.1~60.0s 0.0~60.0 1.0s o
F9.69 |Asiri hiz sapmasi 0.0~50.0% (Maksimum frekans) 0.0~50.0% 20% o
Fo.70 Ok bUytkhizsapmasive | oo ro it o dilmeme, 0.1~60.0s 0.0~60.0 0.0s o
cok biyilk algilama siresi
F9.71 |Anlik durdurma kazanciKp | 0~100 0.0~100 40 o
£9 72 Anhk durdyrma integral 0~100 0.0~100 30 o
katsayisi Ki
Anhk
Fo.73 [\nikdurmavedurmama o 55, o 0~300.0s 20.0s ©
eylemi ve yavaslama siiresi
FA grubu Proses Kontrol PID Fonksiyonu
0: FA-Olayan 1
: Vcl
2: CCl
PID, kaynak gz 6niine 3: Panel ; ;
FA.00 € : Panel potansiyometresi 0~6 0 o
alindiginda
4: X5 terminal pals ayari
5: Verilen iletisim
6: Birden fazla komut verilir
FA01 | D degerleri asagidaki 0.0~100.0% 0.0~100.0% 50.0% o
zaman igin verilmistir
0: vcl
FA.02 |PID, geri bildirim kaynagi 1. cCl 0~8 0 o)
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FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik
2: Panel potansiyometresi 3 :
VCI -CClI
4: Yiksek hizli pals X5
5 : iletisim
6 : VCI+CCl
7 : Maksimum (VCI ,CCl )
8 : Min(VCl,CCI)
FA.03 |PID uygulama yoni 0 Pozitif a!<5|yon; 1: ters o~1 0 o)
yonde aksiyon
FA04 | D geribeslemearaligina | oooag 0765535 1000 o
verilir
FA.05 [Kpl'in oransal kazanci 0.0~100.0 0.0~100.0 20.0 o
FA.06 |integral siire, Til 0.01~10.00s 0.01~10.00 2.00s o
FA.07 |Diferansiyel siire, Td1 0.01~10.00s 0.00~10.00 0.00s o
FA.08 |PID Ters kesme frekansi 0.00Hz ~F0.10 0.00Hz~F0.10 OHz o
FA.09 [PID sapma limiti 0.0~100.0% 0.0~100.0% 0.0% o
FA.10 [PID diferansiyel limit genligi | 0.00~100.00% 0.00~100.00% 0.50% o
FA.11 |DeBisim suresi goze 0.00~650.00s 0.00~650.00 0.00s o
alindiginda PID
FA12 |\D geribeslemefiltreleme | 065 0o 0.00~60.00 0.00s o
sUresi
FA.13 [PID cikis filtreleme siiresi 0.00~100.00s 0.00~100.00 100.00s o
FA.14 |Devam ediyor — - - o)
FA.15 [Kp2'nin oransal kazanci 0.0~1000.0 0.0~1000.0 20.0 o)
FA.16 |integral zaman, Ti2 0.01~10.00s 0.01~10.00 2.00s o
FA.17 |Diferansiyel zaman, Td2 0.000~10.000s 0.000~10.000 0.000s o)
0: Degistirme
PID parametresi 1: X terminali Gzerinden gegis yap
FA.18 | anahtarlama 2: Sapmaya gore otomatik gegis 0~3 0 o

kosulu

3: Calisma frekansina gore
otomatik gecis
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Yiiksek performansli manyetik aki vektor inverter

FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik
PID parametresi
FA.19 0.0%~FA.20 0.0%~FA.20 20.0% o
anahtarlama sapmasi 1
PID parametresi
FA.20 FA.19~100.0% FA.19~100.0% 80.0% o
anahtarlama sapmasi 2
FA.21 |PID baslatici 0.0~100.0% 0.0~100.0% 0.0% o)
FA.22 ;']'?eks’fmg'c degeri tutma |, 15~650.00s 0.00~650.00 0.00s o
iki cikis sapmasi pozitif
FA.23 ) N 0.00~100.0% 0.00~100.0% 20.00% o
maksimum deger
FA.24 ':"ai';'; Zarﬁmas' ters 0.00~100.0% 0.00~100.0% 80.00% o
Ayrik bit: integral ayirma
0: Gegersiz 1: gegerli
FA.25 [PID integral 6z degeri On basamak: sinira kadar ¢ikistan 0~1 00 o
sonra entegrasyonun durdurulup
durdurulmayacagi
. 0.0%: Eksik geri bildirimi
FA26 | D geri besleme kaybi degerlendirme 0.0~100.0% 0.0% o
algilama degeri o
0.1% ~ 100.0%
FA7 [gllama degerizaman 0.0~20.0s 0.0~20.0 0.0 o
' kaybinda PID geri bildirimi ) ) ) ’ ’
0: Dur ve galisma
FA.28 |PID kapatma islemi o~1 1 o)
1: Durus sliresi operasyonu
FB Grubu Salinim Frekansi, Sabit Uzunluk ve Sayim
0: Merkez frekansa gore
FB.00 ([Yerlesim ayar yontemi 1: Maksimum frekansa gére 0o~1 1 o}
FB.01 [Frekans genligi 0.0~100.0% 0.0~100.0% 100.0% o
FB.02 [Sicrama frekansinin genligi | 0.0~50.0% 0.0~100.0% 100.0% o)
FB.O3 |aniik frekans dongiisii 0.0~3000.0s 0.0~3000.0 100.0s o
Uggen dalga yiikselmesinin
FB.04 0.0~100.0% 0.0~100.0% 100.0% o)
zaman katsayisi
FB.0O5 [Uzunlugu ayarla 0~65535m 0~65535 1000m o)
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FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik
FB.06 (fiziksel uzunluk 0~65535m 0~65535 Om o
FB.07 [Metre basina pals sayisi 0.1~6553.5 0.1~6553.5 100.0 o
FB.08 |Gosterge degeriniayarlayin | 1~65535 1~65535 1000 o
FB.09 [Sayim degerini belirtin 1~65535 1~65535 1000 o
FC Grubu Coklu Hiz ve Basit PLC Fonksiyonu
FC.00 (Cok segmentli hiz0 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0% o
FC.01 [Cok segmentli hiz 1 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0% o
FC.02 (Cok segmentli hiz 2 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0% o
FC.03 |Cok segmentli hiz 3 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0% o
FC.04 |Cok segmentlihiz 4 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0% o
FC.05 |Cok segmentli hiz 5 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0% o
FC.06 |Cok segmentlihiz 6 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0% o
FC.07 |Cok segmentlihiz 7 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0% o
FC.08 |Cok segmentlihiz 8 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0% o
FC.09 |Cok segmentlihiz 9 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0% o
FC.10 |Cok segmentli hiz 10 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0% o
FC.11 |Cok segmentli hiz 11 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0% o
FC.12 |Cok segmentli hiz 12 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0% o
FC.13 |Cok segmentli hiz 13 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0% o]
FC.14 |Cok segmentli hiz 14 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0% o]
FC.15 |Cok segmentli hiz 15 -100.0~100.0% -100.0~100.0% 0.0% o]

0: Tek bir islemin bitiminden
sonra durma
FC.16 [Basit PLC ¢alisma modu 1: Nihai deger tek bir o~2 0 o
calistirmanin sonunda korunur
2: Her zaman dongu
FC.17 Basit PLC diisUs bellegi Ayrik bit: gi¢ bellegi segimi o~ 1 00 o

secimi
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Yiiksek performansli manyetik aki vektor inverter

FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik
0: Gug kaybini hatirlamama
1: ELEKTRIKLI bellek
On basamak: Hafiza se¢imini
durdur
0: Hatirlamadan durdur
1: Bellegi durdur
Kolay PLC ti
Fc.ag |olay PLC segmentiO 0~6500.0s(h) 0~6500.0s 0.0s(h) o
calisma slresi
Basit PLC segmenti 0
FC.19 |hizlanma ve yavaslama 0~3 0~3 0 o
suresi
Fc.o0 [P2sitPLCsegmentcalisma | o 6500 0s(n) 0~6500.0s 0.0s(h) o
siresi
Basit PLC paragraf 1
FC.21 |hizlanma ve yavaslama 0~3 0~3 0 o)
suresi
FC.2p [PaSItPLCsegmenti2 calisma) o oc g o) 0~6500.0s 0.0s(h) o
siresi
Basit PLC segmenti 2
FC.23 |hizlanma ve yavaslama 0~3 0~3 0 o
suresi
FCoa [P3STtPLCsegmenti3calismal o cony och) 0~6500.0s 0.0s(h) o
siresi
Basit PLC paragraf 3
FC.25 |hizlanma ve yavaslama 0~3 0~3 0 o
suresi
FCo6 |[P2SitPLCsegmentid calismal o conn och) 0~6500.0s 0.0s(h) o
suresi
Basit PLC segmenti 4
FC.27 |hizlanma ve yavaslama 0~3 0~3 0 o)
suresi
Fcog |[P2SitPLCsegmentiScalismal o cony och) 0~6500.0s 0.0s(h) o
suresi
Basit PLC segmenti 5
FC.29 |hizlanma ve yavaslama 0~3 0~3 0 o)
suresi
Fc30 |PasitPLCsegmenti6calismal o oon) os(h) 0~6500.0s 0.0s(h) o
suresi
Basit PLC segmenti 6
FC.31 |hizlanma ve yavaslama 0~3 0~3 0 o

stresi
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Ayar Araligi

Kapsam

On deger

Degisiklik

FC.32

Basit PLC segment 7 ¢calisma
suresi

0~6500.0s(h)

0~6500.0s

0.0s(h)

FC.33

Basit PLC segmenti 7
hizlanma ve yavaslama
suresi

0~3

0~3

FC.34

Kolay PLC segmenti 8
calisma suresi

0~6500.0s(h)

0~6500.0s

0.0s(h)

FC.35

Basit PLC segmenti 8
hizlanma ve yavaslama
suresi

0~3

0~3

FC.36

Basit PLC segmenti 9 ¢alisma
suresi

0~6500.0s(h)

0~6500.0s

0.0s(h)

FC.37

Basit PLC paragraf 9
hizlanma ve yavaslama
suresi

0~3

0~3

FC.38

Kolay PLC segmenti 10
calisma siresi

0~6500.0s(h)

0~6500.0s

0.0s(h)

FC.39

Basit PLC paragrafi 10
hizlanma ve yavaslama
suresi

0~3

0~3

FC.40

Kolay PLC segmenti 11
calisma siresi

0~6500.0s(h)

0~6500.0s

0.0s(h)

FC.41

Basit PLC paragraf 11
hizlanma ve yavaslama
suresi

0~3

0~3

FC.42

Basit PLC periyot 12 ¢alisma
suresi

0~6500.0s(h)

0~6500.0s

0.0s(h)

FC.43

Basit PLC paragraf 12
hizlanma ve yavaslama
suresi

0~3

0~3

FC.44

Basit PLC periyodu 13
calisma suresi

0~6500.0s(h)

0~6500.0s

0.0s(h)

FC.45

Basit PLC paragraf 13
hizlanma ve yavaslama
suresi

0~3

0~3

FC.46

Basit PLC periyot 14 ¢alisma
suresi

0~6500.0s(h)

0~6500.0s

0.0s(h)

FC.47

Basit PLC paragraf 14
hizlanma ve yavaslama
siresi

0~3

0~3

FC.48

Basit PLC Periyot 15 ¢alisma
suresi

0~6500.0s(h)

0~6500.0s

0.0s(h)
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Parametre Adi

Ayar Araligi

Kapsam

On deger

Degisiklik

FC.49

Basit PLC paragraf 15
hizlanma ve yavaslama
suresi

0~3

0~3

FC.50

Kolay PLC ¢alisma siiresi
birimi

0: s (saniye), 1: h (saat)

0~1

FC.51

Cok segmentli hiz O verilen
mod

: Fonksiyon kodu: FC.00 Verilen

: VCI
: CCl

: Yuksek hiz pals X50~6 0 o

0
1
2
3 : Panel potansiyometresi
4
5:PID

6: On deger frekansina gore
(F0.08), UP / DOWN
(yukari/asag) degistirilebilir

0~6

FD Grub

u iletisim Parametreleri

FD .00

iletisim Tasiyici Orani

Ayrik bit: MODBUS O :
300BPS

: 600BPS

: 1200BPS

: 2400BPS

: 4800BPS

: 9600BPS

: 19200BPS

: 38400BPS

: 57600BPS

: 115200BPS

On basamak: Profibus-DP 0
: 115200BPs

1 : 208300BPs

2 : 256000BPs

3 : 512000Bps

100 Basamak: Sakla

Bin bit: CANIink Tasiyici Orani

O 00 N oo 1 A W N B

: 20
: 50
: 100
: 125
: 250
: 500

v o W N R O

0~9

5005
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FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik
6: 1M
0: Kalibrasyon yok (8-N-
2) 1: Gift (8-E-1)
FD .01 [MODBUS veri formati 2: Kontrol (8-0-1) 0~3 0 o)
3: Kalibrasyon yok (8-N-1)
(MODBUS gegerli)
0: Radyo adresi
1~247
FD .02 [Bu makinenin adresi (MODBUS, Profibus-DP, CANlink 0~247 1 o
gecerli)
FD .03 [MODBUS yaniti gecikti 0~20ms(MODBUS gecerli) 0~20 2 o
seri port iletisi 0.0s: gegersiz, 0.1 ~ 60.0s
eri port iletisim zaman N
FD.04 | cim siiresi (MODBUS, Profibus-DP, CANlink 0.00~60.00 0.00s °
gecerli)
Ayrik bit: MODBUS
0: Standart disi MODBUS-RTU
protokoli
o o MODBUS, Profibus-DP 1: Standart MODBUS-RTU protokolii - .
' iletisim veri formati On basamak: Profibus-DP ©
0: PPO1 format
1: PPO2 format
2: PPO3 format
3: PPO5 format
£D 06 Gegerli ¢dzunurligi okumak 0: 0.01A 0~3 0 °
’ icin iletisim 1: 0.1A
Genigleme karti (Pfibus, 0.0s: gegersiz
FD .08 C.,.ANo.pen) kesinti algilama 0.1~60.0s 0.0~60.0 0.0s o)
suresi
FE Grubu Kullaniciya 6zel Fonksiyon kodu
FE.O0 [Kullanici fonksiyonu kodu O u3.17 u3.17 o
FE.O1 [Kullanici fonksiyonu kodu 1 u3.16 o)
FE.02 [Kullanici fonksiyonu kodu 2 F0.00 o
FE.03 [Kullanici fonksiyonu kodu 3 | kg go~FP.xx F0.00 o
~ FO.00~FP.xx
FE.0O4 [Kullanici fonksiyonu kodu 4 AO.00™AX.xx F0.00 o)
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FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik
FE.O5 [Kullanici fonksiyonu kodu 5 U0.007U0.xx AD.00™AX xx F0.00 o
U3.007U3.xx U0.00~U0.xx
FE.06 [Kullanici fonksiyonu kodu 6 F0.00 o
U3.00~U3.xx
FE.O7 |[Kullanici fonksiyonu kodu 7 F0.00 e}
FE.08 [Kullanici fonksiyonu kodu 8 F0.00 e}
FE.09 [Kullanici fonksiyonu kodu 9 F0.00 e}
FE.10 Kkullanici fonksiyonu kodu 10 F0.00 °
FE11 lkullanici fonksiyonu kodu 11 F0.00 °
FE.12 Ikullanici fonksiyonu kodu 12 F0.00 °
FE.13 Ikullanici fonksiyonu kodu 13 F0.00 °
FE.14 kullanici fonksiyonu kodu 14 F0.00 °
FE.15 Ikullanici fonksiyonu kodu 15 F0.00 °
FE.16 Ikullanici fonksiyonu kodu 16 F0.00 °
FE17 Kkullanici fonksiyonu kodu 17 F0.00 °
FE18  kullanici fonksiyonu kodu 18 F0.00 °
FE19  kullanici fonksiyonu kodu 19 F0.00 °
FE-20 |kullanici fonksiyonu kodu 20 U0.68 °
FE-21 kullanici fonksiyonu kodu 21 U0.69 °
FE-22 kullanici fonksiyonu kodu 22 F0.00 °
FE-23 Ikullanici fonksiyonu kodu 23 F0.00 °
FE-24 Ikullanici fonksiyonu kodu 24 F0.00 °
FE.25 Ikullanici fonksiyonu kodu 25 F0.00 °
FE.26 |kullanici fonksiyonu kodu 26 F0.00 °
FE-27 Ikullanici fonksiyonu kodu 27 F0.00 °
FE-28 Ikullanici fonksiyonu kodu 28 F0.00 o
FE.29 F0.00 o

Kullanici fonksiyonu kodu 29
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FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik
FP Grubu Kullanici sifresi
FP.00 | Kullanici sifresi 0~ 65535 0~ 65535 0 o
0: islem yok
01: Motor parametreleri harig
fabrika parametrelerini geri yikle 0. 01. 02. O1.
FP.OL |, o 0 ©
arametre baglatma 02: Kayit bilgilerini temizle 501
04: Kullanici parametrelerini yedekle
501: Kullanici parametrelerini
geri ylikle
Ayrik bit: U grubu ekran
segimi
i 0: Gosterme ; 1: Goster
EP.02 Fonksiyonel parfam.etre 0~1 111 o
grubu ekran segimi On basamakli: Grup A ekran
segimi
0: Gosterme ; 1: Goster
Ayrik bit: Kullanici tarafindan
Ozellestirilmis parametre grubu
ekran segimi
FP.03 Ozgl parametre grubu ekran 0: Gésterme © 1: Goster 0o~1 00 o
secimi
On basamakh: Kullanici degisikligi
parametre grubu ekran sec¢imi
0: Gosterme ; 1: Goster
0: Degistirilebilir
FP.04 | Fonksiyon kodu o 0~1 0 o
Gzniteligi degistirir 1: Degistirilemez
A0 Grubu Tork Kontrolii ve Kisitlama Parametreleri
0: Hiz kontrol
A0.00 [Hiz/ tork kontrol modu secimi o~1 0 ©
1: Tork kontrol
0: Sayi ayari 1 (A0.03)
1:Vvd
2 :CCl
3: Panel potansiyometresi
4: Yiuksek hizli pals X5
Tork kontrol modu altinda 5: Verilen iletisim 6 : N o
A0.01 tork ayar kaynagi secimi MIN(VCI,CCl) 07 0
7 : MAKS(VCI ,CCl)
(A0.03 sayi ayarina karsilik gelen
tam 1-7 secenek aralig)
p0.3 [forkkontrolmodualtinda | 54 500 gog -200.0~200.0% 150.0% o
tork numarasi ayari
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FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik
AO.O5 Tork, ileri maksimum frekansi 0.00Hg ~F0.10 0.00Hz ~F0.10 50.00Hz o
kontrol eder (Maksimum frekans)
Ters maksimum frekans icin | 0.00Hz ~F0.10 -
A0.06 tork kontroli (Maksimum frekans) 0.00Hz~F0.10 >0.00Hz ©
A0.07 [Tork hizlanma siiresi 0.00~650.00s 0.00~650.00 0.00s o
A0.08 [Tork yavaslama suresi 0.00~650.00s 0.00~650.00 0.00s o
Al Grubu Sanal DI /Sanal DO
A1.00 San.al YX1 terminali islev 0~63 0~63 0 o
secimi
AL01 San.al YXZ terminali 6zellik 0~63 0~63 0 o
secimi
A1.02 San.al YX3 terminali fonksiyon 0~63 0~63 0 o
secimi
A1.03 San.al YX4 terminali fonksiyon 0~63 0~63 0 o
secimi
AL.04 San'al YXS terminali fonksiyon 0~63 0~63 0 o
secimi
0: Sanal VDOx'un durumu V X'in
gegcerli olup olmadigini belirler
1: A1-06 fonksiyon kodu ile V X'in
gecerli olup olmadigini ayarlayin
AL.05 Zz:r:jln\]/;( t:rr:l:jﬂ gecerli Ayrik bit: Sanal V X1 0~1 00000 ®
¥ On basamak: Sanal V X2
100 bit: sanal V X3
Bin bit: Sanal V X4
On bin bit: sanal V X5
0: Gegersiz 1: gegerli
Ayrik bit: Sanal V X1
A1.06 [Sanal VX terminali durum On basamak: Sanal V X2 0o~1 00000 ©
ayarlari
100 bit: sanal V X3
Bin bit: Sanal V X4
On bin bit: sanal V X5
\VCI terminali X'de islevsel bir
A1.07 secim olarak hizmet 0~63 0~63 0 ©
vermektedir
A1.08 X'de iglevsel bir se¢im olarak 0~63 0~63 0 o

CCl terminalleri
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FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik
X oldugunda segimin bir
A1.09 ffonksiyonu olarak panel 0~63 0~63 0 ©
potansiyometresi
0: Yiiksek glic seviyesinde etkili
1: Dusik seviyede etkili
Al, X zamaninda gecerli mod o o
AL10 secimi olarak kullanihr birim:VCI onluk:CCI 0~1 000
Yiiz bit: panel potansiyometresi
0: Fiziksel Xx terminali ile dahili
i kisa devre kontak
AL11 San.al YD01 ¢ikis fonksiyonu 0~40 0 °
secimi 1~ 40: Bkz: F5 Grup fiziksel DO
¢ikis segimi
0: Fiziksel Xx terminali ile dahili
i kisa devre kontak
AL12 San.al YDOZ ¢ikis fonksiyonu 0~ 40 0 o
secimi 1~ 40: Bkz: F5 Grup fiziksel DO
¢ikis segimi
0: Fiziksel Xx terminali ile dahili
kisa devre kontak
Al1.13 | Sanal VDO3 gikis 0~40 0 o
) o 1~ 40: Bkz: F5 Grup fiziksel DO
fonksiyonu segimi cikis secimi
0: Fiziksel Xx terminali ile dahili -
Al14 Sanal VDO4 cikis kisa devre kontak 040 0 ©
1~ 40: Bkz: F5 Grup fiziksel DO
Fonksiyon segimi ¢ikis segimi
0: Fiziksel Xx terminali ile dahili
kisa devre kontak
A1.15 | Sanal VDOS5 gikis o 0~40 0 o
fonksi O 1~ 40: Bkz: F5 Grup fiziksel DO
onksiyonu segimi cikis secimi
A1.16 | yvpo1 Cikis gecikme siiresi 0.0~3600.0s 0.0~3600.0 0.0s o
A1.17 | vpo2 Cikis gecikme siresi 0.0~3600.0s 0.0~3600.0 0.0s o
A1.18 | vpo3 Cikis gecikme siresi 0.0~3600.0s 0.0~3600.0 0.0s o
A1.19 | \poa Cikis gecikme siiresi 0.0~3600.0s 0.0~3600.0 0.0s o)
A120 | ypos Cikis gecikme siiresi | 0-073600.0s 0.0~3600.0 0.0s o
0: Pozitif mantik; 1: ters mantik
Ayrik bit: VDO1
Al.21 0o~1 00000 o

VDO cikis terminali gecerli
durum segimi

On basamak: VDO2
Yiiz bit: VDO3
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FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik
Bin bit: VDO4
On bin bit: VDO5
A5 Grubu Kontrol Optimizasyon Parametreleri
5.00Hz~F0.10
5.00Hz~F0.10 .
A5.00 ppwMm sivic limit (Maksimum frekans) (Maksimum 8.0Hz o
frekansi frekans)
0: Asenkron modiilasyon
A5.01 [PWM modiilasyon modu 0~1 0 o}
1: Senkron modiilasyon
. 0: Kompanzasyon yok
A5.02 |Olu bolge telafi modu segimi o~1 1 o
1: Kompanzasyon modeli: 1
0: Gegersiz rastgele PWM
A5.03 |Rastgele PWM derinligi 1~10: PWM tasiyici frekans 0~10 0 o
rastgele derinlik
Hizli akis sinirlama . .
A5.04 . . 0: Devre digi;  1: Etkinlestir o~1 1 o
etkinlestirme
As.05 [Maksimum gikis gerilimi 100~ 110% 100~ 110% 105% o
katsayisi
Ug fazh: 380-480V model:
140.0V-380.0V
A5.06 |Dislik basing noktasi ayari . 140.0V-380.0V 350V o)
Ug fazh: 200-240V model:
140.0V-380.0V
imi 1: Optimizasyon modu 1
AS.07 SVC. o!:)t|m|zasyon modu 1~ ) o
secimi 2: Optimizasyon modu 2
A5.08 [Olii bblgenin zaman ayari 100%~200% 100%~200% 150% ©
Ug fazh: 380-480V model:
200.0V-820.0V Model
A5.09 |Asiri basing noktasi ayari . 200.0V-820.0V ) ©
Ug fazli: 200-240V model: belirleme
200.0V-400.0Vv
A6 Grubu Al Egri Ayari
A6.00 Al egrisi 4 minimum giris -10.00V~A6.02 -10.00V~A6.02 0.00v o
)Analog miktar egrisi 4'lin
A6.01 |minimum girisi ayara karsihk | -100%~100% -100%~100% 0.0% o
gelir
Similasyon hacim egrisi 4
A6.02 | . . S A6.00~ A6.04 A6.00~ A6.04 3.00v o)
bikilme noktasi 1 girisi
Simulasyon egrisi 4 bikilme
A6.03 -100%~100% -100%~100% 30.0% o

noktasi 1 girise karsilik gelen
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FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik

Similasyon hacim egrisi 4

A6.04 | . . . A6.02~ A6.06 A6.02~ A6.06 6.00V o
bikilme noktasi 2 girisi
Simulasyon egrisi 4 blkilme

A6.05 |noktasi 2 girise karsilik gelen | -100%~100% -100%~100% 60.0% o
ayar

A6.06 [Simog egrisi 4 maksimum giris| A6.06~10.00V A6.06~10.00V 10.00V o

A.07 [\vara karsilik gelen -100%~100% 100.0% 100.0% o
maksimum giris

A6.08 |Al egrisi 5 minimum girig -10.00V~A6.10 -10.00V~A6.10 -10.00V o
)Analog miktar egrisi 5'in

A6.09 |minimum girisi ayara karsilik | -100%~100% -100%~100% -100.0% o
gelir

A6.10 [ Mulasyon hacimegrisi5 |y o o pg 1o A6.08~A6.12 -3.00V o
bikilme noktasi 1 girisi
Similasyon egrisi 5 bikilme

A6.11 |noktasi 1 girise karsilik gelen | -100%~100% -100%~100% -30.0% o
ayar

A6.12 [mulasyon hacimegrisiS | jo o opg g4 A6.10~A6.14 3.00V o
bikilme noktasi 2 girisi
Simulasyon egrisi 5 bikilme

A6.13 |noktas 2 girise karsilik gelen | -100%~100% -100%~100% 30.0% o
ayar

A6.14 Simog egrisi 5 maksimum giris| A6.12~10.00V A6.12~10.00V 10.00vV o

A6.15 gMe"I"i':S'm”m girisavarakarsitk | _; 5 0100% -100%~100% 100.0% o

A6.24 \Cl atlama noktasini ayarlar | -100%~100% -100%~100% 0.0% o)

A6.25 |VCl atlama genligini ayarlar 0.0%~100.0% 0.0%~100.0% 0.1% o)

A6.26 |CCl atlama noktasini belirler | -100%~100% -100%~100% 0.0% o)

A6.27 |CCl sigrama genligini ayarlar | 0.0%~100.0% 0.0%~100.0% 0.1% o

A6.2g |"anel potansiyometresi -100%~100% -100%~100% 0.0% o
atlama noktasini ayarlar

A6.29 |"anel potansiyometresi 0.0%~100.0% 0.0%~100.0% 0.1% o

atlama araligini ayarlar
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FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik
A7 Grubu Kullanici Tarafindan Programlanabilir Fonksiyonu
0: gegersiz
A7.00 Kullanici Tarafl.r?dan 0~1 0 o
Programlanabilir 1: gecerli
Fonksiyon segimi
0: Frekans degistirici kontrol
edilir
1: Kullanici tarafindan
programlanabilir kontrol karti
kontroli
Kontrol paneli ¢ikis on ro'u o
A7.01 | terminali kontrol Ayrik bit: ses cikisini degistir 0~1 0 ©
modu segimi On basamak: Réle (TA-TB-TC )
Yiiz basamak: DO
Bin bit: darbe cikisi
On bin basamak: AO1
A7.03 | palscikis 0.0%~100.0% 0.0%~100.0% 0.0% o)
A7.04 | AO1 cikisi 0.0%~100.0% 0.0%~100.0% 0.0% o
ikili ayar 0: devre digi; 1: etkin
Ayrik bit: ses ¢ikisini degistir
A7.05 | Sivig cikisi On basamakli birim: Réle 1 0~1 0 °
Yiz basamak: DO
AC Grubu AI/AO ayari
AC.00 |VClolgilen gerilim 1 -10.00~10.000V -10.00~10.000V Fabrika ayari o
Fabrika ayari
AC.01 |VCI 1'in voltajini gosterir -10.00~10.000V -10.00~10.000V o)
R » Fabrika ayari
AC.02 \Clile élgllen gerilim 2 -10.00~10.000V -10.00~10.000V o)
Fabrika ayari
AC.03 |VCI 2'nin voltajini gosterir -10.00~10.000V -10.00~10.000V o
L . Fabrika ayari
AC.04 |[CCl 6lgiilen gerilim 1 -10.00~10.000V -10.00~10.000V o)
Fabrika ayari
AC.05 |CCI 1'in voltajini gosterir -10.00~10.000V -10.00~10.000V o
- s Fabrika ayari
AC.06 |[CCl dlgiilen gerilim 2 -10.00~10.000V -10.00~10.000V o
Fabrika ayari
AC.07 |CCI 2'nin voltajini gosterir -10.00~10.000V -10.00~10.000V o
. . Fabrika ayari
acog [anel potansiyometresinin |, 11 gogy -10.00~10.000V o

olcllen voltaji: 1
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FC Parametre Adi Ayar Araligi Kapsam On deger Degisiklik
Panel potansiyometresi Fabrika ayari
AC.09 RN -10.00~10.000V -10.00~10.000V o)
\voltaj 1'i gosterir
Panel potansiyometresinin Fabrika ayar:
AC.10 |., . . -10.00~10.000V -10.00~10.000V o)
Olcllen voltaji: 2
Panel potansiyometresi Fabrika ayar:
AC.11 ; potansiyon -10.00~10.000V -10.00~10.000V o
\voltaj 2'yi gosterir
- Fabrika ayari
AC.12 |AO01 Hedef Gerilim 1 -10.00~10.000V -10.00~10.000V o)
S - Fabrika ayari
AC.13 |A01 Olgtlen gerilim 1 -10.00~10.000V -10.00~10.000V o
. Fabrika ayari
AC.14 |A01 Hedef Gerilim 2 -10.00~10.000V -10.00~10.000V o
T .. Fabrika ayari
AC.15 |AO1. Olgiilen gerilim 2 -10.00~10.000V -10.00~10.000V o

Situn 1 "Fonksiyon Kodu": fonksiyonel parametre grubunun ve parametrelerin sayisi;

Situn 2: isim: fonksiyonel parametrenin tam ad;

Sutun 3 "Parametre Detayli Agiklamasi": bu fonksiyonel parametrenin detayli bir agiklamasidir;

Sutun 4 "Ayar Araligl": Klavye LCD ekraninda fonksiyonel parametrelerin gecerli ayar degeri araligini gosterir

Sutun 5 "Varsayilan Deger": fonksiyonel parametreler icin orijinal fabrika ayar degeri;

Siitun 6 Degisiklikler: islevsel bir parametre icin degisiklik 6zellikleri (yani degistirilip degistirilmeyecegi ve degisiklik
kosullarina izin verilip verilmeyecegi), asagidaki gibidir:

"o": frekans donistiirlici kapatma ve galistirma durumundayken bu parametrenin ayar degerinin degistirilebilecegini
belirtir;

"@": frekans donusturici calisma durumundayken bu parametrenin ayar degerinin degistirilemeyecegini belirtir;

: Parametrenin degeri, algilanan gergek kayit degeridir ve degistirilemez;

"*!': Parametrenin, Uretici tarafindan ayarlanan ve galistiriimasi yasak olan "Uretici parametresi" oldugu anlamina gelir;

Situn 7: Tim fonksiyon kodundaki fonksiyon kodunun numarasi.
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FC adi Minimum birim adresi
U0.00 Calisma frekansi (Hz) 0.01Hz 7000H
U0.01 Ayar Frekansi (Hz) 0.01Hz 7001H
U0.02 Bara gerilimi (V) 0.1v 7002H
U0.03 Cikis gerilimi (V) 1 7003H
U0.04 cikis (A) 0.01A 7004H
U0.05 Cikis giict (kw) 0.1kw 7005H
U0.06 g;kgi:i(:]rilr(]uyg’/;zjxiotor nominal torkunun gikis 0.1% 7006H
u0.07 X giris modu 1 7007H
U0.08 DO ¢ikis durumu 1 7008H
U0.09 VClI gerilimi (V) 0.01v 7009H
uU0.10 CCl gerilimi (V) / akimi (mA) 0.01V/0.01mA 700AH
Uo.11 Panel potansiyometre gerilimi (V) 0.01Vv 700BH
U0.12 Sayim degeri 1 700CH
U0.13 Uzunluk degeri 1 700DH
uo.14 Yikleme hizi gosterilmistir 1 700EH
U0.15 PID ayari 1 700FH
uo.16 PID geri besleme 1 7010H
u0.17 PLC durumu 1 7011H
U0.18 X5 terminal giris pals frekansi (Hz) 0.01kHz 7012H
U0.19 Geri besleme hizi (Hz) 0.01Hz 7013H
U0.20 Kalan ¢alisma siresi 0.1Min 7014H
uo0.21 VCI 6n gerilim ayari 0.001Vv 7015H
u0.22 CCl 6n voltaj ayari / akim 0.001V/0.01mA 7016H
U0.23 Panel potansiyometresi 6n voltaj ayari 0.001Vv 7017H
u0.24 Cizgisel hiz 1m/Min 7018H
U0.25 Gegerli glic slresi 1Min 7019H
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U0.26  |Gegerli galisma siresi 0.1Min 701AH
uo.27 X5 terminal girisi pals frekansi 1Hz 701BH
U0.28 iletisim ayar degeri 0.01% 701CH
U0.29 Enkoder geri besleme hizi 0.01Hz 701DH
U0.30 ik frekans gosterilmistir 0.01Hz 701EH
U0.31  |Yardimci frekans gostergesi 0.01Hz 701FH
U0.32 Herhangi bir bellek adresi degerini gorlintileme 1 7020H
U0.34  |Motor sicaklik degeri 1°C 7022H
U0.35 Hedef tork 0.1% 7023H
U0.36 Rotasyon konumu 1 7024H
U0.37  [Giig faktéri agisi 0.1° 7025H
u0.38 IABZ pozisyonu 1 7026H
U0.39  VF hedef voltaji ayirir 1v 7027H
U0.40  (Gikis voltajini ayirmak icin VF 1v 7028H

X terminali giris durumu gorsel olarak gosterilir
uo0.41 1 7029H
DO cikis durumu gorsel olarak gosterilir
u0.42 1 702AH
X terminali islev durumu 1 icin gorsel olarak goriintilenir
u0.43 1 702BH
X terminali islev durumu 2 hata mesaji igin gorsel olarak
uo.44 goruntilenir 1 702CH
vo.gs  Arizamesal 1 702DH
uo.sg |7 Olaysayac 1 703AH
U0.59  Frekansi ayarla (%) 0.01% 703BH
U0.60  Calisma frekansi 0.01% 703CH
uo.61 Frekans degistirici calisma durumu 1 703DH
U0.62  Mevcut ariza kodlamasi 1 703EH
U0.63  Noktadan noktaya iletisim iletim degeri 0.01% 703FH
uo.64 Istasyon sayisi 1 7040H
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FC adi Minimum birim adres

U0.65 Dongl Ust limiti 0.01% 7041H

Iletisim uzatma karti modeli 100:CANOpen

U0.66 200:Profibus-DP 7042H
300:CANLink
iletisim uzatma karti siirim numarasi . o
U0.67 Gosterge aralig -

Bit0 ¢alisma durumu
Calisan bitl
Bit2-arizalin frekans
donistirici

U0.68  |DP karti frekans doniistiiriicti durumu ) 7043H
Bit3-gerceklesen hedef
frekans

Bit4~bit7 yi sakla

Bit8~bit15 ariza kodu

0.00~ F0.10
U0.69  |Aktarim hizi DP karti / 0.01hz (Maksimum frekans) 7044H
U0.70 DP hizini transfer et / RMP 0~65535 7045H
U0.71 iletisim karti icin 6zel gdsterge Gosterge arahg -
U0.72 iletisim kart hata durumu Gosterge arahg -
0: Motor 1
u0.73 Motor seri numarasi 7046H
1: Motor 2
uo0.74 Motor gerceklesen cikis torku -300-300% 7047H
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Bolim-5 Ariza giderme

5.1 Hata bilgisi ve ariza giderme yontemi

Hata

Adi Ekran Muhtemel Nedenler Coziim
1. inverter cikis dongisiinde kisa devre 1. Gevresel arizalan giderin
2. Motor ve invertor kablolari ok uzun 2. Reaktori veya cikis filtresini takin
3. !Vlodullelrln a§|.r|. ISINMasi . 3. Hava kanalinin tikal olup olmadigini, fanin
4. Inverterin dahili kablo tesisati gevsek . X
] c Anak | y | normal galisip galismadigini kontrol edin ve
ErroL inverter - Ana kontrol paneli anorma mevcut sorunlari giderin
birimi 6. Surlcl karti anormal
7. Ters modul anormal 4, Tim baglantl kablolarini takin
koruma

5. Teknik destek alin
6. Teknik destek alin
7. Teknik destek alin

1. Topraklama veya kisa devre var
2. Kontrol modu vektordir ve parametre ayari
yoktur
3. Hizlanma siiresi ¢ok kisa
4. Manuel tork artirma veya V/F egrisi uygun
Hizlanma agir | degildir
Err02 Akim 5. Diisiik voltaj
6. Rotasyon motorunu ¢alistirin
7. Hizlanma sirasinda ani yiklenme

8. Inverter tipi secimi cok kiigiik

1. Cevresel arizalar giderin

2. Motor parametrelerini ayarlayin
3. Hizlanma siiresini artirin
4

. Manuel artirma torkunu veya V / F egrisini
ayarla

5. Voltaji normal araliga ayarlayin

6. Hiz izleme baslangicini segin veya
baslamadan 6nce motorun durmasini bekleyin

7. Ani yiiklemeyi iptal edin

8. Daha blyik bir glic seviyesine sahip
frekans degistirici segin

1. Topraklama veya kisa devre var

o 1. Cevresel arizalari giderin
2. Kontrol modu vektordiir ve parametre ayari
yoktur 2. Motor parametrelerini ayarlayin
Err03 Yavaslama 3. Yavaslama sliresi cok kisa 3. Yavaslama siresini artirin
rr
asirt akim 4. Diisiik voltaj 4. Voltaji normal araliga ayarlayin
5. Yavaslama islemi sirasinda yiikii aniden ekleme [+ Ani yUklemeyi iptal edin
6. Fren/Kesme Unitesi ve fren direnci takili degil 6. Fren Unitesini ve rezistansi takin
1. Topraklama veya kisa devre var 1. Cevresel arizalari giderin
2. Kontrol modu vektordiir ve parametre ayari 2. Motor parametrelerini ayarlayin
Sabit hiz asin yoktur 3. Voltaji normal araliga ayarlayin
Err04 akim 3. Dustk voltaj 4. Aniyiik eklemeyi iptal edin
4. Operasyonda ani bir yik eklemesi olup olmadigi |5. Daha biiyiik bir gii¢ seviyesine sahip
frekans degistirici segin

5. inverter secimi cok kiigiik
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:I;ta Ekran Muhtemel Nedenler Coziim
1. Yuksek giris gerilimi 1. Voltaji normal araliga ayarlayin
2. Hizlanma islemi sirasinda motoru siriikleyen 2. lilave giicii iptal edin veya fren direnci
Hizlanma _—
Err05 harici bir kuvvet vardir takin
asiri voltaj o .
3. Hizlanma siiresi ¢cok kisa 3. Hizlanma sliresini artirin
4. Fren/kesme Unitesi ve fren direnci takili degil  |4. Fren Unitesini ve rezistansi takin
1. Yuksek giris gerilimi 1. Voltaji normal araliga ayarlayin
2. Yavaslama siirecinde motoru siiriikleyen harici 2. ilave giicii iptal edin veya fren direnci
Yavaslama .
Err06 bir kuvvet vardir takin
asiri voltaj o .
3. Yavaslama siresi ¢cok kisa 3. Yavaslama sliresini artirin
4. Fren Unitesi ve fren direnci takil degil 4. Fren Unitesini ve rezistansi takin
. 1. Yiksek giris gerilimi 1. Voltaji normal araliga ayarlayin
Sabit hiz agiri )
Err07 voltai 2. Calisma sirasinda motoru sirikleyen dig 2. llave gucl iptal edin veya fren direnci
J kuvvetler var takin
- Giris voltaji spesifikasyonda belirtilen
Err08 Kontrol gui¢ aralikta degil Voltaji spesifikasyonun gerektirdigi araliga
arizasl ayarlayin
1. Anlik elektrik kesintisi
2. Inverterin giris voltaji spesifikasyonun ) .
gerektirdigi aralikta degil 1. Cekilme basarisizlig
3. Bara gerilimi anormal 2. Voltaji normal araliga ayarlayin
Err09 Disiik Voltaj 4. Redresor kopriisi ve tampon direnci anormal 3. Teknik destekalin
Hatasi 4. Teknik destek al
5. Siricii kartt anormal - Teknik destek alin
6. Kontrol panosu anormal 5. Teknik destek alin
6. Teknik destek alin
Frekans 1. Yiku azaltin ve motoru ve mekanik
1. Yikun gok biyik olup olmadigl veya motor kosullari kontrol edin
Errl0 | degistirici tikanikligi
asir viik 2. Daha buyik bir gli¢ seviyesine sahip
sy 2. inverter tipi secimi cok kiigiik frekans degistirici segin
1. Motor koruma parametresi F9-01'in uygun olup | 1. Bu parametreyi dogru ayarlayin
Errll Motor olmadig 2. Yuki azaltin ve motoru ve mekanik
asir yik 2. Yiikiin ¢ok biiyiik olup olmadigi veya motorun | kosullari kontrol edin
bloke olup olmadig 3. Daha biiyiik bir gii¢ seviyesine sahip
3. Inverter se¢imi cok kiigiik frekans degistirici secin
1. Cevre hatlarinda var olan sorunlari
Ug fazli giris glic kaynagi anormal kontrol edin ve giderin
Errl2 Eksik fazi gir Strict kartr anormal 2. Teknik destek alin

Anormal yildirrmdan korunma plakasi

A w N B

Ana kontrol panosu anormal

3. Teknik destek alin
4. Teknik destek alin
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3. Kodlayiciyr degistirin

:;ta Ekran Muhtemel Nedenler Coziim
1. Frekans donistirtciden motora giden kablo  |1. Cevresel arizalari giderin
anormal 2. Motorun ig fazli sargisinin normal olup
Cikis faz 2. inverterin ic fazh ¢ikisi motor calismasi sirasindajolmadigini kontrol edin ve arizayi giderin
Errl3 eligi dengesizdir
eksikligi 3. Teknik destek alin
3. Sdrucl karti anormal 4. Teknik destek alin
4. Anormal modiiller
Modal agin 1. Ortam sicakhgi ¢ok yiksek 1. Ortam sicakhgini diistiriin
Isinyor
2. Hava kanali tikah 2. Hava kanalini temizleyin
Errl4 3. Fan hasari 3. Fani degistirin
4. Modil termistori hasar gormis 4. Termistori degistirin
5. Inverter modiilii hasar gdérmiis 5. inverter modiiliini degistirin
Harici 1. Harici ariza sinyalini gok fonksiyonlu X 1. Gekilme iglemi
Errl5 | ekipman terminali Gizerinden girin 2. Sifirlama iglemi
arizasl 2. Sanal 10 fonksiyonu araciligiyla harici
hata sinyalini girin
1. Ust konum makinesinin kablo
1. Ust konum bilgisayari normal ¢alismiyor baglantilarini kontrol edin
2. iletisim hatti anormal 2. iletisim baglanti kablosunu kontrol
Errl6 lletisim hatasi | 3 iletisim uzatma karti FO-28 dogru edin
ayarlanmamis 3. iletisim uzatma kart tipini dogru
4. iletisim parametresi FD grubu dogru ayarlayin
ayarlanmamig 4. iletisim parametrelerini dogru
sekilde ayarlayin
. 1. Tahrik plakasi ve gli¢ kaynagi anormal 1. Sdrici kartini veya gl kaynagi kartini
Errl7 Kontaktor degistirin
rre 5
arizasi 2. Kontaktor anormal )
2. Kontaktorl degistirin
Akim
Errl8 | tespit 1. Hall cihazi anormalligini kontrol edin 1. Hall cihazlarini degistirin
hatasi 2. Sidrucl karti anormal 2. Tahrik striict degistirin
1. Motor parametreleri isim plakasina gore 1. Motor parametrelerini isim plakasina
Err19 Motor ayar ayarlanmamis gore dogru sekilde ayarlayin
hatasi 2. Parametre ayarlama islemi zaman asimina 2. Motor kablosuna giden invertori kontrol
ugradi edin
1. Enkoder modeli eslesmiyor 1. vEnkod.er tipini gercek kosullara gore
) dogru sekilde ayarlayin
Err20 Kod disk 2. Enkoder baglanti hatasi o
arizasi 2. Hat arizasini giderin
3. Enkoder hasar gérmds
4

PG karti istisnasi

4. PG kartini degistirin
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:;ta Ekran Muhtemel Nedenler Coziim
EEPROMokuma | EEPROM cipi hasar gdrmis Ana kontrol panosunu degistirin
Err2l ve yazma hatasi
frekans
desistirici 1. Asiri basing var
egistirici 1. Asiri gerilim arizasini giderin
Err22 d 2. A$|m
onanim 2. Asiri akim arizasini giderin
arizasl
Topraga kisa . o
Err23 q hat Motor topraga kisa devre Motoru veya kabloyu degistirin
evre hatasl
Kimilatif
Err26 ¢alisma Kimiuilatif calisma siiresi ayar noktasina Kayit bilgilerini temizlemek igin
siresi ulasmis parametre baslatma islevini kullanin
hatasi
1. Cok fonksiyonlu X terminali araciligiyla
Ere27 Kullanici kullanici girisi Hata 1 igin 6zel sinyal 1. Cekilme islemi
rre
taniml 6zel 2. Sanal 10 6zelligi araciligiyla kullanici girisi 2. Sifirlama iglemi
hata 1 Hata-1 igin sinyali tanimlar
1. Cok fonksiyonlu terminal X araciligiyla
kullanici girisi
S . 1. Cekilme islemi
Kullaniciya Ariza 2 igin Ozel sinyal
Err28 | . o . B ) o 2. Sifirlama iglemi
6zel hata 2 Sanal 10 islevi araciligiyla dzellestirme igin
kullanici girisi
Ariza 2 igin sinyal
Kimilatif
Err29 acilma suresi Kim{latif agilma siiresi ayarlanan degere ulasir Kayit bilgilerini temizlemek igin
hatasi parametre baslatma islevini kullanin
Yikin ayrilip ayrilmadigini veya F9.64
R, , ve F9.65 parametre ayarlarini
Err30 |Vik hatasi Z;ekans donistiricinin ¢alisma akimi F9.64'ten dogrulayin
Gergek calisma kosullarina uygun
olup olmadigi
Calisma
Err31 zamani PID PID geri beslemesi FA.26 degerinden daha az PID geri besleme sinyayli.ni kontrlol edin
rr geri bildirim Degeri ayarlayin veyaI Uygun bir deger icin FA.26'yI
ayarlayin
kayip hatasi
Dalga dalga 1. Ydkin ¢ok byik olup olmadigi veya motor 1. Yiik{i azaltin ve motoru ve mekanik
Err 40 akis siniri tlkanlkllél kosullari kontrol edin
hatasi 2. inverter tipi segimi ok kiigik 2. Daha biiyiik bir gii¢ seviyesine sahip

frekans degistirici secin
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:;ta Ekran Muhtemel Nedenler Coziim
Gahsma
sirasinda Frekans degistirici calismasi sirasinda terminale .
Err a1 gore degisim Inverter durdurulduktan sonra motor
motor arizasi deVreye allnlr
Akim motoru se¢imi
1. Kodlayici parametreleri dogru 1. Kodlayici parametrelerini dogru
ayarlanmamis ayarlayin
2. (F0.01=1 time) 2. Makinenin anormal olup
olmadigini, motorun parametre ayarl
3. 2. Motor takma olup olmadigini kontrol edin,
Hiz sapmasi
Err42 | asiri hata 4. 3. Asiri hiz sapmasi algilama F2.10'un tork ayar noktasi kiigik mu
parametresi F9.69, Algilama parametreleri F9.69 ve F9.70
5. F9.70 Kurulumu Kaldir uygun ayarda
6. UVW'den motora Frekans 4, FrekanVs degistirici ileT 'motor ara5|.rv1f:|a'ki
o kablo baglantisinin kesilip kesilmedigini
degistirici cikis! kontrol edin
7. Kablo tesisati normal degil
1. Enkoder parametreleri dogru ayarlanmamis 1. Enkoder parametrelerini dogru
Motor asiri hiz | 2. Parametre ayari yapilmadi ayarlayin
Err43 . 2. Motor parametrelerini ayarlayin
hatasi 3. Motor asiri hiz algilama parametresi F9.67,
F9.68 Makul olmayan ayar 3. Test parametrelerini gercek duruma
gore makul bir sekilde ayarlayin
1. Sicaklik sensori kablolarini kontrol
di ideri
Motor asiri 1. Esnek sicaklik senséri kablosu 2. edin ve anzay! giderin
Err 45 | sicaklk arizasi Motor sicakligi cok yiiksek 2. Yik frekansini azaltin veya motor
icin diger i1s1 yayma onlemlerini alin
Radyasyon islemi
. Motor parametrelerinin dogru oldugunu
Ik konum . o .
Err 51 Motor parametreleri gercek parametrelerden cok | tekrar teyit edin ve derecelendirmeye
hatasi farkl odaklanin
Mevcut set cok mu kigik?
Fren borusu i ini i
Err 60 Fren direnci kisa devre veya fren modili anormal Fren direncini kontrol edin veya

koruma arizasi

teknik destek alin

5.2 Yaygin arizalar ve bunlarin ele alinma yontemleri

Frekans degistiricinin kullanimi sirasinda asagidaki hatalarla karsilasilabilir, Iitfen basit hata analizi i¢in asagidaki

yontemlere bakin:

® Gig ekraniyok :

*

inverter giris glic kaynaginin inverter nominal voltaji ile tutarh olup olmadigini kontrol etmek igin bir multimetre

kullanin
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Lutfen kontrol edin ve sorunu giderin.

€ U fazli dogrultucu/redresor képriisiiniin saglam olup olmadigini kontrol edin. Dogrultucu kdprii patlamissa, liitfen
servis ¢agirin.

€ SARJ lambasinin agik olup olmadigini kontrol edin. Bu stk yanmiyorsa, litfen servisi arayin.

®  Glc¢ kaynagi hava sivicinde gii¢ acildiktan sonra atlama var:

€ Herhangi bir sorunu ortadan kaldirmak igin giris giic kaynagi arasinda topraklama veya kisa devre olup olmadigin
kontrol edin.

€ Dogrultucu képriisiiniin hasarli olup olmadigini kontrol edin ve hasarliysa servisi cagirin.

® Frekans degistirici ¢alistiktan sonra motor dénmiyor:

€ U, Vve W arasinda dengeli bir ti¢ fazli ¢cikis olup olmadigini kontrol edin. Varsa, motorun hasarl veya bloke olup
olmadigini kontrol edin. Bu sorun yoksa, litfen motor parametrelerinin dogru ayarlandigini dogrulayin.

€ Cikisa sahip olabilir ancak lg¢ fazli dengesizlik olabilir, |Gtfen bir servisi arayin.

€ Cikis voltaji yoksa, liitfen bir servisi arayin.

® giic donistlricl normal, glic kaynagi hava sivici ¢alisma sonrasi atlama yapiyor:

€ Cikis modiilleri arasinda kisa devre olup olmadigini kontrol edin. Eger dyleyse, lttfen servis cagirin.

€ Motor uglari arasinda kisa devre veya topraklama olup olmadigini kontrol edin. Eger dyleyse, liitfen sorunu
giderin

@ Hata ara sira goriliiyorsa ve motor ile frekans degistirici arasindaki mesafe nispeten uzaksa, ¢ikis AC reaktdrii

eklemeyi disiinin.

— 64 —
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Boliim-6 Bakim

A uyari

Bakim personeli, belirtilen bakim ve onarim yontemlerini takip etmelidir.
Bakim, profesyonel ve kalifiye personel tarafindan yapilmalidir.

Bakimdan 6nce frekans degistiricinin glict kesilmelidir ve bakim 10 dakika sonra gerceklestirilebilir.

PCB karti Gzerindeki bilesenlere dogrudan dokunmayin, aksi takdirde frekans degistiriciye kolayca elektrostatik hasar
verilebilir.

® Bakimdan sonra, tiim vidalarin sikildigini dogrulamaniz gerekir.

6.1 Gunliik bakim

Degistiricinin arizalanmasini nlemek, ekipmanin normal ¢alismasini saglamak ve degistiricinin hizmet 6mrini uzatmak
icin glinlik bakim icerigi asagidaki gibidir:

kontrol 6gesi kapsam
Sicaklik / nem Ortam sicakhiginin 0°C ~40°C ve nemin %20~90 oldugunu teyit edin
Yag buhari ve toz Frekans degistiricide yag buhari ve toz olmadigindan ve yogusma olmadigindan emin olun
frekans transformatori Frekans degistiricide anormal isinma ve anormal titresim olup olmadigini kontrol edin
elektrikli fan Fanin normal ¢alistigini, herhangi bir kalintinin sikismadigini vb. dogrulayin
Giris Glg kaynagi Giris glic kaynaginin voltaj ve frekansinin izin verilen aralikta oldugunu dogrulayin
glc Ureten veya glg tahrikli Motoru anormal titresim, 1Isinma, anormal glrilti ve eksik sorunlar agisindan kontrol edin
herhangi bir makine

6.2 Periyodik bakim

inverterin arizalanmasini 8nlemek ve uzun siireli yiiksek performansli ve istikrarli calismasini saglamak icin, kullanici
inverteri diizenli olarak (alti ayda bir) kontrol etmeli ve kontrol icerigi asagidaki gibi olmaldir:

kontrol 6gesi Kontroliin kapsami Harig tutma Yontemi
Harici terminaller Vidanin gevsek olup olmadigi Vida yuvasi
icin vida
PCB karti Toz, ¢alint Kuru basingh hava ile dékiintileri tamamen temizleyin

Anormal glrilti ve titresim ile kimulatif | Dokintileri temizleyin
sdrenin asihp asiimadigi

elektrikli fan
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kontrol 6gesi

Kontroliin kapsami

Harig tutma Yontemi

20,000 saat Fani degistirin
elektrolitik o . . . o
kondansatér Renk degisimi olup olmadigl, tuhaf koku Elektrolitik kapasitansi degistirin
olup olmadigi
radyator . b e o
Toz, kir Kuru basingli hava ile dokiintileri tamamen temizleyin
Gug bilesenleri . S L s s
Toz, kir Kuru basingli hava ile dokiintileri tamamen temizleyin

6.3 Frekans degistiricinin hassas parcgalarinin degistirilmesi

€ Fan: ® kondansatér 20.000 saatten sonra: 30.000-40.000 saat sonra

6.4 Frekans degistiricinin garantisi

Sirket, bu frekans degistirici serisi igin 12 aylik bir garanti hizmeti sunmaktadir.




Yiksek performansli manyetik aki vektor inverter Bolim-7 iletisim Anlasmasi

B6liim-7 iletisim Anlasmasi

7.1 iletisim veri adresi tanimi

Evrensel Vektor inverter dort iletisim protokollni destekler: Modbus-RTU, CANopen, CANlink ve Profibus-DP.
Kullanici tarafindan programlanabilen karti ve noktadan noktaya iletisim CANlink protokoliinden tiretilmistir. Bu iletisim
protokolleri araciligiyla, Ust bilgisayar inverterin fonksiyonel parametrelerini kontrol edebilir, izleyebilir ve degistirebilir.
iletisim verileri fonksiyonel kod verileri ve fonksiyonel olmayan kod verileri olarak ikiye ayrilabilir, bunlar calisma komutlari,

calisma durumu, ¢alisma parametreleri, alarm bilgileri vb. icerir.
7.11 frekans degistirici fonksiyon kodu verisi

Fonksiyon kodu verileri, frekans degistiricinin dnemli ayar parametreleridir:

FO. F1. F2. F3. F4. F5. F6. F7. F8. F9. FA. FB. FC. FD.

Grup F (okunabilir ve yazilabilir) FE. FF

frekans

transformatori
AO. Al. A2. A3. Ad4. A5. A6. A7. A8. A9. AA. AB. AC. AD.
Grup A (okunabilir ve yazilabilir) AE. AF

islev kodu veri posta adresi asagidaki gibi tanimlanir:

1. iletisim icin islev kodu verilerini okurken

FO~FF ve AO~AF gruplarinin fonksiyonel kod verileri i¢in, 16 dogrudan Ust iletisim adresi dogrudan fonksiyonel grup
numarasidir ve 16 dogrudan alt iletisim adresi fonksiyonel gruptaki fonksiyonel kodu numaralandirir. Ornekler asagidaki
gibidir:

iletisim adresi FO10H olan F0.16 fonksiyonel parametresi, burada FOH FO grubunun fonksiyonel parametrelerini
temsil eder ve 10H fonksiyonel gruptaki 16 seri numarali fonksiyon kodunun onaltilik veri formatini temsil eder

iletisim adresi ACO8 olan AC.08 fonksiyonel parametreler, burada ACH AC grubu fonksiyonel parametrelerini temsil
eder ve 08H fonksiyonel gruptaki 8 seri numarasindaki fonksiyonel kodun onaltilik veri formatini temsil eder

2. iletisim icin fonksiyon kodu verisi yazildiginda

FO~FF grubunun fonksiyon kodu verileri igin, iletisim adresi EEPROM'un yazilip yazilmadigina gére 00~0F veya FO~FF olan
16 yil yiksektir. 1 F 6 yil diisiik dogrudan fonksiyon grubundaki fonksiyon kodunun seri numarasidir.

Ornekler asagidaki gibidir:

Posta adresi 0010H veya FO10H olan F0.16 fonksiyon parametresini yazin.

AO~AF grubu fonksiyon kodu verileri igin, iletisim adresi 16 yil yliksektir, EEPROM'a yazilmasi gerekip gerekmedigine
gore 40~4F veya AO~AF olarak ayirt edilir ve 16 yil diisiik dogrudan fonksiyon grubundaki fonksiyon kodunun seri

numarasidir. Ornekler asagidaki gibidir:

AC.08 fonksiyon parametresini yazin, EEPROM yazma adresi 4CO8H oldugunda ve EEPROM yazma adresi ACO8H

oldugunda.

7.11 Frekans degistirici fonksiyonel olmayan kod verileri
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U grubunun izleme parametreleri, frekans degistirici ariza tanimi ve frekans degistiricinin

Durum Verisi .
calisma sekli

Frekans (sadece okuma)

deglstlrlcmln Kontrol Kontrol komutu, iletisim ayar degeri, dijital ¢ikis terminal kontroll, analog ¢ikis AO1 kontrold,
islevsel ontro analog cikis AO2 kontroli, yiiksek hizli pals (DO) cikis kontrolii, parametre baslatma durumu

olmayan kod Parametreleri

o (sadece yazma)
verileri

1. Durum verisi

Durum verileri U grubu izleme parametreleri, frekans degistirici hata aciklamasi ve frekans degistirici ¢calisma durumu
olarak ayrilir

U Grup parametresi izleme parametreleri
Grup U izleme verileri bolim V ve 6'da agiklanmistir ve adres asagidaki gibi tanimlanmustir:

UO~UF, iletisim adresi 16 olan 70~7F, ve 16 gruptaki izleme parametrelerinin seri numarasidir, asagidaki gibi:

U0.11, karsilik gelen adres 700BH
Frekans Degistirici ariza agiklamasi

iletisim, frekans degistiricinin ariza agiklamasini okudugunda, iletisim adresi 8000H'ye sabitlenir ve (st bilgisayar, adres
verilerini okuyarak bunu elde edebilir

Gegerli frekans degistirici hata kodu, hata kodu agiklamasi Béliim 5'te tanimlanmistir F9.14 islev kodu frekans degistirici
calisma durumu

iletisim inverterin ¢alisma durumunu okudugunda, iletisim adresi st bilgisayarin adres verilerini okuyarak elde
edebilecegi 3000H degerine sabitlenir

Frekans degistiricinin gecerli calisma durumu bilgileri, asagidaki gibi tanimlanir:

frekans degistirici calisma durumu iletisim adresi Durum kelime tanimini oku

3000H 1: ileri calisma 2: geri calisma 3: kapatma

Kontrol parametreleri kontrol komutu, dijital ¢cikis terminali kontroll, analog ¢ikis AO1 kontroli, analog ¢ikis AO2
kontroli ve yiiksek hizli pals ¢ikisi kontroli olarak ayrilir

kontrol komutu

F0.02 (komut kaynagi) 2: iletisim kontroli olarak segildiginde, Ust bilgisayar iletisim adresi araciliglyla frekans
degistiricinin baslatilmasini ve durdurulmasini kontrol edebilir. Kontrol komutu asagidaki gibi tanimlanir:

Kontrol komutu adresi Komut fonksiyonu

1: ileri calisma, 2: geri calisma, 3: ileri nokta calismasi

2000H

4: Ters nokta hareketi 5: serbest kapatma 6: yavaslama kapatma 7: hata kompleksi

iletisim ayar degeri
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Ana kullanicr déniistiiriiciisiindeki iletisim Ayar Degeri frekans kaynagi, tork st limit kaynag, VF ayirma voltaji
kaynagi, PID verilen kaynak ve PID geri besleme kaynagi, zamanlamaya iletisimin verdigi verilerdir. Posta adresi 1000H'dir
ve ana bilgisayar posta adresi degerini ayarladiginda, veri araligi-%100,00~%100,00 bagil verilen degere karsilik gelen-
10000~10000'd{ir.

Dijital ¢ikis terminali kontrolii

Dijital ¢ikis terminali fonksiyonu 20: iletisim kontroli olarak secildiginde, (st bilgisayar inverterin dijital ¢ikis
terminalini asagidaki gibi tanimlanan iletisim adresi Gizerinden kontrol edebilir:

Dijital ¢ikis terminali iletisim | Komut icerigi
adresini kontrol eder

BITO: DO1 gikis kontrolii BIT1: DO2 gikis kontrolii BIT2: RELAY1 gikis kontroll
2001H BIT3: RELAY2 ¢ikis kontrolii BIT4: DO ¢ikis kontrolii BIT5:VDO1
BIT6:VDO2 BIT7:VDO3 BIT8:VvDO4 BIT9:VDO5

Analog ses ¢ikisi AO1, AO2, yiiksek hizl pals gikisi DO kontrolii

Analog ses c¢ikisi AO1 ve AO2 ve yiiksek hiz pals ¢ikisi DO ¢ikis fonksiyonu 12 olarak secildiginde: Haberlesme ayarinda,
Ust bilgisayar asagidaki gibi tanimlanan haberlesme adresi Gizerinden siriicliniin analog ses ve yliksek hiz pals ¢ikisini
kontrol edebilir:

Cikis kontrol iletisim adresi Komut icerigi
AO1 2002H
AO2 2003H 0~ 7FFF, %0 ~ %100 U isaret eder
pals ¢ikisi 2004H

Parametre baslatma

Bu fonksiyon siricliniin parametre baslatmasi st konum bilgisayari tarafindan istendiginde gereklidir. eger FP. 2000
(kullanici sifresi) 0 degilse, dnce sifrenin iletisim yoluyla dogrulanmasi gerekir. Sifre dogrulandiktan sonra

dogrulama gegerse, Ust bilgisayar 30 saniye igcinde parametreleri baslatacaktir.

Kullanici sifresi dogrulamasi igin iletisim adresi 1FOOH'dir. Dogru kullanici sifresi dogrudan adrese yazilirsa, sifre dogrulama
islemi tamamlanabilir

iletisim adresi 1FO1H'dir ve veri igerigi asagidaki gibi tanimlanmustir:

Parametre adresi Komut fonksiyonu
baslatir
1FO1H 1: Fabrika parametrelerini geri vikle 2: Kavit bilgilerini temizle

4: Kullanici yedekleme parametrelerini geri yikle 501: Kullanicinin mevcut verilerini yedekle

7.2 Modbus iletisim protokolii

Vektor evrensel invertor RS485 iletisim araylizii saglar ve Modbus-RTU cihaz iletisim protokoliinli destekler.
Kullanicilar bilgisayar veya PLC araciliglyla merkezi kontrol gergeklestirebilir, frekans degistirici calisma komutunu

ayarlayabilir,
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islev kodu parametrelerini degistirebilir veya okuyabilir ve frekans degistiricinin ¢calisma durumunu ve hata bilgilerini

okuyabilir.
7.21. Sézlegmenin Igerigi

Seri iletisim protokoli, seri iletisimde iletilen bilgi icerigini ve kullanim formatini tanimlar. Asagidakileri igerir: ana
bilgisayar yoklama (veya yayin) formati; asagidakileri iceren ana bilgisayar kodlama yontemi: gerekli eylemin islev kodu,
iletim verileri ve hata dogrulama. Kontrol edilen Cihaz'in yaniti da ayni yapiyi benimser: eylem onayi, dénis verileri ve
hata dogrulama dahil. Kontrol edlen Cihaz bilgiyi alirken bir hata yaparsa veya ana bilgisayar tarafindan istenen eylemi
tamamlayamazsa, bir ariza bilgisi diizenler ve ana bilgisayara yanit olarak geri bildirim verir.

7.21.1 Uygulama modu

inverter, RS485 veri yolu ile "single-master and multi-slave" PC / PLC kontrol agina bir iletisim kontrol edilen cihazi

olarak baglanir.
7.21.2 Ara hat yapisi
(1) Donanim arayuzii
Degistirici Gzerindeki RS485 uzatma Karti 650-TX1 donanimi.

(2) Topoloji yapisi

Tek ana bilgisayarli coklu kontrol edilen cihaz sistemi. Agdaki her iletisim cihazinin benzersiz bir istasyon adresi
vardir; burada iletisim ana bilgisayari olarak bir cihaz (genellikle diiz PC st bilgisayar, PLC, HMI, vb.), aktif olarak
iletisimi baglatir, kontrol edilen cihaz lizerindeki parametreleri okur veya yazar, iletisim kontrol edilen cihazindaki diger
cihazlar, ana bilgisayar sorgusuna veya iletisim islemlerine yanit olarak. Diger cihaz alici durumundayken sadece bir

cihaz veri gonderebilir.

Kontrol edilen cihaz adresi, yayin iletisim adresi olarak 1 ila 247,0 arasinda ayarlanir. Agdaki kontrol edilen cihaz
adresi benzersiz olmalidir.
(3) iletisim iletim modu

Asenkron seri, yari gift yonla iletim modu. Seri asenkron iletisim sirasinda, veriler her seferinde bir kez génderilir.
MODBUS-RTU protokoliinde, iletisim veri hattinda veri olmadan gecen bosta kalma siiresi 3.5Byte iletim siiresinden
fazla oldugunda, yeni bir iletisim cercevesinin bagladig belirtilir.

Host sends 1 Save response 1 A
' XOXTRECCXONONCXINN_———JOXCAROCKRARRCKRAN__—
< < < >< > B
. >3.5byte Data frame >3.5byte Dataframe !
' transfer time transfer time '
A Host sends 2 Save response 2
g e o D0 1119041/100: 1) M 011194111011 §
I

Evrensel Vektor invertoriin yerlesik iletisim protokoli, ana bilgisayarin "sorgu / komutuna" yanit verebilen veya ana
bilgisayarin "sorgu / komutuna" gore ilgili eylemleri yapabilen ve veri yanitini iletebilen Modbus-RTU kontrol edilen
iletisim protokoltdir. Ana bilgisayar, bir kisisel bilgisayar (PC), endustriyel kontrol cihazi veya programlanabilir mantik
denetleyicisi (PLC) vb. anlamina gelebilir. Ana bilgisayar bir kontrol edilen cihaz ile ayri ayri iletisim kurabilir ve tiim alt
katilimcilara yayin bilgisi verebilir. Ana bilgisayarin ayri erisim Sorgusu / komutu igin, erisilen kontrol edilen cihaz bir yanit
cergevesi verir; ana bilgisayar yayin bilgisi icin, kontrol edilen cihazin ana bilgisayara geri yanit vermesi gerekmez.
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7.22 lletisim veri yapisi

Evrensel Vektor invertoriin Modbus-RTU protokoli iletisim veri formati asagidaki gibidir. Degistirici sadece Word
parametrelerinin okunmasini veya yazilmasini destekler, ilgili iletisim okuma komutu Ox03'tlir; yazma komutu 0x06'dir, bayt
veya bit okuma ve yazma islemini desteklemez:

Ana istasyon komut cergevesini okur

>3 58yte 1 Byte 1 Byte 2 Byte 2 Byte 2 Byte
A v, .
( T, Tl § . )
____________ R ——
Read Function
Function code '
idle(frame header) Torgelste command Vg code CRC check L—H dle
address address H L
0;A3 number(n) _;
L J }
Y
Computer CRCcheck — = = = = = = = = = = = =

Teorik olarak, Ust bilgisayar bir seferde birkag ardisik fonksiyon kodunu okuyabilir (yani, maksimum n 12'ye
kadardir), ancak bu fonksiyon kodu grubunun son fonksiyon kodunu gecemeyecegini unutmayin, aksi takdirde cevap
yanlis olacaktir.

>3 58yte 1 Byte 1 Byte 1 Byte (2n) Byte 2 Byte
AL r—w—H—Jﬁf A A
f A Al !
............ -————
Read Data byte )
Target site Function code k
Idle{frame header) address command | number parameter H—L CRC check L—H idie :
0jA3 (2n)
e e e SRR SR
L J }
Y
Computer CRCcheck — - =~ =~ === === =

istasyondan yanit cercevesini okuyun

>3 5Byte 1 Byte 1 Byte 2 Byte 2 Byte 2 Byte
A A A A
r M W | ) L )|
____________ B,
Write

Function code Function code '
\die(frame header) | g0t St command|  aicress H.---L parametes H.L | CRCcheck L—H dle
" '
____________ . |

L J }

b Y
Computer CRCcheck = = = = = = = = = = - e m e o= = =

istasyondan cevap cercevesini yazin

>3 58yte 1 Byte 1 Byte 1 Byte 2 Byte
A A
r | T GRS | B

____________ - o
Target site| Error : :
Idle(frame header) adess | 053 Type CRC check L—H idie 1
............ O |

L J }

v
Computer CRCcheck = = = = = = =

Makineden bir iletisim cercevesi hatasi algilanirsa veya diger nedenlerden dolayi okuma ve yazma basarisiz olursa, yanlis
cerceve yanitlanacaktir.

istasyon-okuma cevap hata gercevesi
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Hata tipi
01: Komut kod hatasi 02: Adres hatasi
03: Veri hatasi 04: Komut, islenemez

istasyondan cevap hata cercevesini yazmak icin

Veri Cercevesi alan agiklamasi:

3,5 karakterden fazla Aktarim siresi ile bosta
Cerceve basl, START (Baslangig)
iletisim adres araligi: 1 ~247; 0 = Yayin adresi
SROM Adres ADR
03: Kontrol edilen cihaz parametrelerini okuyun; 06: Kontrol edilen cihaz parametrelerini
komut kodu CMD
yazin
Fonksiyon kodu adresi H inverter icindeki parametre adresi 16 ondalik sistemde ifade edilir; fonksiyonel kod tipi ve
fonksiyonel olmayan kod tipi (¢alisma durumu parametreleri, ¢alisma komutlari, vb.)
parametrelere ayrilmistir, detaylar icin adres tanimina bakiniz. Fonksiyon kodu adresi L
Fonksiyon kodu adresi L iletildiginde, yiiksek bayt dnde ve diisiik bayt arkadadir.
Fonksiyon kodu sayisi: H Bu cercevede okunan fonksiyonel kod sayisi icin 1 fonksiyonel kod okunur. iletim
sirasinda, ylksek baytlar dnce ve diistik baytlar sonradir. Bu protokol, bu alan olmadan
Fonksiyon kodu sayis, L sadece bir seferde bir fonksiyon kodu ile yeniden yazilabilir.
veriH Cevap verileri veya yazilacak veriler, yiiksek baytlar 6nce ve diisiik baytlar sonra olacak
veri L sekilde iletilir.
CRC CHK Dusuk Seviye Algllama degeri: CRC16 kontrol degeri. iletim sirasinda, diisiik baytlar dnce ve yiiksek
baytlar sonra. CRC CHK (st diizey hesaplama yontemi, bu bolimdeki CRC kalibrasyon
CRC CHK YUksek Seviye aciklamasinda ayrintil olarak agiklanmustir.
END (Bitis) 3,5 karakterdeyken

CRC kalibrasyon modu:
CRC (Cyclical Redundancy Check/Déngusel artiklik denetimi) RTU gerceve formatini kullanir ve mesaj CRC yéntemine

dayali bir hata algilama alani igerir. CRC etki alani tiim mesajin igerigini algilar. CRC alani, 16 bitlik bir ikili deger iceren iki
bayttir. iletim cihazi tarafindan hesaplanir ve mesaja eklenir. Alici cihaz alinan mesajin CRC'sini yeniden hesaplar ve alinan
CRC alanindaki degerle karsilastirir. iki CRC degeri esit degilse, bir iletim hatasi vardir. CRC, énce OxFFFF kaydedilerek ve
ardindan mesajdaki ardisik 8 bit baytlari gecerli kayittaki degerle islemek igin bir prosedir ¢agrilarak yapilir. CRC igin
yalnizca her karakterdeki 8 Bitlik veri gegerlidir ve hem baslangig ve bitis bitleri hem de eslik bitleri gegersizdir. CRC
Uretimi sirasinda, her 8 bitlik karakter kayit iceriginden ayrilir veya kayit iceriginden (XOR) ve sonug en disik etkili bit'e
dogru hareket eder, en yiiksek etkili bit sifirla doldurulur. LSB tespit igin ¢ikariimis ve LSB 1 ise, tek basina kayit ve 6n ayar
degerleri farkliysa veya LSB 0 ise gerceklestiriimemistir. Tim islem 8 kez tekrarlanmistir. Son basamak (8. basamak)
tamamlandiktan sonra, bir sonraki 8 bitlik bayt kaydin mevcut degerinden ayrilir. Son kayittaki deger, mesajdaki tim
baytlar ylrituldikten sonra CRC degeridir. Bir mesaja CRC eklendiginde, 6nce disik baytlar, sonra yliksek baytlar katilir.
CRC basit fonksiyonlari asagidaki gibidir:

unsigned int crc_chk_value (unsigned char *data_value,unsigned char length) {




Ylksek performansli manyetik aki vektor inverter Bolim-7 iletisim Anlasmasi

unsigned int crc_value=0xFFFF;

inti;

while (length--) {
crc_valuet=*data_value++; for (i=0;i<8;i++

) A
if (crc_value&0x0001)

crc_value= (crc_value>>1)
A0xa001;
}

Else

{

crc_value=crc_value>>1;

}

}

return Ccrc_value) ;

iletisim parametresinin adres tanimi

Fonksiyon kodu parametrelerini okuma ve yazma (bazi fonksiyon kodlari degistirilemez, sadece Uretici veya izleme
icindir):

7.23 Fonksiyon kodu parametresi ve adres etiketleme kurallar

Parametre adresleri olarak fonksiyon kodu grup numaralari ve etiketleri iceren kurallari temsil eder: Yiksek Seviye
Baytlar: FO~FF (Grup F), AO~AF (Grup A), 70~7F (Grup U)

Dislik Baytlar: 00~FF

Ornegin, F3.12 fonksiyon koduna erismek icin, fonksiyon kodunun erisim adresi 0xF30C olarak gésterilir; Not: FF grubu:
parametreleri ne okuyabilir ne de degistirebilirsiniz; U grubu: sadece okuyabilir, parametreleri degistiremezsiniz.

Degistirici calisirken bazi parametreler degistiriimemelidir; degistirici hangi durumda olursa olsun bazi parametreler
degistirilemez;

Fonksiyon kodu parametrelerini degistirin, ancak parametre araligina, birimlere ve ilgili talimatlara da dikkat edin.

Fonksiyon kodu iletisim erisim adresi iletisim, RAM'deki fonksiyon kodu adresini degistirir
grup numarasl
FO~FE group 0xFOOO~OxFEFF 0x0000~0x0EFF
AO~AC group 0xAO000~0xACFF 0x4000~0x4CFF
U0 group 0x7000~0x70FF iletisim, RAM'deki fonksiyon kodu adresini degistirir

EEPROM sik sik depolandigi icin EEPROM'un hizmet 6mriini azalttigini, bu nedenle bazi fonksiyon kodlarinin iletisim

modunda depolanmadigini, ancak sadece RAM'deki degeri degistirmeniz gerektigini unutmayin.
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Eger bu bir grup F parametresi ise, bu fonksiyonu uygulamak igin, sadece fonksiyon kodu adresinin yiiksek F degerini O
olarak degistirin. Eger grup A parametresi ise, bu fonksiyonu uygulamak icin, sadece fonksiyon kodu adresinin yiiksek A
degerini 4 olarak degistirin.

ilgili fonksiyon kodu adresi asagidaki gibi gésterilir:

Yiksek Baytlar: 00~0F (grup F), 40~4F (Grup A)

Dislik Baytlar: 00~FF

ile uyumludur:

F3.12 fonksiyon kodu EEPROM'da saklanmamistir ve adres gosterimi 030C'dir; A0.05 fonksiyon kodu EEPROM'da
saklanmamistir ve adres 4005 'tir;

Bu adres sadece RAM'e yazilabilecegi, okuma islemi yapilamayacagi, okunamayacagi, gecersiz adres oldugu anlamina
gelir. Bu fonksiyon tiim parametreler icin 07H komut kodu kullanilarak da uygulanabilir.

Durdurma / Calisma Parametreleri béliumu:

Parametre adresi Parametrik tanimlama
1000H * jletisim ayarlari (ondalik) 10000 ~ 10000
1001H calisma frekansi
1002H Bara gerilimi
1003H Cikis gerilimi
1004H Cikis
1005H Cikig glicu
1006H Cikis torku
1007H Calisma hizi
1008H X terminali giris bayragi
1009H DO ¢ikis bayragi
100AH \VCI gerilimi
100BH CCl gerilimi
100CH Panel potansiyometre gerilimi
100DH Sayisal girdiyi sayin
100EH Uzunluk degeri girisi
100FH Yikleme hizi
1010H PID kurulumu
1011H PID geri bildirimi
1012H PLC adimi
1013H 0,01kHz basina X5 terminal giris pals frekansi 0,1Hz'de 1014H geri besleme hizi
1014H Geri bildirim hizi, 0,1Hz biriminde
1015H Kalan galisma siresi
1016H \VCI 6n gerilimi ayarlar
1017H CCI 6n gerilimi ayarlar
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1018H Panel potansiyometresi 6n voltaji ayarlar

1019H dogrusal hiz

101AH Mevcut gli¢ stresi

101BH Gegerli calisma siresi

101CH X5 terminali giris pals frekansi, birim olarak
1Hz101DH iletisim ayar degeri

101EH Gergek geri bildirim hizi

101FH Birincil frekans gosterilir

1020H Yardimci frekans gosterilir

Sunlara dikkat edin:
iletisim ayar noktasi géreceli degerlerin yiizdesidir, 10.000 % 100,00'e ve -10.000 -% 100,00'e karsilik gelir.

Frekans boyutu verileri icin ylizde, géreli maksimum frekansin yiizdesidir (F0.10); tork boyutu verileri i¢in ylizde F2.10,
A2.48'dir (tork Ust sinir numarasi, sirasiyla birinci ve ikinci motorlara karsilik gelecek sekilde ayarlanir).

Frekans degistiriciye kontrol komutu girisi: (yalnizca yazma)

Kontrol komutu adresi Komut fonksiyonu

1: ileri calisma, 2: geri calisma, 3: ileri nokta calismasi

2000H
4: Ters nokta hareketi 5: serbest kapatma 6: yavaslama kapatma 7: hata kompleksi

Frekans donustirici durumunu okuma: (yalnizca okuma)

Durum kelime adresi kelime fonksiyonunu belirt
3000H 0001: ileri operasyon 0002: geri operasyon 0003: kapanma
Parametre kilidi parola kontroli: (geri donerse, 8888H, parola dogrulama anlamina gelir)
Parola adresi Parola igeriklerini girin
1FOOH Hkkk

Dijital ¢ikis terminali kontrol: (sadece yazma)

Komut adresi Komut icerigi

BITO: DO1 Cikis kontrol BIT1: DO2 Cikis kontrol BIT2: RELAY1 Cikis kontrol

2001H BIT3: RELAY2 Cikis kontrol BIT4: DO Cikis kontrol BIT5: VDO1 BIT6: VDO2

BIT7: VDO3BIT8: VDO4BIT9: VDOS5

Analog ¢ikis AO1 kontrol: (sadece yazma)

Komut adresi Komut icerigi

2002H 0~7FFF, %0~%100 0 temsil eder

Analog cikis AO2 kontrol: (sadece yazma)
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omut adresi Komut icerigi

2003H 0~7FFF, %0~%100°"( temsil eder

Pals (X5) Cikis kontrol: (sadece yazma)

omut adresi Komut igerigi

2003H 0~7FFF, %0~%100 (i temsil eder

Frekans degistirici hata tanimlama:

Frekans degistirici

hata adresi Frekans degistirici hata bilgisi

0000: Hata yok 0001: tutma 0002: hizlanma asiri akimi 0003: yavaslama asiri akimi

0004: sabit hiz asiri akimi, 0005: hizlanma asiri gerilimi, 0006: yavaslama asiri gerilimi

0007: sabit hiz asiri gerilim 0008: tampon direnci asiri ylik hatasi 0009: diistik gerilim hatasi

000A: inverter asiri ylikii 000B: motor asiri yliki 000C: giris fazi

000D: Cikis fazi yok, 000E: modil asiri isintyor, O00F: harici ariza

0010: iletisim anomalisi 0011: kontaktér anomalisi 0012: akim algilama hatasi

0013: Motor ayarlama hatasi 0014: enkoder / PG karti hatasi 0015: parametre okuma ve yazma

8000H 0016: Frekans degistirici donanim arizasi 0017: Motor topraklamaya kisa devre hatasi 0018: ayrilmig|

0019: Beklet 001A: Calisma zamanina ulasildi 001B: Kullanici 6zel hatasi 1

001C: Kullanici 6zel hatasi 2 001D: gli¢ siresi ulasiyor 001E: diisme

001F: Calisma zamani PID geri besleme kaybi 0028: Hizh akis limiti zaman asimi hatasi

0029: Anahtarlama motoru hatasi 002A: asiri hiz sapmasi 002B: motor asiri hizi

002D: Motor asiri sicakhigi 005A: Enkoder satir numarasi ayar hatasi 005B: Baglanmamis enkoder

005C: ilk konum hatasi, 005E: Hiz geri besleme hatasi

7.24 F D grubu iletisim parametrelerinin tanimlanmasi

Taslyici orani | Fabrika degeri 6005

Ayrik bit: MODBUS Taslyici orani

Fd-00
Kapsami belirle 0: 300BPS1: 600BPS2: 1200BPS3: 2400BPS4: 4800BPS

5: 9600BPS6: 19200BPS7: 38400BPS8: 57600BPS9: 115200BPS

Bu parametre, (ist konum bilgisayari ile frekans degistirici arasindaki veri iletim hizini ayarlamak igin kullanilir. Ust
bilgisayar ve inverter tarafindan ayarlanan dalga hizinin tutarh olmasi gerektigini unutmayin, aksi takdirde iletisim
gergeklestirilemez. Baglanti noktasi hizi ne kadar biyik olursa, iletisim hizi o kadar hizli olur.
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Veri formati Fabrika degeri 0
Kapsami ayarla 0: Kontrol yok: veri formati <8, N, 2>
Fd-01 1: Kismi test: veri formati <8, E, 1>

2: Strange kontrol: veri formati <8, O, 1>

3: Kalibrasyon yok: veri formati <8-N-1>

Ust bilgisayar ve inverter tarafindan ayarlanan veri formati tutarli olmalidir, aksi takdirde iletisim gergeklestirilemez.

Bu makine adresi Fabrika degeri 1

Fd-02

Kapsami avarla 1~247,0 yayinlama adresidir

Yerel adres 0 olarak ayarlandiginda, ana bilgisayar yayin fonksiyonunu gercgekletiren yayin adresidir.

Yerel adres benzersizdir (yayin adresi harig), bu da (st bilgisayar ve frekans degistirici arasindaki noktadan noktaya
iletisimin temelidir.

Yanit gecikmesi Fabrika degeri 2ms

Fd-03

Kapsami ayarla 0~20ms

Yanit gecikmesi: inverter veri kabul sonu ile yukari bilgisayar tarafindan génderilen veri arasindaki ara araligi ifade
eder. Eger yanit gecikmesi sistem islem siiresinden daha az ise, yanit gecikmesi sistem islem siiresine tabi olacaktir. Eger
yanit gecikmesi islemden sonra sistem islem siiresinden daha uzunsa, sistem yanit gecikme siiresine ulasana kadar veriyi
gondermeyi geciktirecektir.

iletisim zamanasimi siiresi Fabrika degeri 0.0s

Fd-04

Kapsami ayarla 0.0s (gegersiz); 0.1~60.0s

Fonksiyon kodu 0.0s olarak ayarlandiginda iletisim zaman asimi parametresi gegersizdir. Fonksiyon kodu gecerli bir
degere ayarlandiginda, bir iletisim ile bir sonraki iletisim arasindaki aralik

iletisim protokolii secimi Fabrika degeri 0

Fd-05
Kapsami ayarla 0: Standart disi Modbus-RTU protokoli; 1: Standard Modbus-RTU

protokoli

asiri iletisim siiresini asarsa, sistem bir iletisim hatasi (Errl6) bildirecektir. Genellikle gecersiz olarak ayarlanir. Sirekli bir
iletisim sisteminde, alt parametreyi ayarlarsaniz, iletisim durumunu izleyebilirsiniz.

Fd-05=1: Standart Modbus protokoliinii segin.

Fd-05=0: Komutu okurken, standart Modbus protokoliinden bir fazla dénen bayt vardir, litfen bu protokoliin "5 iletisim
Veri Yapisi" bolimiine bakin.

Akim ¢6zUnirligini okumak igin iletisim Fabrika degeri 0

Fd-06

Kapsami ayarla 0: 0.01A; 1: 0.1A

iletisim cikis akimini okudugunda akim degerinin cikis birimini belirlemek icin kullanilir.




Montaj ve 6lcliler (mm) igin Ek A

High-performance magnetic flux vector inverter

Montaj ve Olgiiler (mm) i¢in Ek A

Dis olgller (mm)

seri triin modeli Nominal giris voltaji Montaj 6lciisii (mm)
**%*_0R4ST2 220V
***_0R7ST2 220V
**%_1R5ST2 220V
*¥*%_2R2ST2 220V
89.7*197*145 71.4*%184.2
***_0R7G/1R5P T4 380V
***_1R5G/2R2P T4 380V
***_2R2G/4ROP T4 380V
***_4R0G/5R5P T4 380V
***_5R5G/7R5P T4 380V
102*200*165 90*189.8
***_7R5G/011P T4 380V
***_011G/015PT4 380V
125%240*175 108*227.5
***_015G/018PT4 380V
***_018G/022PT4 380V
*%%_022G/030PT4 380V 210*345*210 140*320
inverter ***_030G/037PT4 380V
***_037G/045PT4 380V
295*525%225 160*505
***_045G/055PT4 380V
***_055G/075PT4 380V 340*530%250 200*510
***_075G/090PT4 380V 340*580*250 200*560
***_090G/110PT4 380V
*%%_110G/132PT4 380V 400*610*290 240*590
*%%.132G/160PT4 380V
***_160G/185PT4 380V
***_185G/200PT4 380V
500*780*350 400*760
***_200G/220PT4 380V
**%_220G/245PT4 380V
***_245G/280PT4 380V
***_280G/315PT4 380V
750*860*465 500*840
***_315G/355PT4 380V
***_.355G/400PT4 380V
*¥*%_245G/280PT4C
/ 380V 750*1300*465 Pano Makinesi
***_280G/315PT4AC 380V
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Yiiksek performansli manyetik aki vektér inverter Montaj ve 6lgller (mm) igin Ek A

seri tirlin modeli Nominal giris voltaji 23 Gl i Montaj 6lgiisii (mm)

***_.315G/355PT4C 380V
750*1300*465

***_.355G/400PT4C 380V

***_400G/450PT4C 380V

inverter ***_450G/500PT4C 380V 950*1500*515 Pano Makinesi

***_500G/560PT4C 380V

***_560G/630PT4C 380V
1050*1600*515

***_630G/710PT4C 380V

Tus takimi agiklik boyutu (mm)
Model no: w H
OR 4G-630G 82 126
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